AVS24-MFT2 Hubantrieb fiir $6... Regelventile
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Messspannung U fiir Stellungsanzeige

" AVS24-MFT2

AVS24-MFT2, passend fiir folgende Regelventile

Ventil Art Typ DN [mm]

>4 2-Weg S6.. 50...150
Technische Daten AVS24-MFT2
Nennspannung AC 24V 50/60 Hz, RQC 2
Funktionsbereich AC 19,2...28,8 V, DC 2\
Dimensionierung 10 VA
Leistungsverbrauch 6 W
Anschluss Kabel 1 m8’x 0,75 2
Ansteuerung kQ
Arbeitsbereich i 0...100% Hub
Stellungsriickmeldung @ 0,5 mA
Gleichlauf +
Kennlinie ichprozentig (linear wahlbar)

Max. Hub mm
Stellkraft (stos /@ 2000 N
Handbeigi Innensechskant, selbstriickstellend

Lauf 150 s
Schall ungspegel max. 35 dB (A)
Stellungsanzeige mechanisch 14...50 mm Hub

Schutzklasse @ (Schutz-Kleinspannung)

Schutzart IP54

Umgebungstemperatur 0°... +50°C

Lagertemperatur —40°... +80°C

Mediumtemperatur +5°...+120°C (zusammen mit Ventil)
Feuchteprifung nach EN 60730-1

EMV CE geméss 89/336/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

nach EN 60730-1
Typ 1 nach EN 60730-1

Wartung wartungsfrei
Gewicht 2,2 kg (ohne Regelventil)

Software-Klasse A
Wirkungsweise
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BELIMO

Hubantrieb fiir 2-Weg-
SuperCompact-Regelventile
DN 50...150

Stetiger Antrieb (AC/DC 24 V)
Ansteuerung DC 0...10 V

Anwendung
Verstellung von SuperCompact- Regel
tilen.

Wirkungsweise

p0135210

Die Ansteuerung erfolgi st e
Norm-Stellsignal DC 0 ein-
stellbar.

Produkte-Me

Einfache Mo en Ventilhals mit
einem Hal albautomatische An-

kopgelu ischien Ventilstdssel und
Habs DegF Antrieb kann um 360° am
Ve al§geschwenkt werden.

unktionssicherheit
er Antrieb ist kurzschluss- und verpo-
I

ssicher.

andbetrieb

Durch Aufstecken mit einem Innen-Sechs-
kantschlissel 5 mm und Drehen im Uhr-
zeigersinn fahrt die Hubspindel aus dem
Antriebsgehduse heraus (stossend), und
das Ventil schliesst.

Die Hubspindel behalt die Position so lan-
ge bei, bis die Nennspannung angelegt
wird (Regler hat erste Prioritat).

Funktionsanzeige

An der Konsole wird der Nennhub mecha-
nisch angezeigt, und dieser ist voreinge-
stellt. Unter dem Gehausedeckel befindet
sich eine zweifarbige LED-Status-Anzeige.

Sicherheitshinweis

Der Hubantrieb enthélt keine durch den
Anwender austauschbaren oder reparier-
baren Teile.

Lieferhinweis
Die Konsole ist ein Bestandteil des Antrie-
bes.

Abmessungen
179
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BELIMO NVS24..., AVS24... Hubantrieb fiir S6... Regelventile

Abmessungen:
Stellgerat komplett, Hubantrieb NVS.. (1200 N)
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mit SuperCompact-Regelventil S6..., DN 20 bis 80
DN Masse PN6 PN10 PN16 Gewicht ca.
[mm] inkl. Antrieb
mm]| L |H|B|W]|A]|X|K d K d K d ohne | [kg]
20/25| 25 {303 | 42 | 100 | 110|100 | 75 | 4x11 | 85 | 4x14 | 85 | 4x14 | 0.75 2.3
32 |32 |328| 51 |100|110|100| 90 |4x14 | 100 |4x18 |100| 4x18 | 1.5 3.0
40 | 40 |328| 55 | 100 | 110 | 100 | 100 | 4x 14 | 110 | 4x18 | 110 | 4x18 | 2.0 35
50 | 50 | 349 | 60 | 110 | 110|100 | 110 | 4x 14 | 125 | 4x18 | 125 | 4x18 | 3.0 4,5
65 | 65 | 389 | 67 | 120 | 110 | 100 | 130 | 4x 14 | 145 | 4x 18 | 145 | 4x18 | 5.0 6.5
80 | 80 |385| 92 | 140 | 110|100 | 150 | 4x 18 | 160 | 8x 18 | 160 | 8x18 | 7.5 9.0
Regelventile miissen in Richtung des Durchflusspfeiles eingebaut werden.

Abmessungen:

Stellgerat komplett, Hubantrieb AVS.. (2000 N)

mit SuperCompact-Regelventil S6..., DN 50 bis 150

DN Masse PN6 PN10 PN16 Gewicht ca.
[mm] inkl. Antrieb

mm | L |H|B|W]|A]|X|K d K d

50 | 50 | 486 | 60 | 110 | 110|100 | 110 | 4x 14 | 125 | 4x 18

65 | 65 |526| 67 | 120 | 110 | 100 | 130 | 4x 14 | 145 | 4x 18

80 | 80 |522| 92 | 140 | 110|100 | 150 | 4x 18 | 160 | 8x 18

100 | 100 | 560 | 103 | 150 | 110 | 100 | 170 | 4x 18 | 180 | 8x 18

125 | 125 | 608 | 121 | 170 | 110 | 100 | 200 | 8x 18 | 210 | 8 x 18

150 | 150 | 622 | 155 | 180 | 110 | 100 | 225 | 8 x 18 | 240 | 8 x 22
Regelventile missen in Richtung des Durchflusspfeiles eingef

Schraubenabmessungen

Bei Verwendung von Gewindestangen oder Gewindebolzen sind den obigen Schrau-

benlangen mindestens 1x Mutternhéhe + 2x Gewindesteigung hinzuzurechnen.

Nennweite DN 7
DIN EN 1092-2 ...-6-B DIN EN 1092-2 ...-16-B A
Schraubengrésse h engrésse Schraubengrésse AVS.. ﬁ
20 4 x M10 x 80 4 12 x 85 4 xM12 x 85 —
25 4 x M10 x 80 x M12 x 85 4xM12 x 85 ‘IJ
4 xM12 x 95 4 x M16 x 100 4 x M16 x 100
4xM16 x 110 4xM16 x 110
4xM16 x 125 4xM16 x 125
4 x M16 x 140 4 x M16 x 140
8 x M16 x 160 8 x M16 x 160
8 x M16 x 180 8 x M16 x 180
8 x M16 x 210 8 x M16 x 210 ‘D
8 x M20 x 240 8 x M20 x 240 b
Bei Vorschweissflanschen nach
DIN 2631 PN6 DIN 2632 PN10 DIN 2633 PN16
Schraubengrosse Schraubengrosse Schraubengrosse
4 xM10 x 75 4 x M12 x 80 4 x M12 x 80
4xM10x 75 4 xM12 x 80 4 xM12 x 80
4 xM12 x 85 4 x M16 x 95 4 x M16 x 95
40 4 xM12 x 95 4 x M16 x 100 4 x M16 x 100
50 4 xM12 x 105 4xM16 x 110 4xM16 x 110
65 4xM12x 120 4 xM16 x 130 4 xM16 x 130 §
80 4 x M16 x 140 8 x M16 x 150 8 x M16 x 150 %
100 4 xM16 x 160 8 xM16 x 170 8 xM16 x 170
125 8 x M16 x 190 8 x M16 x 200 8 x M16 x 200
150 8 xM16 x 215 8 x M20 x 230 8 x M20 x 230
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BELIMO AVS24-MFT2 Hubantrieb fiir $6... Regelventile

Anordnung der Bedienelemente

Unterhalb des Antriebsdeckels befinden

H1 S1 o S3.1 Symbol sich einerseits die Klemmen fir den
1 H Kabelanschluss sowie die Bedienelemen-

B[ te S1, S2, S3 und die LED-Anzeige H1.
* Y Durch Einstellen der Schiebeschalter S3
3 " oder Driicken der Drucktasten S1 und S2
r~. Y e kann der Antrieb einfach vor Ort den Be-
(M) = ® ONH[ durfnissen, falls Anderungen geniber
N - S3 * L Ny der Werkseinstellung vorlieg konfigu-

onEl|i|| )< S3.2 Symbol riert werden.
! 2 kvs Bei den AV..-MFT2-Typervi chiebe-
t

1] [2] [3][4] [5] {6 {7} ]B schalter S3.2 Vertti .
L3 vz v2 Up f v Das SuperComp entil hat den

Schliesspunkt diten, Y8F Standard beim

ON 2 . AVS—Antrie pn nicht verstellt wer-
* ]E den.

*
Funktionsbeschrieb S
Funktion Beschreibung Schalter Fettgedrucktes
in der Tabelle
Test Das Ventil durchfahrt den Vollhub bei maximaler Laufzeit S bezieht sich auf
Uberpriift den parametrierten Hub, ob beide Endwel driicken Standard-Werks-
und H = 100%) erreicht werden. clisEl nge
Init Der parametrierte Hub wird vorab in den Hubantri S2
(Adaption) miert (parametrierter Hub = Nennhub in Fun he S.8). | drucken
Beim Driicken der Adaptionstaste S2 fah ieb vom
Schliesspunkt (unten) den parametrierte ch oben und
fuhrt eine Synchronisation aus. Gleichzeitighwird das Stellsignal
und die Laufzeit auf diesen parametsierten Hub angepasst.
Hubrichtung Verlauf Hubrichtung zum S S3.1 Symbol
Direkt 0% Stellsignal entspric| % Stellungsriickmeldung. OFF H
(Die Hubspindel «Attriep» is gefahren).
e 4
Invertiert 0% Stellsignal eptSpright #00% Stellungsriickmeldung. ON H
(Reversiert) (Die Hubspindel «Antriel» ist eingefahren)
Y
Ventilkennlinie Fu lisignal S3.2 Symbol
Gleich- rdurchfluss beim S6-Ventil verhilt sich gleichpro- OFF Krs
prozentig m Stellsignal i
Y
Linear r Wasserdurchfluss beim S6-Ventil verhalt sich linear zum ON Kus
Stellsignal. o
‘Y %
LE nzeige H1
Griines Dauerlicht Der Antrieb arbeitet einwandfrei Der Antrieb ist wartungsfrei. Die zweifarbi-

ge LED-Anzeige lasst den Zustand des

Grunes Blinklicht Testlauf oder Adaption mit Synchronisation lauft )
- : " . . . - Antriebs sofort erkennen.
Rotes Dauerlicht Eine Stérung liegt vor und eine erneute Adaption ist auszufiihren . . .
- . . _ Das ermdglicht ausserdem eine einfache
Rotes Blinklicht Nach jedem Spannungsunterbruch (>2 s). Beim néchsten

Inbetriebsetzung, falls die Werkseinstel-

Schliessvorgang des Ventils wird automatisch im Schliess- | R .
ungen zu andern sind.

punkt synchronisiert, und die LED-Anzeige wechselt vom
roten Blinklicht auf ein grines Dauerlicht.

Alternierend rotes / Adressierung via Leitsystem und Betétigung der Adaptions-
griines Blinklicht taste S2 wird vorgenommen
Hinweis:

Tabellen MFT und Fernsteuerung mit der Multi-Point-Kommunikation (MP), siehe Seite 14
13



NVS24../AVS24.. Hubantrieb fiir S6... Regelventile

Bewegung der Hubspindel

Rickmeldung Us beim stetigen, konfigurierten Hubantrieb

BELIMO

L ~ AC24V Anschluse tber Stellsignal| g iend e | Mess- Hub- Ventil S6 Fettgedrucktes
- + DC24V Sicherheits. S3.1 | S3.2 | spannung| spindel in den Tabellen
ransformator . N
Y be 10V off 10V fahrtein | 100% g?;%h;rzlm earLIJ(fs
< = o X -
Stellsignal vom Regler On 2V fahrt aus 0% einstellungen.
ubc —p 2V Off 2V fahrt aus 0%
| Messspannung On 10V | fahrtein | 100%
77777 fur Stellungsanzeige
[ Die Stellung S83.2 hat keinen Einfluss auf die Hubspindelrichtung. K
1 2 3 4 5
:2ITLINVS24-MFT(2)
Ly YzY2UMP  Avs24-MFT2 Q
Zwangssteuerung «Auf» K
1 ~ AC24V Anschluss tiber Stellung | Steuerkontakt |Hubantrieb | Ventil S6
- + DC24V Tranciormator Schiebeschalter| 5 b Hub-
S3.1 |S3.2 spindel
Off Zu |Auf [fahrt ein
(0] Z Auf |fah
b  Y(DCO..10V) n u u ahrt aus

|

4

|

1
GG B & 7 NVS24-MFT(2)
Yiz Y2 U/Mp AVS24-MFT2

3-Punkt-Ansteuerung

vom Regler . . . . .
Die Stellung S3.2 hat keinen Einfluss auf die Hubspiidelrichtul
o
1 2 8 5

L T Yiz Y2 Ump AVS24-MF, (ca. 1 s) nach dem Steuerkontakt.

|

1

|

! p)

T O @ B & 7 NVS24-MFT(2) \ Beim 3-Punkt-Modus bewegt sich die Hubspindel zeitverzdgert

1 ~ AC24V Anschiuss tiber Stellung Hubantrieb | Ventil S6 Nicht zul&ssig bei gleich-
- + DC24V Trandtormetor Schiebeschalte b Hub- prozentiger Kennlinie.
spindel Schiebeschalter S3.2
Auf | stoppt steht muss auf On stehen
r Y'(DC 0..10V) Auf |fahrt ein | Offnet (linear).
ay b Zu |fahrtaus | schliesst
77777 Auf | stoppt steht
g ?‘, “‘ g Auf |féhrt aus | schliesst
| Auf | fahrt ein offnet
|
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MFT

Parameter Veranderbar

Stellsignal 3-Punkt*, Auf-Zu
Arbeitsbereich Startpunkt DC 0,5...30 V

| Endpunkt DC 0,5...30 V
Stellungsidl DC 2...10V Startpunkt DC 0,5...30 V

meldf Endpunkt DC 0,5...30 V
Umschaltbar auf Stérungsmeldung
Laufzel 150 s NVS24-MFT(2): (35)75...300 s 1)
AVS24-MFT2: (75)150...300 s 2
Stellkraft 100% 50...100%

1)35 s nur bei 10 mm Hub 2) 75 s nur bei 20 mm Hub

Fernsteuerung mit der Multi-Point-Kommunikation

Fernsteuerung Mit der Multi-Point-Kommunikation kann der Antrieb Uber eine
Fernsteuerung betatigt werden.

Stérmeldung Wenn das SW Flag gesetzt wurde, steht zusatzlich zur LED-
Statusanzeige ein Signal fur die Riickmeldung Us zur Verfiigung.

MP-Kommuni- Der Antrieb ist vorbereitet fur einen Raumbusbetrieb.

kation Es kdnnen bis 8 Antriebe parallel verdrahtet werden.
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Die Multi-Funktions-Technologie erlaubt
eine optimale Anpassung der Parameter
auf unterschiedliche Anlagenbedirfnisse.
Diese sind ab Werk als Standard eingege-
ben oder kénnen mit dem Parametrier-
gerat MFT-H verandert werden.

Fettgedrucktes in der Tabelle bezieht sich auf
Standard-Werkseinstellungen.

*3-Punkt ist nur zulassig, wenn S3.2 auf On
steht (linear).

Anstatt einer analogen Messspannung
kdnnen an der Anschlussklemme Us digi-
tale Informationen mit entsprechendem
Interface gelesen und Uberschrieben wer-
den.
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