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Regelkugelhahn mit

sensorgefiihrter Durchfluss- oder

Leistungsregelung, Leistungs- und

Energiemonitoringfunktion, 2-Weg,

Flansch, PN 16 (Energy Valve),

« Nennspannung AC/DC 24 V

« Ansteuerung stetig, kommunikativ

- fur geschlossene Kalt- und
Warmwassersysteme

- fiir wasserseitige stetige Regelung
von Luftbehandlungs- und
Heizungsanlagen

- Ethernet 10/100 Mbit/s, TCP/IP,
integrierter Web-Server

« Kommunikation via BACnet,
Modbus, MP-Bus von Belimo oder
konventionelle Ansteuerung

- optionale Belimo Cloud-Anbindung

 Auslegungslebensdauer SuperCaps
15 Jahre

Typeniibersicht

Technische Daten

Elektrische Daten

-
O

Technisches Datenblatt P6..W..EV-KBAC

MP27BUS
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Typ DN DN ¢V nom kvstheor. PN n(gl)
[] [] [Vmin] [ m%¥h] (1 Il
P6065W800EV-KBAC 1/2 480 40 16 3.2
P6080W1100EV-KBAC 11 660 60 16 3.2
P6100W2000EV-KBAC 20 1200 100 16 3.2
P6125W3100EV-KBAC 31 1860 160 16 3.2
P6150W4500EV-KBAC 6 45 2700 240 16 3.2

kvs theor.: Theoretischer kv§-

ruckabfallberechnung

AC/DC 24 V

50 Hz

AC 19.2...28.8V/DC 21.6...28.8 V

15.5 W (DN 65...80)
16.5 W (DN 100...150)

6.5W

Lg' tunﬁsverbrauch Ruhestellung
Leistungsverbrauch Dimensionierung

26 VA (DN 65...80)
29 VA (DN 100...150)

Kabel 1 m, 6 x 0.75 mm?

\QAnschluss Speisung / Steuerung

Anschluss Steuerung Ethernet

RJ45-Steckbuchse

Parallelbetrieb

Ja (Leistungsdaten beachten)

Drehmoment Motor

20 Nm (DN 65...80)
40 Nm (DN 100...150)

Ansteuerung kommunikativ

MP-Bus (Details siehe separates Dokument
“Data-Pool Values”)

BACnet IP, BACnet MS/TP (Details siehe
separates Dokument “PICS”)

Modbus TCP, Modbus RTU (Details siehe
separates Dokument “Modbus-Register”)

Stellsignal Y DCO...10V
Stellsignal Y Hinweis Eingangswiderstand 100 kQ
Arbeitsbereich Y DC2..10V
Arbeitsbereich Y veranderbar DC0.5...10 V
Stellungsriickmeldung U DC2..10V
Stellungsriickmeldung U verénderbar DCO0..10V
DC0.5...10V
Einstellung Notstellposition (POP) NC / NO oder einstellbar 0...100% (POP-
Drehknopf)
Laufzeit Notstellfunktion 35s/90°
Schallleistungspegel Motor 45 dB(A)
Schallleistungspegel Notstellfunktion 61 dB(A)

Einstellbarer Durchfluss Vmax

45...100% von Vnom

www.belimo.com
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P6..W..EV-KBAC

Technische Daten

Funktionsdaten

Durchflussmessung
Temperaturmessung

Sicherheit

Werkstoffe

Eef&
Sicherheitshinweise 0

©

Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss-
oder Leistungsregelung, Leistungs- und
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

V / 4
BELIMO

Regelgenauigkeit +10% (von 25...100% Vnom)

Konfiguration via integriertem Webserver / ZTH EU

Medien Kalt- und Warmwasser, Wasser mit Glykol bis
max. 50% vol.

Mediumstemperatur -10...120°C

Zulassiger Druck ps 1600 kPa

Schliessdruck Aps 690 kPa

Differenzdruck Apmax 340 kPa

Durchflusskennlinie

gleichprozentig (VDI/VDE 2178), im
Offnungsbereich optimiert (umschaltbar auf
linear)

Leckrate Leckrate A, luftblasendicht (EN 1
Rohranschllsse Flansch PN 16 nach EN 1092-
Einbaulage stehend bis liegend (bezog
Wartung wartungsfrei -

Handverstellung

Messprinzip

mit Drucktaste X
magnetisch inguktile Molufhenstrommessung

Messgenauigkeit
Min. Durchflussmessung

+6% (von 25..
2.5% von Vg

Messgenauigkeit Absoluttemperatur +0.6
Messgenauigkeit Temperaturdifferenz
Aufldsung

Schutzklasse IEC/EN
Schutzart IEC/EN

hutzkleinspannung (PELV)
(bei Verwendung von Schutzkappe oder
Schutztllle fir RJ45-Buchse)

EMV CE geméss 2014/30/EU
Wirkungsweise Typ 1.AA
Bemessungsstossspann 0.8 kV
Steuerung

3

-10...50°C

-20...80°C

95% r.H., nicht kondensierend

EN-GJS-500-7U (GGG50 schutzlackiert)
nicht rostender Stahl AISI 316

EPDM Perox

PTFE, O-Ring Viton

nicht rostender Stahl AISI 316Ti

POP = Power off position / Notstellposition

afichhlilse

klrzungen

 Dieses Gerat ist fir die Anwendung in stationdren Heizungs-, Luftungs- und
Klimaanlagen konzipiert und darf nicht fir Anwendungen ausserhalb des
spezifizierten Einsatzbereiches, insbesondere nicht in Flugzeugen und jeglichen
anderen Fortbewegungsmitteln zu Luft, verwendet werden.

+ Aussenanwendung: nur moglich, wenn kein (Meer)wasser, Schnee, Eis,
Sonnenbestrahlung und aggressive Gase direkt auf den Antrieb einwirken und
gewabhrleistet ist, dass sich die Umgebungsbedingungen jederzeit innerhalb der
Grenzwerte geméss Datenblatt bewegen.

» Die Installation hat durch autorisiertes Fachpersonal zu erfolgen. Hierbei sind die
gesetzlichen und behérdlichen Vorschriften einzuhalten.

» Die Verbindung zwischen Regelventil und Messrohr darf nicht getrennt werden.

+ Das Gerat enthalt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als

Haushaltsmull entsorgt werden. Die 6rtliche und aktuell glltige Gesetzgebung ist zu

beachten.
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P6..W..EV-KBAC

Produktmerkmale

Wirkungsweise

Durchflusskennlinie

Vorladezeit (Start up)

[d] = Spannungsunterbruch in Tagen
[s] = Vorladezeit in Sekunden

Auslieferzustand (Kondensatoren)

Einstellung Notstellposition (POP)

y / 4
Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- y
oder Leistungsregelung, Leistungs- und m
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Das Stellgerat besteht aus vier Komponenten: Regelkugelhahn, Messrohr mit
Volumenstromsensor, Temperatursensoren und dem Antrieb. Der eingestellte
maximale Durchfluss (Vmax) wird dem maximalen Stellsignal (typischerweise 10 V

/ 100%) zugeordnet. Alternativ kann das Stellsignal dem Ventild6ffnungswinkel oder
der am Wéarmetauscher benétigten Leistung (siehe Leistungsregelung) zugeordnet
werden.

Das Stellgerat kann kommunikativ oder analog angesteuert werden. Im Messrohr wird
das Medium vom Sensor erfasst und steht als Durchflusswert an. Der gemessene
Wert wird mit dem Sollwert abgeglichen. Der Antrieb regelt die Abweichung durch
Veranderung der Ventilposition nach. Der Drehwinkel o variiert je nach Differenzdruck
Uber dem Stellglied (s. Durchflusskurven).

Mit der Speisespannung werden die integrierten Kondensatoren gelad*
Durch Unterbrechen der Speisespannung wird das Ventil mittels gm

elektrischer Energie in die gewahlte Notstellposition (POP) gefa[::
Durchflusskurven

v K
| Ap3
Ap1 < Ap2 < Ap3

QY
\\

Die Kondensator-Antriebe b@n eine Vorladezeit. In dieser Zeit werden die
Kondensatoren auf ein pannungsniveau geladen. Damit ist sichergestellt,
dass im Falle eines S unterbruchs der Antrieb jederzeit aus seiner aktuellen
Position in die eingestellte Wotstellposition (POP) fahren kann. Die Dauer der
Vorladezeit hé%ss blich von der Dauer der Spannungsunterbrechung ab.

Typisched/o

ter,

30 30
sl (& [s]
25 25
20 20

10 / 10
5 5
0 0

0 2 4 6 8 10 [d 12
[d]

0| 1] 2] 7 |=210
sl| 6 | 9 | 11|16 | 20

Der Antrieb ist nach erfolgter Werksauslieferung vollstandig entladen, deshalb benétigt
der Antrieb fir die erste Inbetriebnahme ca. 20 s Vorladezeit, um die Kondensatoren
auf das erforderliche Spannungsniveau zu bringen.

Mit dem Drehknopf «Notstellposition» kann die gewiinschte Notstellposition (POP)
zwischen 0 und 100% in 10%-Schritten eingestellt werden.

Der Drehknopf bezieht sich immer auf den adaptierten Drehwinkelbereich.

Bei einem Spannungsunterbruch fahrt der Antrieb sofort in die gewahlte
Notstellposition.
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Regelkugelhah fiih Durchfl

egelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- )y

P6..W..EV-KBAC oder Leistungsregelung, Leistungs- und B—ELl Mo
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Produktmerkmale
Ubertragungsverhalten WT  Ubertragungsverhalten Warmetauscher
Je nach Bauart, Temperaturspreizung, Medium und hydraulischer Schaltung, ist
die Leistung Q nicht proportional zum Wasser-Volumenstrom V (Kurve 1). Bei der
klassischen Temperaturregelung wird versucht, das Stellsignal Y proportional zur
Leistung Q zu erhalten (Kurve 2). Dies wird durch eine gleichprozentige Ventilkennlinie

erreicht (Kurve 3).

N\

Y
>V
Leistungsregelung Alternativ kann das Stellsignal Y der bendtigten abge eistung am
Warmetauscher zugeordnet werden. .

Das Energy Valve stellt in Abhangigkeit der Wa ratur und Luftkonditionen die
bendétigte Wassermenge V zur Erreichung der %schten Leistung sicher.
h

Maximal regelbare Leistung am Wérmetﬁer bei Betriebsart Leistungsreglung:

DN 65 1700 KW
DN 80 2400 kW Q

DN 100 4200 kKW
DN 125 6500 kW
DN 150 9500 kW

Regelverhalten Die speziell ausgel@gten Regelparameter in Verbindung mit dem prazisen
i wahrleisten eine stabile Regelglte. Sie sind aber nicht fiir

Geschwindigkeitsfihl
schnelle RegelSitecken, z. B. die Brauchwasserregelung, geeignet.
Definition  Vnom ist d@l al mégliche Durchfluss.

Vm@eingestellte maximale Durchfluss bei grésstem Stellsignal, z.B. 100%.
Vma

anft zwischen 45% und 100% von Vnom eingestellt werden.

@n 0% (nicht veranderbar).
\o v
‘ 1
0 100% t————————————~- Vnom

N

P6..W..EV-KBAC - de-ch » 2018-03-08 « Anderung vorbehalten www.belimo.com



P6..W..EV-KBAC

Produktmerkmale

Definition

Schleichmengenunterdriickung

\E‘\'Q

S
@6

y / 4
Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- y
oder Leistungsregelung, Leistungs- und m
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Leistungsregelung
Qnom ist die maximal mégliche Leistungsabgabe am Wéarmetauscher.

Qmax ist die eingestellte maximale Leistungsabgabe am Warmetauscher bei grésstem
Stellsignal. Qmax kann zwischen 1% und 100% von Qnom eingestellt werden.

Qmin 0% (nicht veranderbar).
QkW]
\

100% {————————----- 7 Gnom

|
|
|
i
IQmax Q
| K
|
T |
:: | s\
0 bt YY)

100% .

Aufgrund der sehr geringen FIiessgesctht im Offnungspunkt kann diese
vom Fihler nicht mehr innerhalb der Qde Toleranz gemessen werden. Dieser

Bereich wird elektronisch Ubersteuert.

Offnendes Ventil
Das Ventil bleibt geschlosse
2.5% von Vnom entspric,
der Ventilkennlinie akti

Schliessendesi/entil )
Bis zum gefor Durchfluss von 2.5% von Vnom ist die Reglung entlang der

Ventilken iv:"Nach Unterschreitung dieses Wertes wird der Durchfluss

erPdurch das Stellsignal Y geforderte Durchfluss
berschreiten dieses Wertes ist die Reglung entlang

auf 2.5% /nom gehalten. Bei einer weiteren Unterschreitung des durch die
Fﬂhun%s Y geforderten Durchflusses von 0.5% von Vnom wird das Ventil
gesc

2.5%

0‘ e i 4
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P6..W..EV-KBAC

Produktmerkmale

Kommunikation

“Peer to Peer” Verbindung
http://belimo.local:8080

Das Notebook muss auf “DHCP” gesetzt sein.
Sicherstellen dass nur eine Netzwerkverbindung
aktiv ist.

Standard IP-Adresse:
http://192.168.0.10:8080
Statische IP Adresse

Passwort (nur lesen):

Benutzername: “guest”
Passwort: “guest”

Stellsignal Invertierung

Hydraulischer Abgleich

Delta-T-Manager

Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss-
oder Leistungsregelung, Leistungs- und
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

V / 4
BELIMO

Die Parametrierung kann iber den integrierten Web-Server (RJ45-Verbindung zu
Web-Browser) oder kommunikativ ausgefihrt werden.

Weitere Hinweise zum integrierten Web-Server sind der separaten Dokumentation zu
entnehmen.

Bei der Ansteuerung mit einem analogen SteIIS|\ann dieses inventiert werden.
Die Invertierung bewirkt die Umkehrung d€s Standardverhalten, d.h. bei Stellsignal
0% wird auf Vmax oder Qmax ger ei Stellsignal 100% ist das Ventil
geschlossen.

Uber den integrierten Webserve
Anforderung) in wenigen Schgi
werden. Wenn das Gerat j
Uber das Leitsystem vo

r maximale Durchfluss (entspricht 100%
ach und zuverlassig direkt am Gerét eingestellt
itsystem eingebunden ist, kann der Abgleich direkt

&

Wird ein Heiz- odefKuhlregister mit zu kleiner Differenztemperatur und somit zu

viel Durchflu rieben, resultiert daraus keine erhdhte Leistungsabgabe.
Jedoch miss afge- oder Kélteerzeuger bei einem tieferen Wirkungsgrad die
Energie be teflgn. Das heisst, Pumpen walzen zu viel Wasser um und erhéhen den

Energig rBgauch unnétig.

Mit Hj \% ergy Valve l&sst sich der Betrieb mit zu tiefer Differenztemperatur
undegomifyineffizient genutzte Energie einfach feststellen. Notwendige
Einstellgngsanpassungen kénnen jederzeit schnell und einfach vorgenommen werden.

@integrierte Differenztemperatur-Limitierung bietet dem Anwender die Méglichkeit,

©

Leistungsabgabe Heiz- oder Kihlregister 1
Differenztemperatur zwischen Vor- und Ricklauf 2
Verlustzone (Sattigung Heiz- oder KihlIregister) 3
Einstellbare minimale Differenztemperatur 4

Kombination analog - kommunikativ
(Hybrid Betrieb)

\ iden unteren Grenzwert zu definieren. Eine Unterschreitung dieses Werts wird vom

S

ergy Valve selbsttatig durch Limitierung der Durchflussmenge vermieden.
Die Einstellungen des Delta-T-Managers kénnen entweder direkt am Webserver
vorgenommen werden oder Uber die Belimo Cloud wird eine direkte Analyse des
Delta-T-Verhaltens durch Belimo-Experten vorgenommen.

A

= V [m¥h]

Bei konventioneller Ansteuerung mittels einem analogen Stellsignal kénnen fir die
kommunikative Rickmeldung der integrierte Web-Server sowie auch BACnet, Modbus
oder MP-Bus verwendet werden.

P6..W..EV-KBAC + de-ch » 2018-03-08 » Anderung vorbehalten
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Regelkugelhah fiih Durchfl

egelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- ’

P6..W..EV-KBAC oder Leistungsregelung, Leistungs- und B—ELl Mo
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Produktmerkmale

Leistungs-und Das Stellgerat ist mit zwei Temperatursensoren ausgeristet. Ein Sensor (T2) ist

Energiemonitoringfunktion im Messrohr integriert, der zweite Sensor (T1) liegt dem System fertig verdrahtet
bei und muss bauseitig im Wasserkreislauf installiert werden. Durch die Sensoren
werden die Mediumstemperaturen des Vor- und des Riicklaufs des Verbrauchers
(Warme-/Kalteregister) aufgezeichnet. Da durch die im System integrierte
Volumenstrommessung die Wassermenge ebenfalls bekannt ist, kann die vom
Verbraucher abgegebene Leistung errechnet werden. Durch die Auswertung der
Leistung Uber die Zeit wird im Weiteren auch die Heiz-/Kihlenergie automatisch
bestimmt.
Die aktuellen Daten wie Temperaturen, Durchflussvolumen, Energieverbrauch
Tauscher usw. kdnnen aufgezeichnet werden und lassen sich mittels Wgb-Browser
oder Kommunikation jederzeit auslesen. {

Datenaufzeichnung Die erfassten Daten (integrierte Datenaufzeichnung fir 13 Monate% far

die Optimierung der Gesamtanlage und zur Bestimmung deg P, e des
Verbrauchers verwendet werden.
Download csv-Dateien mittels Web-Browser. &‘

Belimo Cloud  Wird das Energy Valve mit der Belimo Cloud verbund zusatzliche Dienste
zur Verfligung: So kdnnen beispielweise mehrere Gér ichzeitig Gber das Internet
verwaltet werden. Auch helfen Belimo-Experten [ta-T Verhalten zu analysieren
oder halten die Leistungen des Energy Valee i efn schriftlichen Bericht fest. Unter
bestimmten Voraussetzungen verlangert s dem die in den anwendbaren

Allgemeinen Geschéftsbedingungen vorgeseéleRe Gewahrleistungsfrist. Details hierzu
finden Sie unter: [www.belimo.com/e%rran 1.

emporar. Getriebeausrastung und
ie Waste gedrlckt wird.

Handverstellung Handverstellung mit Drucktast
Entkopplung des Antriebs solan

t keine Endschalter und bleibt am Anschlag

Hohe Funktionssicherheit Der Antrieb ist Uberlastsiche
automatisch stehen.

Zubehor
Typ
Elektrisches Zubehor Z-STRJ.1
i ZR24-F05
V, skabel 5 m, A+B: RJ12 6/6, Zu ZTH EU ZK1-GEN
Beschreibung Typ
S

Service To ervice-Tool flr parametrierbare und kommunikative Belimo Antriebe / ZTH EU
AV-Regler und HLK-Stellglieder

Elektrische Installation %

weise » Anschluss Uber Sicherheitstransformator.
A + Parallelanschluss weiterer Antriebe mdéglich. Leistungsdaten beachten.
 Die Verdrahtung der Leitung fiir Modbus (RTU) / BACnet (MS/TP) hat nach den
O einschlagigen RS485-Richtlinien zu erfolgen.

* Modbus / BACnet: Speisung und Kommunikation sind nicht galvanisch getrennt.
Massesignal der Gerate miteinander verbinden.

www.belimo.com P6..W..EV-KBAC + de-ch » 2018-03-08 » Anderung vorbehalten 7



P6..W..EV-KBAC

oder Leistungsregelung, Leistungs- und

Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss-

V / 4
BELIMO

Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Elektrische Installation

Anschlussschemas

Konventioneller Betrieb

l ~
- 4+
——Y DC(0)2..10 V
—> U DC2.10V
Web-Browser
S Pt WebBrowser  pabelfarben:
[ N N N 1 = schwarz
1 2 3 5 6 7 2 _ rot
C D 3 = weiss
5 = orange
Ci Cp , BE_ 6 =rosa .L
ol 7 = grau i i i
Funktionen

Funktionen fiir spezifisch parametrierte Antriebe (Parametrierung mit Webserver) ¢

MP-Bus, Speisung via 3-Drahtanschluss

MP —- K
: 8 Q
Web-Browser
—_—— ——
[
1.2 356 7 \
C )
Ci C2 4 i!i!i A) weitere Antriebe und Sensoren
¢ (max.8)
MP-Bus via 2-Drahtanschluss, lokale Spannungsyer: g

- | ::}A;\'@

C

1l ~

-+
AC/IDC 24V
Leitungstopologie

(max.8)

Es bestehen keine Einschrankungen
bei der Netzwerktopologie (Stern-,
Ring-, Baum- oder Mischformen sind
zuléssig).

Speisung und Kommunikation im
gleichen 3-adrigen Kabel

* keine Abschirmung oder
Verdrillung erforderlich

* keine Abschlusswidersténde
erforderlich

A) weitere Antriebe und Sensoren

Anschlusses eines Notebooks
Uber RJ45 zur Parametrigrung und
Handsteuerung.

Optionaler Anschl J45
(Direktan ok /
Anschluss net oder
Internet) auf den
Neb-Server

integr'@
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P6..W..EV-KBAC

Funktionen
BACnet MS/TP / Modbus RTU

Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss-
oder Leistungsregelung, Leistungs- und

V / 4
BELIMO

Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

GND
Cy
C2

m}@ﬂ?/ ~><C \OCQOTW
~—" N~
Web-Browser Web-Browser

L~ C: C,

-+

AC/DC24V

~

-+

AC/DC24V

BACnet IP / Modbus TCP

1 ~
- 4+

BACnet IP / Modbus TCP
Web-Browser
—

BACnet MS/TP / Modbus RTU mit analogem Sollwert (Hybrid

Betrieb)

GND
Cq

D OO I > I3

Y-—4-DC(0)2..19V

U-»-DC2.. 10

Web-Browser

1L ~
- 4+

AC/DC24V

Zwangssteuerung und
Hybrid Betrieb)

10V)

Close

Open [+ |_~_| 1)

- +
( Y (DCO...
Web-Browser
R - e
[ N N
1 2 3 5 6 7
C D

1l ~Y UCGC C

L]

Vmax |2

Omax || 3

Ci=D-=A
C2=D+=B

MP-Bus mit analogem Sollwert (Hybrid Betrie%

MP —-
= —- A@
3
.10V
W10V
BA odbus TCP mit analogem Sollwert (Hybrid Betrieb)

——

N
1 2 3 5 6 7

C D

S

1) Positionsregelung
2) Durchflussregelung
3) Leistungsregelung

——Y—4-DC (0)2...10V
—U-»—DC2.10V

BACnet IP / Modbus TCP
Web-Browser

mit DC 24 V mit Relaiskontakten (konventioneller Betrieb oder

www.belimo.com
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Anzeige- und Bedienelemente

JuUuuyuuyuuyuuyuuyuuygyl

@

0.9 0.1
‘e
T
0.

Adaption

()]

|

y/ 4
Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- y
oder Leistungsregelung, Leistungs- und m
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Q000

[~

LED Anzeige griin

Aus: Keine Spannungsversorgung oder Verdrahtungsfehler
Ein: Betrieb

Flackernd: Interne Kommunikation (Ventil/Sensor)

Abdeckung POP-Knopf

POP-Knopf

Skala fiir manuelle Einstellung

Drucktaste und LED-Anzeige gelb

Ein: Adaptionsvorgang aktiv

Blinkend: POP Funktion aktiv

Aus: Nicht in Betrieb, Vorladezeit SuperCap, Stérung SuperCap,
Taste dricken:  Auslésen der Drehwinkeladaption, nachher Normalbetrieb
Taste Getriebeausrastung

Taste drlicken:  Getriebe ausgerastet, Motor stoppt, Handverstel
Taste loslassen:  Getriebe eingerastet, nachher Normalbetrie@

*

Servicestecker
Fir den Anschluss des ZTH EU @

Einstellung der Notstellposition (POP) \\

"\
Y IN[A-aB
@ - 100%

e “

A-AB
0%
A-AB
0..100%

vv

e A
0.5
0.1 0.9
NO NC
. J
e N
0.5
0.1 0.9
NO NC
. J
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Regelkugelhah fiih Durchfl

egelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- ’

P6..W..EV-KBAC oder Leistungsregelung, Leistungs- und B—ELl Mo
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Installationshinweise

Empfohlene Einbaulagen Der Kugelhahn kann stehend bis liegend eingebaut werden. Es ist nicht zuldssig, den
Kugelhahn hangend, d.h. mit der Spindel nach unten zeigend, einzubauen.

Einbau im Ricklauf Der Einbau im Rucklauf wird empfohlen. @K

Anforderungen an die Wasserqualitit Die Bestimmungen geméss VDI 2035 beziglich Wasserquajita
Ventile von Belimo sind Regelorgane. Damit diese die Rege
langerfristig erflllen kdnnen, sind sie frei von Feststoffen (

Montagearbeiten) zu halten. Der Einbau entsprechgnd
empfohlen. &

Zusétzlich wird ein magnetischer Schmutzfénger .

Fur eine ordnungsgemasse Funktion muss&ia eim Betrieb einen Leitwert >
20 uS/cm aufweisen. Es ist zu beachten,«a llwasser mit einem geringeren
Leitwert, im Normalfall bei der Beflillung % Ohung der Leitfahigkeit Gber den
minimal bendétigten Wert erfahrt und das Systém somit eingesetzt werden kann.
Erhdhung der Leitfahigkeit bei der Beftillung durch:

- unbehandeltes Restwasser v be oder Vorspilung

- aus dem Werkstoff herausgelé llsalze (z.B. Flugrost)

Spindelheizung Bei Kaltwasseranwendunge uchtwarmer Umgebungsluft kann es zur Bildung
en kommen. Dies kann zu Korrosion in den
urch zum Ausfall der Antriebe flihren. Bei solchen

Die Spindelheizifhg darffur aktiviert sein, wenn die Anlage in Betrieb ist, denn sie
verfligt Uker jei mperaturregler.

antriebe und Sensoren sind wartungsfrei.

Wartung Kugelha

Vor &a icearbeiten am Stellgerat ist die Stromversorgung des Drehantriebs
Iten (elektrische Kabel bei Bedarf I6sen). Die Pumpen im entsprechenden
il des Rohrleitungssystems sind auszuschalten und die zugehdrigen

Absperrschieber zu schliessen (Bei Bedarf zuerst alle Komponenten auskuhlen lassen
und immer den Systemdruck auf das Niveau des Umgebungsdrucks reduzieren).
Eine erneute Inbetriebnahme darf erst wieder erfolgen, nachdem Kugelhahn
und Drehantrieb gemass Anleitung korrekt montiert sind und die Rohrleitung von
qualifiziertem Fachpersonal gefllt wurde.

flussrichtung Die durch einen Pfeil am Gehause vorgegebene Durchflussrichtung ist einzuhalten, da
sonst der Durchfluss falsch gemessen wird.

Erdung Damit der Volumenstromsensor keine Fehimessungen vornimmt, ist es zwingend,

@ dass das Messrohr korrekt geerdet wird.
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P6..W..EV-KBAC

Installationshinweise

Einlaufstrecke

Installation Tauchhiilse und
Temperatursensor

\ G [ oNn [ v ]
[65..400 | <30mm | % |215mm |
0 = v 1) DN 65 = 30 mm

Allgemeine Hinw@
2 K entilauslegung

Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss-
oder Leistungsregelung, Leistungs- und
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

V / 4
BELIMO

Um die spezifizierte Messgenauigkeit zu erreichen, ist bei der Verrohrung eine
Beruhigungsstrecke bzw. Einlaufstrecke in Flussrichtung vor dem Durchflusssensor
vorzusehen. Diese muss mindestens 5 x DN betragen.

DN

65 | 5x65mm=2325mm
80 | 5x80 mm =400 mm

L min.

100 | 5x 100 mm =500 mm
125 | 5x 125 mm = 625 mm
150 | 5x 150 mm = 750 mm

=

L >=5xDN

- >

Das Ventil ist mit zwei Temperatursensoren ausgerustet:
» T2: Ein Sensor ist bereits in der Ventileinheit montie

» T1: Der zweite Sensor muss bauseitig vor dem Ve er (Ventil im Ricklauf;
empfohlen) oder nach dem Verbraucher (Ventijim f)’montiert werden. Die
bendbtigte Tauchhllse wird mit der Ventileinh@it A rt

Der Temperatursensor ist bereits mit den{entil rdrahtet.
Hinweis

Das Kabel zwischen Ventileinhei
verlangert werden.

mperatursensor darf weder gekirzt noch

Lt

Das Ventil wird anhand des maximal bendtigten Durchflusses Vmax bestimmt.
Eine Berechnung des kvs-Wertes ist nicht notwendig.

Vmax = 45 ... 100% von Vnom

Wenn keine hydraulischen Daten vorhanden sind, kann der Ventil-DN gleich der
Nennweite des Warmetauschers gewahlt werden.
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P6..W..EV-KBAC

Allgemeine Hinweise

Minimaler Differenzdruck (Druckabfall)

Ventilauslegung

Abmessungen / Gewicht

Massbilder

V/ 4
Regelkugelhahn mit sensorgefiihrter Durchfluss- BEL' M0®

oder Leistungsregelung, Leistungs- und
Energiemonitoringfunktion, 2-Weg, Flansch, PN 16

Der minimal benétigte Differenzdruck (Druckabfall Gber das Ventil) zur Erreichung

des gewiinschten Volumenstroms Vmax kann mit Hilfe des theoretischen kvs-

Wertes (siehe Typentbersicht) und der nachstehenden Formel berechnet werden.
Der berechnete Wert ist vom benétigten maximalen Volumenstrom Vmax abhangig.

Hoéhere Differenzdriicke werden vom Ventil automatisch kompensiert.

Formel
. 2 [ An . -LPa
v Apmin: kPa
Appmin = 100 X ( Tex ) Vimax: ¥
Vs theor. kus theor.: M¥/h

Beispiel (DN100 mit gewlinschtem maximalen Durchfluss = 50% Vno

P6100W2000EV-KBAC é&

kvs theor. = 100 m%h

Vnom = 1200 I/min
50% * 1200 I/min = 600 I/min = 36 m¥h
. 2 2
) =13 kPa

Vimax 36 mh
BPrin =100 x [ —— ) =100 x {———
Pmin ( ) (100 m3h

vs theor.

Im Falle eines Durchflusssensor-Fehlers wechs nergy Valve von der
Leistungs- oder Durchflussregelung zur Positio lung (Delta-T-Manager wird

deaktiviert).
Sobald der Fehler verschwindet, wechselt ergy Valve zur normalen
Kontrolleinstellung zuriick (Delta-T-Mafiager aktiviert)

DN L H D d K X Y Gewicht

(1 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [kd]
65 454 220 185 4x19 145 220 150 27
80 499 220 200 8x19 160 220 160 33
100 582 246 229 8x19 180 240 175 44
125 640 265 252 8x19 210 260 190 59
150 767 265 282 8x23 240 260 200 75

Weiterfiihrende Dokumentationen

« Ubersicht MP-Kooperationspartner
» Tool-Anschlusse

» Projektierungshinweise allgemein

» Anleitung Webserver

» Beschreibung Data-Pool Values

+ Beschreibung Protocol Implementation Conformance Statement PICS
» Beschreibung Modbus-Register

+ Einflhrung in die MP-Bus Technologie

Bei Y < 180 mm muss die Verlangerung des Handhebels gegebenenfalls demontiert werden.
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