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Komunika&ni RetroFIT+ otocny pohon pro

Technicky list GR24A-MP-R

MP27BUS

oto¢né ventily a mezipfirubové klapky

* Krouticf moment motoru 40 Nm

* Jmenovité napéti AC/DC 24 V

« Rizeni spojité, komunikaénf 2...10 V proménné
* Zp&tné hlasenf polohy 2...10 V promé&nné

* Komunikace po Belimo MP-Bus

* Konverze signélu ¢idla

Technicka data

Elektricka data

Data sbérnicové komunikace

Funkénf data

Obrézek se maze lisit od produktu

Jmenovité napéti

AC/DC24V

Frekvence jmenovitého napéti

50/60 Hz

Funk¢ni rozsah

AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Pfikon za provozu

4W

Pfikon v klidové poloze

1.5W

Prikon pro dimenzovani vodict

7VA

Pfipojeni napajeni/fizeni

Kabel 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralelni provoz

Ano (poznamenejte si Udaje o vykonu)

Komunikacni fizeni MP-Bus

Pocet uzll MP-Bus max. 8
Kroutici moment motoru 40 Nm
Pracovnirozsah Y 2..10V
Vstupni impedance 100 kQ

Proménna pracovniho rozsahu Y

Bod startu 0,5...30 V
Konc.bod 2,5...32V

Mozné provozni reZimy otevr.-zavf.
3bodové (pouze AC)
Spoijité (DCO...32V)

Zpétné hlaseni polohy U 2..10V

Pozndmka ke zpétnému hlaseni polohy U Max. 0.5 mA

Proménnd zpétného hlaseni polohy U

Bod startu 0,5...8 V
Konc.bod 2,5...10 V

Presnost polohy +5%

Ruénfi nastaveni s tlacitkem, Ize uzamknout
Doba prestaveni motoru 90s/90°

Proménnd doby prestaveni motoru 75..270s

Hladina akustického vykonu motoru 45 dB(A)

Rozsah nastaveni adaptace

manual (automaticky pfi prvnim zapnuti)

Proménnd rozsahu adaptacniho nastaveni

Zadna akce

Adaptace pfi zapnuti

PFizplisobeni po stlaceni tlagitka pro ru¢ni
ovladani

Nucené fizeni

MAX (maximalni poloha) = 100%
MIN (minimalni poloha) = 0%
ZS (mezipoloha, pouze AC) = 50%

Proménna nuceného fizeni

MAX = (MIN + 33%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 33%)
ZS = MIN...MAX

Ukazatel polohy

Mechanické, integrované
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Technicka data
Bezpecnostni data
Mechanicka data
Hmotnost
Bezpecnostni pokyny

A\

Vlastnosti vyrobku

Druh provozu

Prevodnik pro tidla

Technicky list GR24A-MP-R

Ochranné trida IEC/EN 111, bezpecné velmi nizké napéti (SELV)

Zdroj energie UL Class 2 Supply

Stupen kryti IEC/EN IP54

Stupen kryti NEMA/UL NEMA 2

Pouzdro UL Enclosure Type 2

EMC CE dle 2014/30/EU

Certifikace IEC/EN IEC/EN 60730-1 a IEC/EN 60730-2-14

UL Approval cULus dle UL60730-1A, UL60730-2-14 a CAN/
CSA E60730-1
Oznaceni UL na pohonu zavisi na misté vyroby,
zafizeni je v kazdém pFipadé kompatibilni s UL

Typ akce Typ 1

Jmenovité razové napéti napajeni/fizeni 0.8 kv

Stupen znecisténi 3

Vihkost okoli

Max. 95% r.v., nekondenzacni

Okolni teplota

0...50°C [32...122°F]

Skladovaci teplota

-40...80°C [-40...176°F]

Udrzba bezddrzbové
Spojovaci pfiruba FO5/F07
Hmotnost 1.9 kg

Pfistroj byl navrZen pro poufziti ve staciondrnich topnych, ventilacnich a klimatizacnich
systémech a nesmi byt pouZivan mimo specifikovanou oblast pouZiti, zejména v letadlech
nebo v jinych dopravnich prostfedcich ve vzduchu.

Venkovni aplikace: mozné pouze v pfipadé, Ze (morska) voda, snih, led, slunecni zafeni nebo
agresivni plyny pfimo nezasahuji do zafizeni a je zajisténo, Ze okolni podminky zlistanou

trvale v mezich dle technického listu.

Instalaci smi provadét pouze vyskolené osoby. BEhem instalace musi byt dodrzeny vSechny
platné zakonné a lokalni pfedpisy pro instalaci.

Spinac pro zménu sméru otaceni smi obsluhovat pouze autorizovany odbornik. Smér
otdceni nesmi byt obracen zejména v okruzich s protimrazovou ochranou.

Teplota povrchu mezi pohonem a armaturou nesmi prekrocit 50°C.

Pfistroj smi byt otevien pouze ve vyrobnim zavodé. Neobsahuje Zadné uZivatelem

vyménitelné nebo opravitelné ¢asti.

Kabely nesmi byt z pfistroje odstranény.

Pristroj obsahuje elektrické a elektronické soucasti a nesmi byt likvidovan jako domovnf
odpad. Je tfeba respekovat mistni pfedpisy a aktualné platnou legislativu.

Konvencni provoz:

Pohon je ovladan standardnim Fidicim signalem 0...10 V DC (pozor na pracovni rozsah) a jede
do polohy definované Fidicim signalem. Mé&Fici napéti U nabizi elektronické zndzornéni polohy
pohonu 0...100% a jako Fidici signal pro dalsi pohony.

Provoz po shérnici:

Pohon dostava fidici signdl polohy digitalné z nadfazeného regulatoru pres MP-Bus a prestavi
se do Z&dané polohy. Pripojeni U slouZi jako komunikaéni rozhrani a nedavé analogové méfici

napéti.

MozZnost pfipojeni €idla (pasivni nebo aktivni ¢idlo nebo kontakt). Pohon MP slouZi jako
analog/digital pfevodnik pro prevod signalu cidla po MP-Bus do nadrazeného systému.
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Vlastnosti vyrobku
PouZiti  Pro otocné ventily a uzaviraci klapky s nasledujicimi mechanickymi specifikacemi:
- IS0 5211: FO5 nebo FO7 (prdmér déliciho otvoru na pfirubé pro montaz kovani)
- IS0 5211: geometrie hlavy hfidele ve formé ¢tyrhranu nebo ploché hlavy

Konfigurovatelné zafizeni  Vyrobni nastaveni pro nejbéznéjsi aplikace. Jednotlivé parametry Ize upravit pomoci Belimo
Assistant 2.

UnaSeci hfidel Adaptér tvarované hridele neni soucasti dodavky (viz «PrisluSenstvi»).

s s
7N
O
-
N~——_
Type s Type s ds
[mm] [mm] | [mm]
ZGV-14 | 14 ZGF-14 | 14 18
ZGV-16 | 16 ZGF-17 | 17 22
ZGV-17 | 17
ZGV-19 | 19

Snadn4 pfimad montdZz  Snadnd pfima montaZ na otocny ventil nebo mezipfirubovou klapku s montdzni pfirubou.
Montéazni poloha ve vztahu k osazeni mliZe byt zvolena v krocich po 90°.

Rucni ovlddéni  Rucni ovlddani pomoci tladitka je mozné (vyrazeni pfevodu po dobu stisknuti tlacitka nebo
uzamceni).

Nastavitelny pracovni ihel  Pracovni Ghel je nastavitelny pomoci mechanickych doraz(.

Vysoka funkéni bezpecnost  Pohon je jiStén proti pretiZeni, nepotfebuje koncové spinace a automaticky se zastavi na
koncovych dorazech.

Zakladni poloha  Pfi prvnim pfipojeni napdjeciho napéti, tj. pfi uvedeni do provozu, pohon provede adaptaci,
coZ znamend prestaveni svého pracovniho rozsahu a zpétného hlaseni polohy na mechanicky
pracovni rozsah.

Pohon se prestavi do polohy definované fidicim signalem.
Vlyrobni nastaveni: Y2 (otaceni proti sméru hodinovych rucicek)

Adaptace a synchronizace  Adaptaci Ize spustit ru¢né stisknutim tlacitka "Adaptace" nebo pomoci Belimo Assistant 2.
Béhem adaptace jsou detekovany oba mechanické koncové dorazy (cely rozsah nastaveni).

Je konfigurovand automaticka synchronizace po stisknuti tlacitka pro rucni ovladani.
Synchronizace probihd v zakladni poloze (0%).

Pohon se prestavi do polohy definované Fidicim signdlem.

Pomoci aplikace Belimo Assistant 2 Ize provést celou fadu nastaveni.

Pfislusenstvi

Nastroje  Popis Typ
Servisni nastroj pro nastaveni kabelového a bezdratového pfipojent, Belimo Assistant 2
provoz na misté a feseni problémd.
Belimo Assistant Link Pfevodnik Bluetooth a USB na NFC a MP-Bus LINK.10

pro konfigurovatelné a komunikativni zafizeni

Pripojovaci kabel 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: 6p6lova servisni zastrcka ~ ZK1-GEN
pro zafizeni Belimo

Pripojovaci kabel 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: voIné konce Zil pro ZK2-GEN
pFipojeni k rozhranni MP/PP

Elektrické pFisluSenstvi  Popis Typ
Pomocny spinac 1x SPDT nasaditelny S1A
Pomocny spinac 2x SPDT nasaditelny S2A
Zpétnovazebny potenciometr 140 Q nasaditelny P140A
Zpétnovazebny potenciometr 1 kQ nasaditelny P1000A
Zpétnovazebny potenciometr 10 kQ nasaditelny P10000A
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Prislusenstvi

Popis Typ
MP-Bus napajeni pro MP pohony ZN230-24MP
L dimensions  Popis Typ

Pfevodnik MP na BACnet MS/TP UK24BAC

Gateway MP do Modbus RTU UK24MOD
Mechanické pfisluSenstvi  Popis Typ

Adapter tvarované hridele EtyFhran 14x14x40 mm (DxSxV) ZGV-14

Adapter tvarované hfidele ¢tyrhran 16x16x40 mm (DxSxV) ZGV-16

Adapter tvarované hfidele ¢tyrhran 17x17x20 mm (DxSxV) ZGV-17

Adapter tvarované hfidele ¢tyfrhran 19x19x40 mm (DxSxV) ZGV-19

Adaptér tvarované hfidele s plochou hlavou 14x@18x33 mm (Wx@xH) ZGF-14
Adaptér tvarované hfidele s plochou hlavou 17x22x33 mm (Wx@xH) ZGF-17

Elektrickd instalace

Napajeni pfes oddélovaci transformator.
& Paralelni pfipojeni dalSich pohon(i je mozné. Dbejte tdajdi o pfikonech.

Prepinac sméru otaceni je zakryty. Vyrobni nastaveni: Smér otaceni Y2.

Barvy Zil:
1=_erna
2 =Cervena
3=bhila
5=oranZova
MP-Bus AC/DC 24V, spojité
- 4+
Iz 1%
) )
Y— (+)-]—& Sensor Y—(+)-|— 2..10V
|—U—<-> MP |—U-> 2.10V
T T T T T
1T 2 3 5 17 2 3 5
Dalsf elektrické instalace
Funkce se zakladnimi hodnotami (konvencni reZim)
Nucené fizeni pfi AC 24 V s reléovymi kontakty Nucené Fizeni pfi AC24 Vs
otofnym prepinatem
g >
L~582¢%
zZ o % 4
e~ | 253 >
| ) l
1 —(+))—~Y0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
TT?? L)L 0% T T T
| oL |1 | | 1L |—| ZS 50% 1| & o
Y U :] 1|1l ]|oL|o—"|o—T_ 100% Y U 1
e.g. IN4007| |- L|-—L|—"=[-—"=[-—1 Y e.g. TN 4007
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Dalsi elektrické instalace

Funkce se zakladnimi hodnotami (konvencni rezim)

Dalkové Fizeni 0...100% vysilatem  Omezeni minima s vysilatem polohy SG..24

polohy SG..
-+
J_ ~
T T SGA2
L =~ 1 Z serﬁl
- 4+
s SGA24 1112]]13(]4
I~l; + v 7 3345 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v

Y [V]

R 10

12 3 5 /
T T T
1 2 3 5 ( ) min J- -

L <[%]
0 100
Primdrni/sekundarni provoz (v zavislosti na poloze) Ovladani's 4...20 mA pres externi odpor
T =
) T %
Y— (+)— 2.10V 5000
U 2.10V -(-)
’7-(+) «44..20 mA
I |'U'>' 2.10V POZOI’:
S T T T T Pracovni rozsah musi byt
1.2 35 1.2 35 1235 nastaven na DC 2...10 V.

Gt r 4" CI:'IIZP 500 Q rezistor prevadi proudovy

Y U Y U Y U signal 4...20 mA na napétovy

signal DC2...10V

Kontrola funkce

Postup
1. Pfipojit 24 V na svorky 1 a 2
2. Odpojit svorku 3:
- pro smér otaceni L: Pohon
1 otaci doleva
- pro smér otaceni R: Pohon
otaceni doprava
Y U 3. Krétce spojit svorky 2 a 3:
- Pohon béZi v opacném sméru

|— o+

_\_|_ 1

N —,
w-
[¢]
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Dalsi elektrické instalace

Funkce se zakladnimi hodnotami (konvencni rezim)

MP-Bus topologie sité Pfipojeni na MP-Bus

+

1~ MP
Nejsou Zadna omezeni vzhledem #
k topologii sité (hvézda, kruh, .
strom nebo jejich kombinace
jsou dovoleng). -
Napdjeni a komunikace jednim a -
tim samym 3Zilovym kabelem T

1 2 3 5

* neni zapotrebi stinéni ani
kroucené vedeni

+ zakonCovaci odpory nejsou Y U
zapotrebi

Max. 8 MP-Bus prvk(

Pfipojeni aktivnich cidel

T 2

Pripojeni externiho prepinaciho kontaktu

MP
# ¥ w

; :

[ \E]

* Napajeni AC/DC 24 V

* Vystupni signal 0...10 V (max.
0..32V) Y U
* RozliSeni 30 mV

* Spinaci proud 16 mA @ 24V

* Bod startu pracovniho rozsahu
musi byt konfigurovan na
pohonu MP na =0.5V

Connection of passive sensors

X w

Wﬁ ~

T T " . )
1 2 3 5 Ni1000|-28..+98°C  (850..16000Q " 1) Depending on the type
=D [priov|ss.is5c 850..16000 2 2) Resolution 1 Ohm
Y U 5 2 Compensation of the measured
NTC  [-10..+160°C * [20010...60 kQ value is recommended
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DalSi elektrické instalace
Funkce se specifickymi parametry (nutna konfigurace)

Nucené fizeni a omezeni pro AC 24 V s reléovymi kontakty
J_ ~

)

Technicky list

—(+)}—<—Y0...10 v

GR24A-MP-R

Rizeni otevieno/zavieno

- 4
1 2 a b c d e 1l =
); c /M 1| o1L|o—1L|—"|o—"|o—=|+~=| Close
Lo L| ||| —=| -] MIN I—U'>
I
T T T 1| Lo | o[ [ || ZS T T T
1T 2 3 5
1 2 3 5 ot oL o | oL | | o] MAX q:|:|:|:>
Y U ] L] o—1L| ||| 1 || Open Y U
eg. IN4007| |« t|o—t|—=| || |1 ¥
Rizeni 3bodové s AC 24 V Nucené Fizeni a omezeni s AC 24V a oto¢nym prepinaem
>
L~ =
2zo0%8d
L~ © 3535 3> 0o >
Z‘S ‘
e.g. TN 4007
a
e g B O B O &l Ol N 20 T T Pozor:
12 38 5 Fit" je zarut
1 2 3 5 Y Y Y 1 PR Funkce ,,ZaVI’I'F Je zarucena,
d:':':b 1= d:':':b pouze pokud je pocate¢ni bod
Y U - -|Stop Y U —K— provozniho rozsahu definovan
L)LY e.g. IN4007| namin.0,5V.
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Ovladaci prvky a ukazatele

~ I
9 @ “'{ @ Prepinat sméru otateni
q ~?/v2 o Prepnuti: Zména sméru otaceni
Adaption —»
H pover (1 @ Tlatitko a zeleny ukazatel LED
g Address — ¥
Status VYP: Bez napajeni nebo porucha funkce
(4] ZAP: V provozu

Stisk tlacitka:  Spusti adaptaci pracovniho Uhlu, nasleduje normalni provoz

© Tlatitko a Zluty ukazatel LED

VYP: Normalni provoz

ZAP: Proces adaptace nebo synchronizace aktivni
Blikajici: MP-Bus komunikace aktivni

Blika: PoZadavek na adresovani z MP klienta

Stisk tladitka: Potvrzeni adresovani

Q Tlagitko pro rugnf oviddéni

Stisk tlacitka: Vyfazeni pfevodu, zastaveni motoru, mozné rucni ovladani

Uvolnéni tlacitka: Zafazeni pfevodu, normalni provoz
e Servisnf zastrcka
Pro pripojeni konfiguracnich a servisnich nastrojd
Zkontrolujte pfipojeni napéjeni

9 VYP a 9 ZAP MozZna chyba v zapojeni napajeni

Servis

Pomoci Belimo Assistant 2 Ize upravovat parametry zafizeni. Belimo Assistant 2 mUZe pracovat
na mobilnim telefonu, tabletu nebo PC. Dostupné mozZnosti pfipojeni se lisi v zavislosti na
hardwaru, na kterém je Belimo Assistant 2 nainstalovan.

DalSi informace o Belimo Assistant 2 naleznete ve Strucné pfirucce - Belimo Assistant 2.

Kabelové pfipojeni K zafizenim Belimo Ize pfistupovat pfipojenim Belimo Assistant Link k portu USB na pocitaci
nebo notebooku a k vodi¢i MP-Bus na zafizeni.
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Rozméry
a4 151

98

133

\ F05 | 250 | 4 x M6
VAN ) [FoT[@70[4xM8

Dalsf dokumentace

« Prehled spolupracuijicich partnerd MP

« Pfipojeni nastrojl

« Uvod do technologie MP-Bus

« Uplny sortiment vyrobki pro poufiti s vodou

* Technické listy pro kulové kohouty

* MontdZzni navod pro pohony a/nebo kulové kohouty
* Obecné poznamky pro planovani projektu

« Strucny pravodce - Belimo Assistant 2
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