V [ 4
BELIMO

MFT/programable, Funcién de seguridad, 24 V

Datos técnicos

Datos eléctricos

Datos de funcionamiento

Ficha de datos técnicos

2*GKX24-MFT-X1

La imagen puede diferir del producto

5 afios garantia

LISTED
CE€ [,
REG. EQUIP. © us

Tensién nominal AC/DC24V

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Rango de tensién nominal AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Consumo de energia en funcionamiento 12W

Consumo energia en reposo 3W

Transformer sizing 40 VA

Conexion eléctrica

Cable plenum de 18 AWG con conector de
conducto NPT de 1/2", grado de proteccién
NEMA2/1P54,1m,3my5m

Proteccidn de sobrecarga

electrénica giro completo 0...95°

Margen de trabajo Y

2.10V

Nota sobre el rango de operacién Y

4...20 mA con ZG-R01 (resistor de 500 Q, 1/4
W)

Impedancia de entrada

100 kQ para 2...10 V (0,1 mA), 500 Q para
4...20 mA, 1500 Q para PWM, encendido/
apagado y punto flotante

Margen de trabajo Y variable

Punto de inicio 0.5...32V
Punto final 2.5...32V

Modos de operacién opcional

variable (VDC, on/off, punto flotante)

Sefial de salida (posicion) U

2.10V

Nota sobre la sefial de salida U Max. 0,5 mA
Sefial de posicién U variable VCC variable
Tiempo de puenteo 2s

Tiempo de puenteo (PF) variable 0..10s
Tiempo de precarga 5.20s

Sentido del movimiento del motor

se puede seleccionar con el interruptor 0/1

Sentido de movimiento de la funcién de
seguridad

reversible con interruptor

Palanca botén externo

Angulo de giro M4x. 95°

Nota sobre el angulo de giro ajustable con tope mecanico
Tiempo de giro (motor) 150 s/90°

Tiempo de giro del motor variable 95...150 s

Tiempo de giro a prueba de fallos <35s

Nivel de ruido, motor 52 dB(A)

Nivel de ruido, funcién de proteccién a prueba 61 dB(A)

de fallas
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Datos técnicos
Datos de funcionamiento

Datos de seguridad

Peso

Materiales

Notas al pie

Caracteristicas del producto

Tiempo de puenteo

Accesorios

Herramientas

Accesorios eléctricos

Ficha de datos técnicos 2*GKX24-MFT-X1

Indicador de posicién Mecénico, carrera de 30...65 mm

Fuente de suministro eléctrico UL Alimentacién de clase 2

Grado de proteccion NEMA/UL NEMA 2
Carcasa UL Enclosure Type 2
Listado de agencias cULus segun UL60730-1A/-2-14, CAN/CSA
E60730-1:02
CE segiin 2014/30/EU y 2014/35/EU
Norma de Calidad IS0 9001

UL 2043 Compliant Adecuado para su uso en cdmaras de aire
segun la Seccién 300.22(C) de la NECy la

Seccion 602 de la IMC

Humedad ambiente Max. 95% RH, sin condensacion

Temperatura ambiente -22...122°F [-30...50°C]

Temperatura de almacenamiento -40...176°F [-40...80°C]

Nombre del edificio/Proyecto sin mantenimiento

Peso (1

Material de la carcasa Acero galvanizado y carcasa de pldstico

t Tensién de impulso nominal 800V, tipo de accién 1.AA, grado de control de contaminacién
3

Las interrupciones de voltaje pueden puentearse hasta 10 s como maximo.

En caso de que se produzca una interrupcion de la alimentacidn, el actuador se mantendra
fijo de acuerdo con el tiempo de puenteo establecido. Si la interrupcidn de voltaje es superior
al tiempo de puenteo establecido, el actuador se movera hasta la posicién de seguridad
seleccionada.

El tiempo de puenteo ajustado en la fabrica es de 2 s. Este valor se puede modificar in situ
durante el funcionamiento utilizando la herramienta de servicio MFT-P de Belimo.

Ajustes: el botén giratorio no se debe ajustar en la posicién "PROG FAIL-SAFE".

Para los ajustes retroactivos del tiempo de puenteo con la herramienta de servicio MFT-P de
Belimo o con el dispositivo para ajustes y diagnésticos ZTH EU solo es necesario introducir los
valores.

Descripcién Tipo

Cable de conexién 10 ft [3 m], A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Weidmiiller de 3 ZK4-GEN
polos y conexién de la alimentacién

Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores Belimo ~ ZTH US
configurables y con comunicacién, controlador de cajas VAV y

dispositivos para funcionamiento en HVAC

Descripcién Tipo
Potenciémetro de realimentacién 140 Q complemento, gris P140A GR
Potenciémetro de realimentacién 500 Q complemento, gris P500A GR
Potenciémetro de realimentacién 1 kQ complemento, gris P1000A GR
Potencidometro de realimentacion 2.8 kQ complemento, gris P2800A GR
Potenciémetro de realimentacién 5 kQ complemento, gris P5000A GR
Potenciémetro de realimentacién 10 kQ complemento, gris P10000A GR
Contacto auxiliar 1x SPDT adaptable S1A
Contacto auxiliar 2x SPDT adaptable S2A
Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores Belimo ~ ZTH US

configurables y con comunicacién, controlador de cajas VAV y
dispositivos para funcionamiento en HVAC
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Ficha de datos técnicos 2*GKX24-MFT-X1

Accesorios
Pasarelas  Descripcién Tipo
Pasarela MP a BACnet MS/TP UK24BAC
Pasarela MP a Modbus RTU UK24MOD
Pasarela MP a LonWorks UK24LON
Instalacién eléctrica
Colores de cable:
1=negro
2 =rojo
3=blanco
5=naranja
AC/DC 24V, modulante
It
)
Y—(+) ]~ 210V
|—U-> 2.10V
T T T 0 0
1 2 3 5 1 2 3
| @)@
—L|lo1| 2V || ¥
—Llet|10V| ¥\ |y
Longitudes del cable de sefial
A = Actuador
C = Unidad de control (unidad
controladora)
L1 = Cable de conexién del
actuador
C L2 = Cable del cliente
Ltot = Longitud maxima del
L~ Y U . cable de sefial
C D)
L, - T Nota:
2 oot h Cuando se conectan varios
rla | L/~ | AC DC actuadores en paralelo, la
L 0.75mm?3 <30m | <5m longitud maxima del cable de
. X ! 1.00mma <40m <8m selﬁal del:(;e dividi:jse entre el
/ p ndmero de actuadores.
T 2 3 5 A 1.50mm3] <70m | <12m
2.50 mm3 <100m | <20m
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Instalacion eléctrica

N L
AC 230V
C
AG 24V Yy U A= Act.uador .
= C = Unidad de control (unidad
S ) ¢ ) controladora)
] L1 = Cable de conexion del
actuador
Nota:
} L, No hay restricciones especiales
C ) para la instalacion si los cables
1 2 3 5 A

de alimentacion y de datos se
colocan por separado.

Funcionamiento en paralelo
+

T4 A s
{ F—
i}
i}

Y ; + Max. 8 actuadores en paralelo
T T T T T T La operacion en paralelo sélo se
1.2 3 5 1.2 3 5 1.2 35 permite en ejes no conectados
b P D

No deje de observar los datos de
desempefio con la operacién en
paralelo.

Diagrama eléctrico del funcionamiento en tandem (actuadores de acoplamiento mecanico)

T =

funcionamiento primario/
secundario
El funcionamiento primario/

| > secundario sélo est4 permitido
e en un eje fijo o en dos ejes
? acoplados de forma mecanica
p El actuador secundario adopta la
configuracién del actuador
primario

) M4x. 2 actuadores en
—¢

o |
./
A

e
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con valores basicos (modo convencional)

Control de sobremando con AC 24 V con contactos del relevador Control de sobremando con AC 24
V con interruptor rotatorio

g >
L ~28S2
z 2 3 S
L ~ | 5555 >
| ) l
1 —(+))—Yo0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
TITT e o e o o WL T TITT
| 1| oL o—L|—_]| ZS 50% I:|:|:|:
Y U 1 L1 |oL| |- 100% Y U 1
eg. IN4007| |~ t|— L[| |—T Y e.g. IN 4007
Control remoto 0...100% con Limite minimo con posicionador SG..
posicionador SG..
-+
J_ ~
T r SGA2
L =~V Z serﬁl
-+
s SGA24 1112]]13(]4
I~y 7 335 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v

Y [V]

R 10
12 3 5 /
T T
1 2 3 5 ( ) min J- -

0 100

)

L
—(+)}—<— 4..20 mA L
Precaucion:
I—U-> 2.10V El rango de operacién debe
T
1

e T ajustarsea DC2...10 V.
2.3 5 La resistencia de 500 ohmios

CI:|:':|3 convierte la sefial de corriente
Y U de 4...20 mA en una sefial de

voltaje DC2...10 V.
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Otras instalaciones eléctricas
Funciones con valores basicos (modo convencional)

Comprobacién del funcionamiento

Procedimiento

n + 1. Conectar 24V a las
conexiones 1y 2
2. Desconectar la conexién 3:
- Con sentido de giro 0: El
actuador gira a la izquierda
- Con sentido de giro 1: El

i o actuador gira a la derecha
1.2 35 3. Cortocircuitar las conexiones
¢ 2y3:
Y U - El actuador funciona en

sentido contrario

Funciones con pardmetros especificos (configuracién necesaria)

Control de sobremando y limitacién con AC 24 V con contactos del relevador Control de apertura/cierre
J_ ~
()
—(+))—Y0.10V - 4
112 |a|b|lc|d]e 1~
); c /M 1| o1L|o—1L|—"|o—"|o—=|+~=| Close
Lo L| ||| —=| -] MIN | I—U’
T T T Lot | L | || ZS T T T
1 2 3 5 1T 2 3 5
| L|o—L|o—"| oL || MAX |
Y U ] L] o—1L| ||| 1 || Open Y U
eg. IN4007| || 1|2 || || 1] ¥
Control de sobremando y limitacién con AC 24 V e interruptor Control de 3 puntos con AC 24 V
rotatorio
>
L~ =
2z0%8d
S = = = O > 1~
f ‘
e.g. TN 4007
a
1| 2 [3@|30)|@)|@)
a
> @@
I T e e e e
La funcllon C.errar solo es.ta. . |t — |y
d:':':b garantizada si el punto de inicio d:':':b — 1 — ol
Y U —K— del rango de operacién se define Y U - -| Stop | stop
e.g. IN4007|  con un minimo de 0,5 V. il hael Rl el LA 3 R4
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