BELIMO

Actuador de compuerta sin funcién de
proteccién a prueba de fallas con comunicacién
y conexion a la nube para compuertas de
control en aplicaciones HVAC comerciales
habituales.

* Par de giro del motor 180 in-lb [20 Nm]

* Tensién nominal AC/DC 24V

* Control Proporcional, Con comunicacién,
Hibrido, Nube

« Conversion de sefiales del sensor

* Ethernet 10/100 Mbit/s, TCP/IP, servidor web
integrado

* Comunicacion mediante BACnet IP, Modbus
TCPy nube

Datos técnicos

Datos eléctricos

Comunicacién por bus de datos

Datos de funcionamiento

La imagen puede diferir del producto

Ficha de datos técnicos AMB24-IP
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Tension nominal AC/DC 24V
Frecuencia nominal 50/60 Hz
Rango de tensi6n nominal AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Consumo de energia en funcionamiento 6W
Consumo energia en reposo 3W
Transformer sizing 8 VA

Conexion de la alimentacién / control

cable 3 ft. [1 m], 6x 0.5 mm?

Funcionamiento en paralelo

Si (tenga en cuenta los datos de
funcionamiento)

Conexion eléctrica

Cable para dispositivos de 18 AWG, enchufe
de conector de conducto NPT de 1/2"y
conector RJ45 (Ethernet)

Proteccién de sobrecarga

electrénica giro completo 0...95°

Control mediante comunicacion

Nube
BACnet/IP
Modbus TCP

Ndmero de nodos

BACnet / Modbus ver descripcion de la interfaz

Par de giro del motor

180 in-Ib [20 Nm]

Margen de trabajo Y 2.10V

Nota sobre el rango de operacion Y Hibridos mediante 2...10 V
Impedancia de entrada 34kQ

Margen de trabajo Y variable 0.5...10V

Sefial de salida (posicion) U 2..10V

Nota sobre la sefal de salida U Max. 0,5 mA

Sefial de posicion U variable VCC variable

Precision de posicién +5%

Sentido del movimiento del motor

se puede seleccionar con el interruptor 0/1

Palanca

botdén externo

Angulo de giro

95°

Nota sobre el angulo de giro

ajustable con tope mecanico
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Ficha de datos técnicos AMB24-IP

Datos técnicos
Datos de funcionamiento  Tiempo de giro (motor) 150s/90°

Tiempo de giro del motor variable 70..220s

Nivel de ruido, motor 45 dB(A)

Adaptacion del rango de ajuste Manual

Indicador de posicion Mecénico, acoplable

Datos de seguridad  Clase de proteccién IEC/EN III, voltaje extra bajo de seguridad (SELV)

Fuente de suministro eléctrico UL Alimentacion de clase 2

Grado de proteccion IEC/EN
IP54 cuando se utiliza una tapa protectora o
una arandela protectora para clavija RJ45

Grado de proteccion NEMA/UL NEMA 1

Carcasa UL Enclosure Type 1

CEM CE segin 2014/30/UE

Listado de agencias cULus seguin UL60730-1A/-2-14, CAN/CSA
E60730-1:02
CE seguin 2014/30/EU y 2014/35/EU

Norma de Calidad ISO 9001

UL 2043 Compliant Adecuado para su uso en camaras de aire
segun la Seccién 300.22(C) de laNECy la
Seccién 602 de la IMC

Tipo de accién Type 1

Tension de resistencia a los impulsos 0.8 kv

Humedad ambiente Max. 95% RH, sin condensacion

Temperatura ambiente -22...122°F [-30...50°C]

Temperatura de almacenamiento -40...176°F [-40...80°C]

Nombre del edificio/Proyecto sin mantenimiento

Peso  Peso 5.21b[2.4 kq]
Materiales  Material de la carcasa UL94-5VA
Notas de seguridad

aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.

+ Aplicacién para exteriores: solo es posible en el caso de que el actuador no esté expuesto
directamente a agua (mar), nieve, hielo, radiacion solar, o gases nocivos, y exista la garantia
de que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales
que se establecen en la ficha técnica.

* Solo especialistas autorizados deben realizar la instalacién. Durante la instalacién deben
tenerse en cuenta las normativas legales o institucionales.

+ El dispositivo debe abrirse solamente en las instalaciones del fabricante. No contiene piezas
que el usuario pueda reemplazar o reparar.

* No se deben retirar los cables del dispositivo.

 Para calcular el torque necesario, deben respetarse las especificaciones del fabricante de la
compuerta relativas a la seccién transversal, el disefio, el lugar de instalacién y las
condiciones de ventilacién.

+ El dispositivo contiene componentes electrénicos y eléctricos, y no puede desecharse junto
con residuos domésticos. Deben respetarse todas las normas y requerimientos locales
vigentes.

j * No debe utilizar el dispositivo fuera del campo especifico de aplicacién, especialmente en
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BELIMO
Caracteristicas del producto

Modo de funcionamiento

Convertidor para sensores

Comunicacion

Conexion "Peer to Peer"
http://belimo.local:8080

La computadora debe ajustarse a "DHCP".
Asegurese de que solo esté activa una
conexion de red.

Direcci6n IP estandar:
http://192.168.0.10:8080

Direccién IP estdtica

Contraseia (solo lectura):

Usuario: «guest»

Contrasefia: «guest»

Inversion de la sefial de posicionamiento
Montaje directo y sencillo

Registro de datos

Palanca

Angulo de giro ajustable

Alta fiabilidad funcional

Posicién de inicio

Adaptacién y sincronizacién

Ficha de datos técnicos AMB24-IP

El actuador se controla desde la Nube, BACnet/IP o Modbus TCP y se mueve hasta la posicién
definida por la sefial de posicionamiento. Mediante las mismas interfaces, pueden escribirse y
leerse varios puntos de datos.

Modo hibrido:
El actuador recibe su sefial de control analégica desde el controlador de jerarquia superior y

se mueve a la posicion definida. Utilizando la Nube, BACnet/IP o Modbus TCP, pueden leerse
varios puntos de datos y pueden escribirse, con la excepcién de la sefial de control.

Opcidn de conexidn de dos sensores (sensor pasivo, sensor activo o contacto de
conmutacion). El actuador sirve como convertidor analdgico/digital para la transmisién de la
sefial del sensor al sistema de jerarquia superior.

La configuracién puede llevarse a cabo por medio del servidor web integrado (conexion RJ45
al navegador web), o mediante comunicacién o la Nube.

Puede encontrar informacién adicional sobre el servidor web integrado en la documentacién
que se proporciona por separado.

Puede invertirse en casos de control con sefial de control analégica. La inversién provoca una
alteracion del comportamiento normal, es decir, con una sefial de posicionamiento del 0%, el
actuador se abre al max., y el actuador se cierra con una sefial de posicionamiento del 100%.

Montaje directo y sencillo sobre el vastago de compuerta mediante una abrazadera universal
para vastago, suministrada con un mecanismo antirrotacién que evita que el actuador gire.

Los datos registrados (registro de datos integrado durante 13 meses) pueden utilizarse para
fines analiticos.

Descargue los archivos en formato csv mediante el navegador web.

Es posible el control manual con el botén (la caja de engranajes se mantiene desbloqueada
mientras se presiona el botén o permanece bloqueado).

Angulo de giro ajustable mediante topes finales mecanicos.

El actuador se encuentra protegido contra sobrecargas, no necesita ningun interruptor
limitador y se detiene automaticamente cuando alcanza el tope final.

La primera vez que se activa el voltaje de alimentacion, por ejemplo, durante la puesta en
marcha, el actuador lleva a cabo una adaptacién que hace que el rango de operaciény la
retroalimentacién de posicién se ajusten al rango de ajuste mecanico.

El actuador se mueve entonces a la posicion definida por la sefial de control.

Se puede activar una adaptacion manual pulsando el boton "Adaptacién”. Durante la
adaptacion se detectan los dos topes finales mecénicos (rango de ajuste completo).

El actuador se mueve entonces a la posicion definida por la sefial de control.
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m Ficha de datos técnicos

Accesorios
Herramientas  Descripcion Tipo
Simulador de sefial, Alimentacién AC 120 V PS-100
Cable de conexion 16 ft [5 m], A: RJ11 6/4 LINK.10, B: 6 pines para ZK1-GEN

conexion a toma de servicio

Cable de conexién 10 ft [3 m], A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Weidmiiller de 3 ZK4-GEN
polos y conexién de la alimentacién

Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores Belimo ~ ZTH US
configurables y con comunicacién, controlador de cajas VAV y

dispositivos para funcionamiento en HVAC

Accesorios eléctricos  Descripcién Tipo
Posicionador para montaje frontal SGF24
Posicionador para montaje mural SGA24
Resistencia, 500 Q, resistencia de cable de 1/4" con cables flexiblesde ~ ZG-RO01
6"

Sujetacables 43442-00001
(NEMA 4 modelos)
Conector de conducto del cable 1/2" TF-CCUS
Transformador, AC120VaAC 24V, 40 VA 7G-X40
Potenciémetro de realimentacion 15 kQ gris P15000A-F GR
Potenciémetro de realimentacién 10 kQ complemento, gris P10000A GR
Potenciémetro de realimentacién 5 kQ complemento, gris P5000A GR
Potencidometro de realimentacion 2.8 kQ complemento, gris P2800A GR
Potenciémetro de realimentacién 1 kQ complemento, gris P1000A GR
Potenciémetro de realimentacién 500 Q complemento, gris P500A GR
Potenciémetro de realimentacién 140 Q complemento, gris P140A GR
Contacto auxiliar, sin mercurio P475-1
Contacto auxiliar, sin mercurio P475
Contacto auxiliar 2x SPDT adaptable S2A
Contacto auxiliar 1x SPDT adaptable S1A
ST
Accesorios mecdnicos  Descripcién Tipo
Palanca de transmisién Ancho de la ranura 6.2 mm, rango de sujecién ~ KH6
210...18 mm
Palanca de transmisién Anchura de la ranura 8.2 mm, rango de sujecién KH8
210...18 mm
Palanca de transmisién Anchura de la ranura 8.2 mm, rango de sujecion KH10
214...25 mm
Palanca de transmisién Anchura de la ranura 8.2 mm, para ¢1,05" KH12
Rétula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8 KG6
Rotula Adecuado para palanca de transmision de compuerta KH8 KG8
Rétula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8 / KH10 KG10A
SH8
Varilla de empuje para junta de bola KG10A 36" de largo, 3/8" de SH10
diametro
ZG-DC1
ZG-DC2
Proteccion climéatica 13x8x6" [330x203x152 mm] (LxWxH) 75-100
Base, para Z5-100 75-101
Proteccion climatica 406x213x102 mm [16x8-3/8x4"] (LxAXAI) 75-150
Prolongador de ejes 240 mm @20 mm para eje de compuerta 28...22,7  AV8-25
mm
TF-P
Soporte de montaje para AF.. ZG-100
Soporte de montaje ZG-101
para AFB(X) / NFB(X)
Llave 0.32iny 0.39in [8 mmy 10 mm] TOOL-06
Adaptador para contacto auxiliar y potenciémetro de realimentacion, Z-SPA
Multipack 20 uds.
Palanca para actuador para nuez de arrastre estandar (unilateral) AH-25
K-AM25
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Accesorios

Instalacién eléctrica

Colores de cable:
1=negro
2=rojo
3=blanco

5 =naranja

MP-Bus

T %

)

|—u—<-> MP
T
2 3 5

(Emm——

T
1

Otras instalaciones eléctricas

Y—(+) }—4— Sensor

Ficha de datos técnicos AMB24-IP

Descripcién Tipo
Nuez de arrastre reversible, rango de sujecién 10...20 mm K-SA
Soporte de montaje ZG-109
Kit de acoplamiento Z2G-110
Soporte de montaje 2G-112
para LF..
2G-JSA-1
2G-JSA-2
ZG-JSA-3
Kit de montaje para acoplamiento Para montaje plano ZG-NMA
Kit de acoplamiento ZG-JSL
Acoplamiento RetroFIT+ de eje intermedio con actuadores giratorios
Belimo
Carcasa resistente a explosiones 16x10x6.435" [406x254x164 mm] 75-260

(LxWxH), ULy CSA, Clase, zonas 1y 2, grupos B, C, D, (NEMA 7), Clase

111, ubicaciones peligrosas (clasificadas)

Proteccion climatica 17-1/4x8-3/4x5-1/2" [438x222x140 mm] (LxWxH),  ZS-300
NEMA 4X, con soportes de montaje

Proteccion climatica 17-1/4x8-3/4x5-1/2" [438x222x140 mm] (LxXWxH),  ZS-300-5
NEMA 4X, con soportes de montaje

Prolongador de ejes 1/2" 75-300-C1
Prolongador de ejes 3/4" 75-300-C2
Prolongador de ejes 1" Z5-300-C3
Extensién para base para SM..A a SM../AM../SMD24R Z-SMA
2G-SGF

Alimentacién del transformador de aislamiento.
& Es posible la conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de desempefio.

AC/DC 24V, modulante

%
(=)
Y—(+)-|—2..10V
|—U'> 2.10V
T T T
1 2 3 5 3

1|2 SO,
o—L|e—t| 2V ||,
—L|o—t[10V][ [

Los diagramas de conexién muestran conexiones para el primer sensor en el terminal S1,
& mientras que el segundo sensor puede conectarse de forma idéntica en el terminal S2.
Se permite el uso en paralelo de diferentes tipos de sensores.

Para el funcionamiento hibrido, se utiliza S1 para la sefial de control Y y debe configurarse
€Omo un sensor activo.
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Otras instalaciones eléctricas
Funciones con valores basicos (modo convencional)

Control de sobremando con AC 24 V con contactos del relevador Control de sobremando con AC 24
V con interruptor rotatorio

a2
2 2 8 o
TTEBsC
e~ ) S Q==
| ) l
1 —(+))—Yo0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
TT?? L)L 0% T T T
| oL |1 | | 1L |—| ZS 50% 1| ik 5:
Y U 1 L1 |oL| |- 100% Y U 1
e.g. IN4007| |- L|e1|+—|—|—1 Y e.g. IN 4007
Control remoto 0...100% con Limite minimo con posicionador SG..
posicionador SG..
-+
J_ ~
T r SGA2
L=z serﬁl
-+
s SGA24 1112]]13(]4
I~l;+ v 7 3305 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v

Y [V]

I R 10
12 3 5 /
T T
1 2 3 5 ( ) min J- -

< [%]

0 100

Operacién primaria/secundaria (depende de la posicién)

T =
“)
Y— (+)|— 2.10V
|7u» 2.10V
TTTTT T T T T
12 3 5 1 2 3 5
] | | | 1 | | |
d | | D d | | D
1 1 1 1 1 1 1 1
Y U Y U
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Otras instalaciones eléctricas
Funciones con valores basicos (modo convencional)

Control con 4...20 mA a través de una resistencia externa

- +
T
| | 5
— (+) }—4— 4.20mA
T T T
1 2 3 5

%

=<
c

Comprobacién del funcionamiento

Procedimiento

1. Conectar 24 V a las
conexiones 1y 2

2. Desconectar la conexién 3:
- Con sentido de giro 0: El
actuador gira a la izquierda
- Con sentido de giro 1: El
actuador gira a la derecha

3. Cortocircuitar las conexiones
2y3:

- El'actuador funciona en
sentido contrario

i+

-1

Funciones con valores basicos (modo convencional)

Topologia de la alimentacién MP-Bus

No hay restricciones para la
topologia de la red (se permite
en estrella, anillo, 4rbol o
mezcladas).

Alimentacién y comunicacién en
un mismo cable de 3 hilos

* No es necesario torcido ni
blindado

* No necesita resistencias de fin
de linea

Ficha de datos técnicos AMB24-IP

Precaucion:

El rango de operaci6n debe
ajustarsea DC2...10 V.

La resistencia de 500 ohmios
convierte la sefial de corriente
de 4...20 mA en una sefial de
voltaje DC2...10 V.

Topologia de la alimentacién MP-Bus

No hay restricciones para la
topologia de la red (se permite
en estrella, anillo, arbol o
mezcladas).

Alimentacién y comunicacién en
un mismo cable de 3 hilos

* No es necesario torcido ni
blindado

* No necesita resistencias de fin
de linea
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BEL| MO Ficha de datos técnicos AMB24-IP
Otras instalaciones eléctricas

Funciones con valores basicos (modo convencional)

Conexién en el MP-Bus Conexidén de sensores activos

+

I~ MP
T w N
‘ B @
T T TR
1 2 3 5 1 2 3 5 « Alimentacién de 24 V AC/DC
¢ ) d:|:|:|3 « Sefial de salida 0...10 V (max.
Y U Y U 0..32V)

Max. 8 nodos MP-Bus * Resolucién 30 mV

Conexion de contacto de conmutacion externo

% wm

T T « Corriente de conmutacién 16
1T 2 3 5 mA @ 24V

d:':':b * El punto de inicio del rango de

operacién debe ser configurado
en el actuador MP como =0,5V

Connection of passive sensors

I3 w
T T [T ; )
1 2 3 5 Ni1000|-28..+98°C  (850..16000Q " 1) Depending on the type
D [priov|ss.iswc 850..160002 2) Resolution 1 Ohm
Y u 5 . Compensation of the measured
NTC |-10..+160°C ’ {200 0...60 kQ value is recommended
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BELIMO Ficha de datos técnicos

Otras instalaciones eléctricas
Funciones con parametros especificos (configuracién necesaria)

Control de sobremando y limitacién con AC 24 V con contactos del relevador Control de apertura/cierre
J_ ~
()
—(+);/—&Y0.10V - 4
1 2 a b c d e 1l =
); c /M 1| o1L|o—1L|—"|o—"|o—=|+~=| Close
Lo L| ||| —=| -] MIN I—U’
I
T T T 1| Lo | o[ [ || ZS T T T
1 2 3 5 1T 2 3 5
| L|o—L|o—"| oL || MAX |
Y U ] L] o—1L| ||| 1 || Open Y U
eg. IN4007| |« t|o—t|—=| || |1 ¥
Control de sobremando y limitacion con AC 24 V e interruptor Control de 3 puntos con AC 24 V
rotatorio
>
L~ o c ‘9
Q= X o o
ss5gss8¢ 1 -
f ‘
e.g. TN 4007
a
0 0
|—> u | 1] 2RO ||@)
TT:;T? Precaucion: T Lot ot F [
i6n " " 4 1 2 3 5
La funcllon Cgrrar solo es.ta. . Y Y B Y PN Y
CI:|:|:|3 garantizada si el punto de inicio d:':|:|3 — 1 — ol
Y U —K— del rango de operacién se define Y U - -| Stop | stop
e.g. IN4007)  con un minimo de 0,5 V. el i el Rt KA 2 R4

Dimensiones

g 14" to 34" 610 2]
O #7600 341810 267

s —— B
R
Ny
N
247°/88]
0.86"/22] 457 “[176] 2/50.8]

26"/66]
4, A

7.43"(188.7] !
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