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Vélvula de control de presién independiente
para la medicién de energia que optimiza,
documenta y prueba el rendimiento del
serpentfn de agua en sistemas de agua friay
caliente.

* Tensién nominal AC/DC 24 V

* Control Proporcional, Con comunicacién,
Hibrido, Nube

* Mide la energia

« Controla la potencia

* Administra el diferencial de temperatura
* Calentador interno controlador por
humidistato

Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

5-year warranty

(qELoup

Nota: Debido a un problema con el proveedor, algunas cubiertas del AsuE Nn
actuador NEMA 4 se suministraran en gris en lugar de naranja hasta
*ﬂodbus

nuevo aviso. Este cambio garantiza un envio ininterrumpido y las
mismas propiedades de proteccion y especificaciones del producto.
MPC7BUS

NEC
A\
fndice de modelos
Tipo DN
EV125+AKRX-E N4HH 11/4"[32]

Estructura

Componentes

Sensor de temperatura externo T1

Sensor de temperatura integrado T2

Médulo l6gico 1

Maodulo de sensor 2

Valvula de control caracterizada con actuador
3

Datos técnicos

Datos eléctricos

La Belimo Energy Valve esta compuesta por una vélvula de control caracterizado, un actuador
y un medidor de energia térmica con un médulo ldgico y un médulo de sensor.

El médulo 16gico proporciona la fuente de alimentacién, la interfaz de comunicaciény la
conexioén NFC del medidor de energia. Todos los datos relevantes se miden y registran en el
modulo del sensor.

Esta construccién modular del medidor de energia significa que el médulo 16gico puede
permanecer en el sistema si se sustituye el médulo de sensor.

Tension nominal AC/DC24V

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Rango de tensién nominal AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Consumo de energia en funcionamiento 35W

Consumo de energia para dimensionado de 44 VA

cables
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Datos técnicos
Datos eléctricos

Data bus communication

Datos de funcionamiento

Datos de medicién

Conexion Ethernet

Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

Clavija RJ45

Alimentacion a través de Ethernet (PoE)

DC37..57V
11 W (PD13W)

Conductores, cables

Alimentacién AC/DC 24 V: longitud del cable
<100 m, no es necesario torcido ni blindado
Alimentacién PoE: se recomiendan cables con
blindaje

Conexion eléctrica

Cable plenum de 18 AWG y conector RJ45
(Ethernet)

Control mediante comunicacion

BACnet/IP, BACnet MS/TP
Modbus TCP, Modbus RTU

MP-Bus

Nube
Tamafio de valvula [mm)] 1.25" [32]
Margen de trabajo Y 2.10V

Nota sobre el rango de operacién Y

4...20 mA con ZG-R01 (resistor de 500 Q, 1/4
W)

Impedancia de entrada

100 kQ (0.1 mA), 500 Q

Modos de operacién opcional VCCvariable
Sefial de salida (posicion) U 2..10V

Sefial de posicién U variable VCC variable
Tiempo de giro (motor) 90s

Tiempo de giro a prueba de fallos <35s

Nivel de potencia de sonido del motor 45 dB(A) dB(A)

Nivel de ruido, funcién de proteccién a prueba 61 dB(A)

de fallas

Precisién de control

+5%

Minimo Flujo controlable

1% del V'nom

Ruta de mam

agua fria o caliente, hasta un 60% de glicol
como maximo (circuito abierto / vapor no
permitido)

Temperatura del fluido

14...250°F [-10...120°C]

Differential Pressure Range

5...50 psi 0 1...50 psi, véase el cuadro de
reducciones de flujo en la documentacién
técnica

Caracteristica de flujo

de igual porcentaje o lineal

Clasificacién de presién corporal 360 psi

GPM 28.5

Conexidn a tuberia Rosca interna
NPT (hembra)

Nombre del edificio/Proyecto

sin mantenimiento

Palanca

botdn externo

Longitud de entrada para cumplir con la
precision de medicién especificada

5 x Tamafio nominal de la tuberia (NPS)

Valores de medicién

Caudal
Temperatura

Sensor de temperatura

Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 hilos,
conectados sin posibilidad de separacién
Longitud del cable del sensor externo T1: 3m
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Datos técnicos

Medicién de la temperatura

Medicién de flujo

Datos de seguridad

Notas de seguridad

Precision de la medicién de la temperatura

absoluta

Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

Temperature probe (probe only - individually
compensated):

+(0.1+0.0017 |T|)°C

(corresponds to Pt1000 EN60751 Class AA)
Calculator + temperature probe:
+(0.15+0.002 |T]) °C

Precision de medicion de la temperatura

diferencial

+0,177K@AT=5K
+0.18 K@ AT=10K
$0.23K@AT=20K

Remote Temperature Sensor Length

Estandar: 9,8 pies. [3m]

Flujo de precisién de medicién

+2%*

Repetibilidad de la medicién

+0,5% (Flujo)

Tecnologia del sensor

Ultrasénico con compensacion de glicol y
temperatura

Grado de proteccion NEMA/UL

NEMA 4

Carcasa

UL Enclosure Type 4

Listado de agencias

cULus segun UL60730-1A/-2-14, CAN/CSA
E60730-1:02
CE seguin 2014/30/EU y 2014/35/EU

Norma de Calidad

ISO 9001

UL 2043 Compliant

Adecuado para su uso en camaras de aire
segun la Seccién 300.22(C) de la NECy la
Seccién 602 de la IMC

Humedad ambiente

Méx. 100% RH

Temperatura ambiente

-22...122°F [-30...50°C]

Temperatura de almacenamiento

-40...176°F [-40...80°C]

Cuerpo de la valvula

cuerpo de laton niquelado

Tubo de medicién del caudal

Cuerpo de lat6n niquelado

Eje acero inoxidable
Sello del eje EPDM (lubricado)
Asiento PTFE

Disco caracterizado TEFZEL®

Junta térica EPDM

Bola

acero inoxidable

ventilacién y aire acondicionado y no debe usarse fuera del campo especifico de aplicacion,
especialmente en aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.

+ Aplicacién para exteriores: solo es posible en el caso de que el actuador no esté expuesto
directamente a agua (mar), nieve, hielo, radiacién solar, o gases nocivos, y exista la garantia
de que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales
que se establecen en la ficha técnica.

* Solo especialistas autorizados deben realizar la instalacién. Durante la instalacién deben
tenerse en cuenta las normativas legales o institucionales.

* El dispositivo contiene componentes electrénicos y eléctricos, y no puede desecharse junto
con residuos domésticos. Deben respetarse todas las normas y requerimientos locales
vigentes.

f « Este dispositivo fue disefiado para utilizarse en sistemas estacionarios de calefaccion,

Caracteristicas del producto

Aplicacién  El control del lado del agua esta certificado Unicamente para aplicaciones de calefaccion. Para
unidades manejadoras de aire y serpentines de agua.
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Caracteristicas del producto
Funcionamiento

Modo de funcionamiento

Medicién de flujo

PoE (alimentacién a través de Ethernet)

Calefaccién interna

Accesorios

Médulos de sensores de repuesto

Herramientas

Sensores

Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

Energy Valve es una valvula de control independiente de la presion de medicién de energia
que mide, documenta y optimiza el rendimiento del serpentin de agua.

El dispositivo para funcionamiento en HVAC esta formado por cuatro componentes: la valvula
de control caracterizado (CCV), el tubo de medicién con sensor de flujo, los sensores de
temperaturay el propio actuador. El flujo maximo ajustado (V'max) se asigna a la sefial de
control maxima (normalmente 10 V/100%). Como alternativa, la sefial de control DDC se
puede asignar al dngulo de apertura de la valvula o a la potencia requerida en el
intercambiador de calor (véase el control de potencia). El dispositivo para funcionamiento en
HVAC se puede controlar mediante sefiales de comunicacién o analdgicas. El sensor detecta el
fluido en el tubo de medicién y se aplica como valor de flujo. El valor de medicién se balancea
con el valor de referencia. El actuador corrige la desviacién modificando la posicion de la
valvula. El 4ngulo de giro a varia de acuerdo con la presién diferencial a través del elemento
de control (consulte las curvas de la tasa de flujo).

*Todas las tolerancias de flujo son a 20 °C [68 °F] y agua.

En caso necesario, la alimentacion del medidor de energia térmica puede realizarse a través
del cable Ethernet. Esta funcién puede habilitarse mediante la Belimo Assistant 2.

Hay disponibles 24 VCC (max. 8 W) en los cables 1y 2 para la alimentacion de dispositivos
externos (p. ej., actuador o sensor activo).

Precaucién: solo puede habilitarse PoE si hay un dispositivo externo conectado a los cables 1y
2 ossilos cables 1y 2 estan aislados.

El humidistato registra la cantidad de humedad presente en el aire ambiente dentro de la
carcasa del actuador y enciende el sistema de calefaccién conectado cuando se supera el nivel
de humedad relativa del 65% establecido de forma permanente. Esto impide que se forme
condensacion en los ensambles y en los componentes electrdnicos.

Descripcién Tipo

Pieza en T con termopozo DN 15 A-22PE-A09
Pieza en T con termopozo DN 20 A-22PE-A10
Pieza en T con termopozo DN 25 A-22PE-A11
Pieza en T con termopozo DN 32 A-22PE-A12
Pieza en T con termopozo DN 40 A-22PE-A13
Pieza en T con termopozo DN 50 A-22PE-A14
Descripcién Tipo
Belimo Assistant Link Convertidor Bluetooth y USB a NFC y MP-Bus LINK.10
para dispositivos Belimo configurables y con comunicacion

Descripcién Tipo
Sensor de presion diferencial para agua, 0...1 bar, 0...15 psi, activo, 22WDP-511
0..10V

Sensor de presién diferencial para agua, 0...2.1 bar, 0...30 psi, activo, 22WDP-512
0..10V
Sensor de presion diferencial para agua, 0...3.4 bar, 0...50 psi, activo, 22WDP-514
0..10V
Sensor de presién diferencial para agua, 0...6.9 bar, 0...100 psi, activo, ~ 22WDP-515
0..10V
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M Ficha de datos técnicos

Instalacion electrica

Alimentacion del transformador de aislamiento.
& Es posible la conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de desempefio.

El cableado de la linea para BACnet MS/TP / Modbus RTU debe llevarse a cabo de acuerdo con
las normas aplicables RS485.

Modbus / BACnet: la alimentacién y la comunicacién no son un contacto seco galvénico. El
COM y la toma de tierra de los dispositivos deben estar conectados.

Conexidn del sensor: puede conectarse un sensor adicional de forma opcional al medidor de
energia térmica. Puede ser un sensor de resistencia pasivo Pt1000, Ni1000 o NTC10k (10k2),
un sensor activo con salida 0...10 VDC o un contacto de conmutacién. Por lo tanto, la sefial
analdgica del sensor puede digitalizarse facilmente con un medidor de energia térmicay
transferirse al sistema de bus correspondiente.

Salida analdgica: el medidor de energia térmica dispone de una salida analégica. Esta se

puede seleccionar como 0...10 VDC, 0,5...10 VDC 0 2...10 VDC. Por ejemplo, la tasa de flujo o la
temperatura del sensor de temperatura T1/ T2 se puede emitir como valor analdgico.

BACnet MS/TP/Modbus RTU

T & 11
C%m" | | _—
D+ 5 e
IR IR
P @ R @
Cl C2 wpm Cl C2 wpm
BACnet/IP/Modbus TCP PoE con BACnet/IP/Modbus TCP
- +
T 2
| | PoE 11 W (PD13W)
-7 BACnet/IP T T BACnet/IP
1 2 3 5 6 7 ModbusTCP Modbus TCP
I R S R B | @ 1| % :Ig |5 ? Z @
e P -
C1 C2 . iE c1 C2 T
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BELIMO Ficha de datos técnicos

Instalacion electrica
Convertidor para sensores

Conexi6n con sensor pasivo Conexi6n con contacto de Conexi6n con sensor activo
conmutacion

1l ~ 1l ~ 1l ~
= =y -+

[l A
. ot & |
______ \J______ —_——————
| IO I I | | S O I I A | | I O I T |
123567 12356 7 123567

Otras instalaciones eléctricas

Funciones con parametros especificos (configuracién necesaria)

Control de sobrecomando y limitacién con AC 24 V con contactos de relé (con control convencional o modo hibrido, no para control de la
presion diferencial)

J_ ~
—X—
) e.g. TN 4007
—(+)}—<- YO0.10V
1 2 a b d e Inv.
za d —1|o—1|o—1t| ||| Close” | Open"
PN P B B Bl Bl V'minz) V'maxz)
T T T T Lt [ | || QY | QY
1.2 3 5 6 7 e I v 1) Control de posicién
———1—TD @ 0"‘“ 0"’“ 2) Control de flujo
Y U Cl1C2 e il it il il il il Mo il 3) Control de potencia
el i i i il il B Y Inv. = sefial de control invertida

Control de sobremando y limitacién con DC 24V con contactos de relé (con control convencional o modo hibrido, no para control de la
presion diferencial)

-+
(—)}
—(+)|—Yo0.10V 1 2 | a|b|e Inv.
—1| 1|1t |—_|—=| Close” | Open"
); ottt | oot VLD | VL2
Lot ot|o 1] Qi | Qo
T T T T T 1| e1L| | |—1| Y Y
(1= ? ? ? ? ?) @ ||| ot|—| Open | Open® ;) Control de po§ici6n
111 1 - - ) Control de flujo
Y U Cl C2 1. et et | Vi | Vi 3) Control de potencia
|||t Q| Qi Inv. = sefial de control invertida
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con parametros especificos (configuracién necesaria)

Control de sobremando y limitacién con DC 24 V con contactos de relé (con control convencional o modo hibrido, no para control de la
presién diferencial)

-+
Q)
_(+) —-Y0..10V 1 2 a b e Inv.
-1t|o—1|o—1t|o—_|—| Close” | Open”
)é 1| 1| oL | | V'minZ) V'maxZ)
oL |o—1L|o—L|o—"|—" Q'mina) Q'maxa)
T T T T el i i) i) il B Y
123 5 67 @ || ——| Open” | Open® 1) Control de posicion
——[— 11D Al —1v 2 v 2 2) Control de flujo
Y U C1 C2 oy = T mex max 3) Control de potencia
Lo || QY | Qe Inv. = sefial de control invertida

MP-Bus, alimentaciéon mediante MP-Bus con conexién a 2 cables,  M-Bus con convertidor

una conexién a 3 cables fuente de alimentacién local
J__ +
~ | G-22PEM-AD1
I e MP [ > MBus
I w H
- Sensor
- (opt.) -

IR IEEERE] IR
[ | | | | | | | | | | | | | | | | |
e @ S @ A @

Cl G2 wpm Cl C2 wpmn c1 c2 i)
M-Bus con convertidor en modo paralelo con PoE con BACnet/IP/ M-Bus con convertidor en modo paralelo con BACnet/IP/Modbus TCP
Modbus TCP
1t
G-22PEM-A01 S<>C MBus
G22PEM-ADT [Ne—>¢ MBus J
PoE11 W (PDF 13 W)

4 ' ______  BACnet/IP +— T  BACnetIP
1 2 3 & & 7 ModbusTCP 1 2 3 5 6 7 ModbusTCP
| | | | | | | | | | | |
S @ D @

c1 C2 T Gl 12 il
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Otras instalaciones eléctricas
Funciones con parametros especificos (configuracién necesaria)

Ejemplos de cableado externo con modelos de actuador ..24GX..

L ~ L ~
= * - *
[
1 2
C D C D
A H H
(% RH)
Izl | A = Actuador
o H [% RH] = Humidistato

1 .,
- H = Calefaccion

Controles de funcionamiento e indicadores

0 LED display green

on: Device starting up
Flashing: In operation (Power ok)
Off: No power

Q Flow direction
9 NFC interface
Q Manual override button

Ostatus ©

[@®\
<+
\ @ /

Press button: Gear train disengages, motor stops, manual override possible
- Release button: Gear train engages, standard mode
N
- o
- o -
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BELIMO

Establecimiento de la posicién de seguridad

Notas de instalacién

Orientacion de instalacién permisible

Ubicacién de la instalacién en retorno

Requisitos de calidad del agua

Mantenimiento

Sentido del flujo

Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

Controles de funcionamiento e indicadores

Establecimiento de la posicién de seguridad (POP)

AN Mm

La valvula de bola se puede instalar de vertical a horizontal. La vélvula de bola no puede
instalarse en posicion suspendida, es decir, con el eje hacia abajo.

Se recomienda la instalacién en el retorno.

Se deben cumplir los requisitos de calidad del agua especificados en VDI 2035.

Las valvulas Belimo son dispositivos de regulacién. Para que las valvulas funcionen
correctamente a largo plazo, deben mantenerse libres de particulas (por ejemplo, cordones
de soldadura durante los trabajos de instalacién). Se recomienda la instalacion de un filtro
colador adecuado. No debe haber particulas de mas de 0.04 "(1 mm).

Las valvulas de bola, los actuadores giratorios y los sensores no necesitan mantenimiento.

Antes de realizar cualquier trabajo de servicio en el elemento de control, es esencial aislar el
actuador de rotacion completa de la fuente de alimentacion (desconectando el cableado
eléctrico si fuera necesario). También deben apagarse todas las bombas situadas en el
circuito de tuberias correspondiente y deben cerrarse las valvulas de distribucién adecuadas
(si es necesario, deje que todos los componentes se enfrien primero y reduzca siempre la
presion del sistema hasta lograr una presiéon ambiental).

El sistema no debe volver a ponerse en servicio hasta que la valvula de bolay el actuador
giratorio se hayan reensamblado correctamente de acuerdo con las instrucciones y la tuberia
haya sido rellenada por personal capacitado profesionalmente.

Debe respetarse el sentido del flujo que se especifica mediante una flecha en la carcasa, ya
que, de lo contrario, se producira una medicién incorrecta de la tasa de flujo.
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BEL' MG Ficha de datos técnicos EV125+AKRX-E N4HH

Notas de instalacién

Limpieza de tuberias  Antes de instalar el medidor de energia térmica, debe enjuagarse a fondo el circuito para
eliminar las impurezas.

Prevencion de estrés  El medidor de energia no debe someterse a un estrés excesivo causado por las tuberias o los
accesorios.

Seccién de entrada  No existen requisitos en cuanto a secciones de entrada rectas antes del sensor de flujo. El
producto ha sido probado y cumple los requisitos de la norma EN1434-4:2022

Flow

20 XDN EI =

Dibujos dimensionales

Tipo DN Peso
EV125+AKRX-E N4HH 11/4" [32] 151b [6.9 kq]

A B C D E F
26.6" [675] 14.0" [356] 11.1" [281] 9.8" [248] 3.4"[86] 3,4" [86]
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