yV / 4
BELlMG Mdiszaki adatlap LM24A-KNX

Kommunik4ciéképes zsaluhajtémii, zsaluk
mozgatasahoz, épiiletgépészeti alkalmazasra

* Hajtém( forgatényomatéka 5 Nm
* Névleges fesziiltség AC/DC 24V

* Vezérlés kommunikacioképes

* KNX (S-lizemmdd) kommunikaci6
* Erzékeljelek 4talakitésa

A kép eltérhet a terméktdl

Miszaki adatok

Elektromos adatok  Névleges fesziiltség AC/DC 24V

Névleges fesziiltséghez tartozd frekvencia 50/60 Hz
Névleges fesziiltségtartomany AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Energiafogyasztas miikédés alatt 25W
Energiafogyasztas nyugalmi helyzetben 1.3W
Aramfelvétel vezeték-méretezéshez 5VA
Tapellatas/vezérlés csatlakozasa Kabel 1 m, 6x 0.75 mm?

Adatbusz kommunikdci6 Kommunikativ vezérlés KNX (S-Mode)
Csomépontok szdma szegmensenként max. 64, csokkentse a

csomépontok szamat rovid vezeték(
csatlakozdkabellel

Kommunikaciés méd KNX TP
Konfiguraciés izemmod S-Mode
KNX-Bus dramfogyasztasa max. 5 mA
Miikddési adatok  Hajtom( forgatényomatéka 5Nm
Forgatédnyomaték valtoztathat6 25%, 50%, 75% csokkentett
Pozicié pontossaga +5%
Hajtém{ mozgasiranya valaszthaté 0/1 kapcsoléval
Mozgésirany valtoztathatd elektronikusan megfordithaté
Hajtémd{ mozgdsiranya megjegyzés Y = 0%: A kapcsolé 0 (6ramutatd jarasaval

ellentétes forgas) / 1 (6ramutaté jérasaval
megegyez6 forgas) pozici6janal

Kézi felulbiralas lezarhaté nyomégombbal
Hajtédmd futasideje 150 s/90°

Motor futasidé valtoztathatd 35..150s

A hajtomi hangteljesitményszintje 35 dB(A)

Bedllitasi tartomanya adaptalasa kézi

Adaptacios bedllitasi tartomany véltoztathatd Nincs mavelet
Adaptaci6 bekapcsolaskor
Adaptalas a kézi felulbiraléd gomb
megnyomdasa utan

Vezérlés felulbiralasa, vezérlés busz MAX (maximum pozicié) = 100%
kommunikacidval MIN (minimum pozici6) = 0%

ZS (kozbensé helyzet) = 50%
Fellilbiralé vezérlés valtoztathatd MAX = (MIN + 32%)...100%

MIN = 0%...(MAX - 32%)

ZS = MIN...MAX
Konfiguralas a Belimo Assistant 2 segitségével

Gyors cimzés 1...16 a nyomégombbal

Mechanikus kapcsol6das Univerzalis rogzit6bilincs 6...20 mm
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Miszaki adatok
Mkodési adatok

Biztonsagi adatok

Témeg

Biztonsagi megjegyzések

A\

Termékjellemzdk

Uzemméd
Szenzorok jelatalakit6ja

Konfiguralhaté eszkéz

Egyszer(i kozvetlen felszerelés
Kézi felllbiralas

Beéllithaté elfordulasi sz6g

Magas funkcionalitdsi megbizhatéség

Mdiszaki adatlap LM24A-KNX

Poziciéjelzés

Mechanikus, dugaszolhatd

IEC/EN érintésvédelmi osztaly

I11, Foldeletlen érintésvédelmi torpefesziiltség
(SELV)

IEC/EN védelmi szint

IP54

EMC

CE a2014/30/EU alapjan

IEC/EN tanusitvany

IEC/EN 60730-1 és IEC/EN 60730-2-14

Higiéniai teszt

According to VDI 6022 Part 1

Mdvelet tipusa 1. tipus
Tapellatas/vezérlés névleges impulzus- 0.8 kv
feszilltsége

Szennyezési szint 3

Kdrnyezeti paratartalom

Max. 95% RH, nem kondenzélédé

Kornyezeti h6mérséklet

-30...50°C [-22...122°F]

Tarolasi h6mérséklet

-40...80°C [-40...176°F]

Karbantartasi igény

karbantartasmentes

Tomeg

0.55 kg

Ez az eszkdz helyhez kotott f(ité-, szell6z8- és 1égkondiciondld rendszerekhez készilt, és nem
hasznédlhaté a megadott alkalmazasi tertiletétdl eltéré mddon, kiiléndsen repulégépekben
vagy barmi mas légi kozlekedési médokban.

A kultéri alkalmazasokra csak akkor van lehetdség, ha az eszkdz nincs kdzvetlenul kitéve
(tenger)viznek, hénak, jégnek, napsugarzasnak vagy agressziv gazoknak, valamint
biztositott, hogy a kérnyezeti koriilmények mindenkor az adatlapnak megfelel§
kuszobértékeken belll maradnak.

A beszerelést kizarélag az erre jogosult szakszemélyzet végezheti. Beszereléskor kérjuk,
figyeljen az dsszes érvényes tdrvényi vagy intézményi elGirdsra.

A készuléket kizardlag a gyartas helyén szabad felnyitni. Nem tartalmaz olyan alkatrészeket,
melyet a felhasznalé cserélhet ki vagy szerelhet meg.

A kabeleket tilos eltavolitani a készllékbdl.

A forgatédnyomaték-igény kiszdmitasahoz be kell tartani a zsalugyartdk keresztmetszetre és
szerkezetre, valamint a beszerelési helyzetre és szell6zésre vonatkozé specifikacidit.

A készulék elektromos alkatrészeket tartalmaz és tilos a haztartasi hulladékkal egyutt
kiselejtezni. Vegyen figyelembe minden helyileg érvényes el6irast és kovetelményt.

A hajtomu integralt KNX (S-Uzemméd) interfésszel rendelkezik és csatlakoztathaté a megfelel
adatpontokkal rendelkezd 6sszes KNX eszkdzhoz.

Erzékeld csatlakoztatési lehetdségek (passziv vagy aktiv érzékeld illetve kontaktérintkezé).
Ennek kdvetkeztében az analdg jel kdnnyen digitalizalhaté és tovabbithaté a KNX egységhez.

A gyari bedllitasok lefedik a legtdbb alkalmazast. Amennyiben sziikséges, a kivant egyéni,
rendszerspecifikus vagy szervizelési paraméterek beallitasahoz hasznalja a megfeleld
szervizeszkozt (pl. Belimo Assistant 2, ZTH EU) vagy az ETS tervezési és kivitelezési eszkozt.

Univerzalis rogzit6bilinccsel egyszertien kozvetleniil a zsalutengelyre szerelhetd; a mellékelt
elfordulas elleni mechanizmussal megakadalyozhat6 a hajtdm( elfordulasa.

A kézi feluliras nyomégombbal megvalésithatd (a fogaskerék mindaddig ki van akasztva, amig
a gombot nyomva tartjak vagy zarva marad).

Az elfordulasszdég mechanikus tkdzékkel allithaté be.

A hajtém tlterhelésvédelemmel rendelkezik, nincs sziikség végallaskapcsol6 és automatikus
Utkozdk alkalmazasara, amikor eléri a végzard elemet
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BELIMO MGzl atap

Termékjellemz6k

Kiindulasi helyzet  ElSsz6r a rendszer aktivélja az daramellatast, teht az els6 tizembe helyezés soran, a hajtém

szinkronizalast végez. A szinkronizalas az alapallasban torténik (0%).
A hajtémU ezutén a vezérl6 jel 4ltal megadott alldsba mozog.

a3> Y=0% cowl¥ )\
Y = 0%  Lew

1

Adaptacio és szinkronizalds Az adaptalas kézzel az ,Adaptalas" gomb megnyomasaval vagy a Belimo Assistant 2
segitségével indithatd. Az adaptalas soran mindkét mechanikus végallasitkoz6t érzékeli a

rendszer (teljes allitasi tartomany).

A kézi felulbirdlé gomb megnyomasat kdvet6en a rendszer automatikus szinkronizalast hajt

végre. A szinkronizalas az alapallasban térténik (0%).
A hajtémi ezutén a vezérl6 jel altal megadott alldsba mozog.
A Belimo Assistant 2 segitségével szamos beallitas elvégezhetd.

Tartozékok

Eszk6z6k Leiras

Tipus

Service-Tool vezetékes és vezeték nélkili beallitashoz, helyszini
Uzemeltetéshez és hibaelharitashoz.

Elektromos tartozékok Leirds

Belimo Assistant 2

Mechanikus tartozékok Leiras

Belimo Assistant Link Bluetooth, USB / NFC és MP-Bus atalakito LINK.10
konfiguralhatd és kommunikacidképes eszkdz6khoz
Csatlakozdékabel 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: 6-t(is szervizcsatlakozéra ZK1-GEN
csatlakoztatashoz
Csatlakozdkabel 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: szabad vezetékvég MP/PP  ZK2-GEN
sorkapocsra csatlakozashoz
Tipus
Segédkapcsold 1x SPDT felerdsithet6 S1A
Segédkapcsold 2x SPDT felerdsithet6 S2A
Helyzetjelz6 potenciométer 140 Q felerdsithetd P140A
Helyzetjelz6 potenciométer 1 kQ felerGsithetd P1000A
Helyzetjelz6 potenciométer 10 kQ feler8sithet6 P10000A
Tipus
Tengely-meghosszabbitas 170 mm @10 mm ¢6...16 mm zsalutengelyhez AV6-20
Régzitébilincs, egyoldalas, Rogzitési tartomany 6...20 mm, 20 darabos ~ K-ELA
multipack csomag.
Régzitbbilincs, egyoldalas, Rogzitési tartomany @6...10 mm, 20 darabos  K-ELA10
multipack csomag.
Régzitbbilincs, egyoldalas, Rogzitési tartomany @6...13 mm, 20 darabos  K-ELA13
multipack csomag.
Régzitbbilincs, egyoldalas, Rogzitési tartomany @6...16 mm, 20 darabos ~ K-ELA16
multipack csomag.
Elfordulas elleni mechanizmus 180 mm, 20 darabos multipack csomag.  Z-ARS180
Alakzaré betét 8x8 mm, 20 darabos multipack csomag. ZF8-LMA
Alakzaré betét 10x10 mm, 20 darabos multipack csomag. ZF10-LMA
Alakzard betét 12x12 mm, 20 darabos multipack csomag. ZF12-LMA
Alakzaré betét 8x8 mm, elforduldshataroléval és helyzetjelzével, 20 ZFRL8-LMA
darabos multipack csomag.
Alakzaro betét 10x10 mm, elfordulashataroléval és helyzetjelz6vel, 20 ZFRL10-LMA
darabos multipack csomag.
Alakzaré betét 12x12 mm, elfordulashatéroléval és helyzetjelzével, 20 ZFRL12-LMA
darabos multipack csomag.
Helyzetjelz6, 20 darabos multipack csomag. Z-P1

Elektromos beszerelés

f Megtéplalés levélaszté transzformatorrdl (galvanikus levélasztés).
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Elektromos beszerelés
Vezetékszinek:

Mdiszaki adatlap LM24A-KNX

Funkciok:

1 =fekete D+ = KNX+ (rézsaszin > piros)

2 =piros D- = KNX- (sziirke > fekete)

3 =fehér A KNX vonalhoz torténé csatlakoztatasnak a
5 =narancssarga WAGO csatlakozbékapcsokon keresztiil kell
6 = rdzsaszin torténnie 222/221.

7 =szlrke

Csatlakozas érzékel6 nélkil

-+
- KNX
D-
D+
T 0 T T T
1T 2 3 5 6 7
] | | | | |
11— 1T T
1 1 1 1 1 1
Y U D+ D-

Szenzorok jelatalakit6ja

Csatlakozas passziv érzékel6vel, pl. Pt1000, Ni1000, NTC

T 4
D KNX
D+
T T T T T " _ . 2)
-: % ? ? ? Z Ni1000|-28...+98°C 850...1600 Q 1) tipustol fiiggSen
G——1—1—1—"  |PT1000|-35.+155°C |850..16000° 2) Afelbontas 1 ohm
Y U D+ D- = P Ajénlatos a mért érték
NTC |-10..+160°C" 2000..60kQ kompenzacidja

Csatlakozas kapcsoléérintkezdvel, pl. nyomaskilonbség-kapcsold Csatlakozas aktiv érzékel6kkel, pl. 0...10 V 0...50°C esetén

Tt T
- KNX o KNX
p+ P br <P
_ Lehetséges
]’V < fesziiltségtartomany: 0...32 V
O O Felbontas 30 mV
S S S Kapcsol6érintkez6 T T T T * Kapcsoldsi aram 16 mA @ 24V
] % ? ? f|> ? kévetelményei: A ] % ? 5|5 f|> Z + Am(ikodési tartomany
—_| 1|1 D kapcsoldérintkez6nek 16 mA-es q—] 1P kezd6pontjat az KNX
Y U D+ D- aramot kell tudnia kapcsolni 24 Y U D+ D- hajtém(von kell konfigurélni =

V-nal.

0,5V értékként
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Mdiszaki adatlap LM24A-KNX

KNX csoportobjektumok
Name Type Flags Data point type Values range
w u| ID DPT_Name Format | Unit
Setpoint I w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Heating I w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Cooling I w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Override control I W - | 20.* _enum 1 Byte - 0 = no override
1=0pen
2 = Closed
3=Min
4 = Mid
5 = Max
Reset I w - | 1.015 _reset 1 Bit - |0=noaction
1=reset
Adaptation I W -1 1.017 _switch 1 Bit - |0=noaction
1 =adapt
Testrun I W -1 1.017 _switch 1 Bit - 0 =no action
1 =Testrun
Min I/0 w - | 5.001 _percentage 1 Byte % | [0...100]
Resolution 0.4%
Max I/0 w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Relative position o] - - | 5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Absolute position 0 - - | 8.011 | _rotation_angle | 2 Byte ° |[-32'768...32'768]
7.011 _length mm | [0...65'535]
Fault state (o] - - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=nofault
1 =fault
Overridden 0 - - | 1.002 _boolean 1 Bit - | 0=notactive
1 = active
Gear disengage- (o] = - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=engaged
ment active 1 = disengaged
Service information | O - -| 22.% _bitset16 2 Byte - |Bit0(1) |Excessive utilisation
Bit1(2) |Mechanical travel increased
Bit2(4) |Mechanical overload
Bit3(8) |-(Notused)
Bit 4 (16) |-(Notused)
Bit 5(32) |-(Notused)
Bit 6 (64) |- (Notused)
Bit 7 (128) | - (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus watchdog triggered
Sensor value o] - -
- Resistance R 14.060 _resistance 4 Byte Q |-
- Temperature 9.001 _temperature 2Byte | °C |[[-273..670'760]
- Relative Humidity 9.007 _humidity 2 Byte | % RH |[0...670'760]
- Air Quality 9.008 | _parts/million 2 Byte | ppm |[0...670"760]
- Voltage mv 9.020 _voltage 2Byte | mV |[-670'760...670'760]
- Voltage scaled 7.* _pulses_length | 2Byte | mm |[0...65'535]
- Voltage scaled % 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
- Switch 1.001 _switch - - |{o/1
- Dewpoint control 1.001 _switch - - |o/1
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KNX group objects (continuation)

Setpoint

Override control

Reset
Adaptation

Testrun

Max

Relative position
Absolute position

Fault state
Overridden

Gear disengagement active
Service information

Sensor value

Specification of actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
Recommended for 2-way and 3-way ball valves.

Overriding the setpoint with defined override states.
As data point type, 1 Byte (unsigned) is recommended (DPT 20.*).
The override control is not saved persistently and is reset after a reboot of the device.

Resetting the stored service messages
(see KNX group object Service information).

Perform the adaptation.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.

Performance of a testrun that checks the entire operating range.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults
(mechanical overload, mechanical travel increased) are signaled in Service information.

Minimum Limit (Position) in %.

A\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Maximum Limit (Position) in %.

/\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Current actuator position in %

Absolute position/stroke
The data point type is to be selected depending on the type of movement:

[°] DPT 8.011
[mm] DPT7.01

Collective fault based on Bit 0...Bit 7 of Service information.

Signaling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls ,Open” and Closed” are signaled.

Signaling an active gear disengagement

Detailed information regarding device status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.*)
Status information:

Bit 0: Motor operation in relation to operating period too high

Bit 1: Mechanical travel increased: defined end position exceeded

Bit 2: Mechanical overload, i.e. defined end position not reached

Bit 3...7:  not used with this device type

Bit 8: Internal activity: Synchronisation, Adaptation or Testrun is running
Bit 9: Bus watchdog trigger

Bit 10...15: Mechanical overload, i.e. defined end position not reached
Bit 0..2:  Are stored by the device and can be reset with the KNX group object Reset.
As an alternative, the several bits can be read as collective fault state.

The representation of the sensor value is dependent on the parameterization.
See section ,KNX parameters - Sensor”
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KNX-paraméterek

Setpoint at bus failure

Bus timeout [min]

Sensortyp

Increment for value update [%]

Repetition time [s]

Increment for sensor value update

Output
(for sensor type ,Active sensor”)

Polarity
(for sensor type ,Switch”)

KNX-munkafolyamatok

Mdiszaki adatlap LM24A-KNX

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

Values range: None (last setpoint)

Open

Closed

Mid
Factory setting:  None (last setpoint)
The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring
time, the bus fail position is set and signaled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.

Values range: 1...120 min
Factory setting: -

Der Eingang Y/3 kann zum Anschluss eines Sensors verwendet werden. Der Sensorwert wird
digitalisiert und als KNX-Kommunikationsobjekt zur Verfiigung gestellt.

Wertebereich: Kein Sensor
Aktiver Sensor (0 .. .32 V)
Passiver Sensor 1 K
Passiver Sensor 20K
Temperatursensor PT1000 / NI1000 / NTG1 OK
Feuchtigkeitssensor (0 ... 10 V entspricht 0 ... 100%)
Luftqualitatssensor C02 (0 ... 10 V entspricht 0 ...2'000 ppm)
Taupunktwéchter (0 / 1) fir Wasserapplikation
Werkseinstellung: Kein Sensor
Eine Beschaltung an Y/3 wird bei fehlender Sensor-Parametrierung als lokale
Zwangsschaltung detektiert.

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change
insofar as these change by the parameterised difference value. If the relative value
changes by the difference value, not only the relative actual value but also the absolute
actual value are transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%

The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not
transferred except with a change.

Values range: 0..3'600 s
Factory setting: 0 = no periodic transmission

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by the
parameterised difference value.

Values range: 0...65'535 (0.5...10 at temperature)

Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change, the sensor
value is sent because of the repetition time.

Only for ,Active sensor” sensor type

Values range: Sensor value mV (DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -
For ,Sensor value mV*, the measured voltage is made available without processing. In the case of the
scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two points.

The polarity can be defined for the sensor types ,Switch” and ,Dewpoint control”.

Values range: Normal
Inverted
Factory setting: -

Termékadatbézis Az ETS4 vagy annal magasabb szintl importalashoz sziikséges termékadatbazis a Belimo

webhelyén érhetd el.
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BELIMO Mdszaki adatlap

KNX-munkafolyamatok
Fizikai cim beallitdsa A fizikai cim programozasa az ETS altal és a késziiléken talalhaté programozé gombbal
torténik.
Ha a programozé gomb nem vagy csak nehezen érhet6 el, akkor a cimet pont-pont
csatlakozassal lehet beallitani: "Egyéni cim felllirasa: 15.15.255"

Harmadik lehet8ségként a fizikai cim a KNX sorozatszam alapjan programozhaté (pl. a
Moov'n'Group hasznalataval). A KNX sorozatszam két valtozatban keril a késziilékre. Egy
matrica példaul az izembe helyezési napléba ragasztas érdekében eltavolithatd.

Firmware frissitése A termék KNX firmware szoftvere automatikusan frissil az alkalmazas programozaséval, ha
elérhet6 a termék adatbézisnak Gjabb verzidja.

Az els6 programozasi eljaras valamivel hosszabb ideig tart ilyen esetekben (>1 perc).

KNX gydri bedllitdsok visszadllitdsa  Szlikség esetén az eszkdz manudlisan visszaallithaté a KNX gyari bedllitasaira (fizikai cim,
csoportcim, KNX paraméterek).

Alaphelyzetbe dllitdashoz az eszkdz programozasi gombjat az inditas soran legaldbb 5
masodpercig lenyomva kell tartani.

Miikodtet6 vezérldszervek és jelz6fények

'
6@"» o @ Forgasirany kapcsolé
T

Atkapcsolas: a forgasirany megvaltozik
Adaption —»
pover (1 @) Nyomé6gomb és zold LED-kijelz6

Prgm —> C@ D

Status Ki: nincs tapellatas vagy hibas miikodés
(4] Be: miikodik
Nyomja meg a elinditja az elforduldsszég adaptélasat, majd a standard médot
gombot:

e Nyomégomb és sarga LED-kijelzd

Ki: a hajtémd kész

Be: adaptalasi vagy szinkronizalasi folyamat aktiv, vagy a hajtém
programozési médban van (KNX)

Villanas: csatlakozasi teszt (KNX) aktiv

Nyomja MUkddés kdzben (> 3 s): a programozasi maéd be- és kikapcsolasa (KNX)

meg a

gombot:

Inditaskor (> 5 s): gyari beallitasok visszaallitasa (KNX)

O «ézifelulbiralé gomb
Nyomja meg a a fogaskerék kiakad, a motor leall, kézi feliiliras lehetséges
gombot:

Engedje el a gombot:  a fogaskerék kapcsolddik, a szinkronizélas elkezd6dik, amelyet a
standard méd kovet

9 Szervizdugasz
Konfiguracié és Service-Toolok csatlakoztatdsahoz
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Szerviz

A Belimo Assistant 2 segitségével a késziilék paraméterei mddosithatdok. A Belimo Assistant 2
mobiltelefonon, tablagépen vagy szamitédgépen is hasznalhaté. A rendelkezésre allé
csatlakozasi lehet8ségek attdl figgben valtoznak, hogy milyen hardverre van telepitve a
Belimo Assistant 2.

A Belimo Assistant 2-vel kapcsolatos tovabbi informdcidkért olvassa el a Gyors ttmutato -
Belimo Assistant 2 cimi dokumentumot.

Vezetékes csatlakozds  Belimo devices can be accessed by connecting Belimo Assistant Link to the USB port on a PC
or laptop and to the Service Socket or MP-Bus wire on the device.
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Tovabbi dokumentaci6
* Szerszamcsatlakozasok
« Altaldnos megjegyzések a projekttervezéshez
* Gyors Utmutatd - Belimo Assistant 2

Alkalmazdsi megjegyzések

A VAV-alkalmazésokban a hajtomUivek digitalis vezérlése kapcsén az EP 3163399 szabadalmat
figyelembe kell venni.
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