V [ 4
BELIMO

Vélvula independente de pressdo, 2 vias, Rosca
interna, (EPIV)

* Tensdo nominal AC/DC 24V
* Controle Modulagdo, Atuador com capacidade
de comunicagdo, Hibrido

Visdo geral do tipo

Folha de dados técnicos

Nota: devido a um problema com o fornecedor, algumas tampas de

EPO50+AKRX-E N4HT

5-year warranty

$odbus
MP27BUS

atuadores NEMA 4 serdo fornecidas na cor cinza em vez de laranja até

novo aviso. Esta mudanca garante envio ininterrupto e as mesmas
propriedades de protecdo e especificagdes do produto.

(€
A

Tipo Didmetro nominal
EPO50+AKRX-E N4HT 1/2" [15]
Dados técnicos
Dados elétricos  Tensdo nominal AC/DC24V
Frequéncia da tensdo nominal 50/60 Hz

Data bus communication

Dados funcionais

Faixa de tensdo nominal

CA19,2..28,8V/(CC21,6..288V

Consumo de energia em operagdo

35 Wincl. aquecedor

Dimensionamento do transformador

44 VA incl. aquecedor

Conexdo da alimentagdo/do controle

cable 3 ft. [1 m], 6 x 0.75 mm?

Condutores, cabos

Fonte de alimentacdo AC/DC 24 V:
comprimento do cabo <100 m

Conexdo elétrica

Cabo de plenum 18 AWG

Controle comunicativo BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP Bus

Tamanho da valvula [mm)] 0.5"[15]

Faixa de operagao Y 2.0V

Faixa de operacdo varidvel Y 0,5..10V

Nota faixa de operagdo Y

4...20 mA com ZG-R01 (resistor de 500 Q, 1/4
W)

Impedancia de entrada

100 kQ (0,1 mA), 500 Q

Modos de operacdo opcionais Variavel VDC
Feedback de posicdao U 2.10V
Feedback de posicdo U nota Max. T mA
Feedback de posi¢do variavel U Variavel VDC

Ajuste da posicdo de seguranca

NC/ NO ou ajustavel 0...100% (botdo rotativo
POP)

Variavel de tempo de ponteamento (PF) 0..10s
Tempo de abertura ou fechamento (motor)  90s

Tempo de abertura ou fechamento com <35s

funcdo de seguranga

Intensidade do som do motor 45 dB(A) dB(A)
Nivel de ruido, fun¢do de seguranca 61 dB(A)

V'max ajustavel

25...100% do V'nom
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Dados técnicos
Dados funcionais

Medidor de aquecimento

Dados de medi¢do

Medi¢do de temperatura

Medicdo de fluxo

Dados de seguranga

Precisdo de controle

Folha de dados técnicos EPO50+AKRX-E N4HT

+5% (de 25...100% V'nom)

Vazdo min. controlavel

1% de V'nom

Configuracao

via NFC, Belimo Assistant 2

MamPath

agua gelada ou quente, glycol com até 60%
max. (circuito aberto/vapor ndo séo
permitidos)

Temperatura do fluido

14...250°F [-10...120°C]

Pressdo de fechamento Aps

200 psi

Pressdo diferencial nota

5....50 psi ou 1...50 psi; consulte o gréfico de
reducdo de vazdo no documento técnico

Caracteristica de vazdo

porcentagem igual ou linear

Pressdo nominal do corpo 360 psi

Taxa de vazamento 0% de vazamento

GPM 6.6

Conexdo de tubo Rosca interna
NPT (fémea)

Orientacdo de instalacdo

vertical horizontal (em relagdo ao eixo)

Nome da edificio/projeto

sem manutenc¢ao

Controle manual

botdo manual externo

Comprimento da entrada para atender a
precisdo da medicdo especificada

>a 0 x didametro nominal (de acordo com a
norma EN1434-4:2022)

Tipo de contato

Contato normalmente fechado

Saida de aquecimento

21W

Corrente de inrush (termostato/umidostato)

Max. 2,5 A

Faixa do termostato

14...122°F [-10...50°C] (configuracdo de fabrica
86°F [30°C])

Elemento de aquecimento

Resistor de coeficiente de temperatura
positivo (PTC), auto-reguldvel, limitador de
temperatura

Aquecedor

Perfil de aluminio, anodizado

Elemento sensor

Termobimetal

Valores medidos

Fluxo

Sensor de temperatura

Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 fios,
conectados de forma inseparavel
integrado no sensor de vazao

Precisdo da medicdo da temperatura absoluta

32.6°F @ 50°F [+ 0.35°C @ 10°C] (Pt1000
EN60751 Class B)

33°F @ 140°F [+ 0.6°C @ 60°C] (Pt1000
EN60751 Class B)

Principio de medicdo

Medicdo da vazdo ultrassénica

Precisdo da medicdo de vazdo +2%
Medicdo de vazdo min. 0,5% de V'nom
Repetibilidade da medida +0,5% (fluxo)

Tecnologia do sensor

Ultrassonico com glicol e compensagdo de
temperatura

Grau de protecdo NEMA/UL NEMA 4

Involucro UL Enclosure Type 4

Diretriz de equipamentos sob pressdo CE de acordo com 2014/68/UE
Padrdo de qualidade IS0 9001

UL 2043 Compliant

Adequado para uso em plenum de ar
conforme a Secdo 300.22 (C) da NEC e a Secdo
602 da IMC
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M Folha de dados técnicos EP050+AKRX-E N4HT

Dados técnicos

Dados de seguranca  Alimentagdo/controle de tensdo de impulso 0.8 kV

nominal
Umidade do ambiente Méx. 100% RH
Temperatura ambiente -40...122°F [-40...50°C]
Temperatura de armazenagem -40...176°F [-40...80°C]

Materials  Corpo da valvula Forged brass, nickel-plated
Acabamento do corpo niquelado
Tubo de medicdo de vazéo Forged brass, nickel-plated
Centro de download Aco inoxidavel
Haste aco inoxidavel
Vedacdo da haste EPDM (lubrificado)
Assento PTFE
Disco caracterizador TEFZEL®
O-ring EPDM
Esfera aco inoxidavel

Termos  Abrevia¢bes POP = posicdo de desligamento / posi¢do de

seguranca
PF = Tempo de atraso de falha de energia /
tempo de ligagdo

Notas sobre seguranga

ventilagdo e ar condicionado e ndo deve ser usado fora do campo de aplicacdo especificado,
especialmente em aeronaves ou em qualquer outro meio de transporte aéreo.

+ Aplicacdo externa: somente possivel se ndo houver interferéncia direta de 4gua (do mar),
neve, gelo, radiacdo solar ou gases agressivos sobre o atuador e se houver garantia de que
as condi¢des ambiente permanecerdo sempre dentro dos limites informados na folha de
dados.

* Somente especialistas autorizados podem realizar a instalacdo. Todos os regulamentos de
instalacdo legais ou institucionais aplicaveis devem ser cumpridos durante a instalagdo.

+ O dispositivo contém componentes elétricos e eletronicos e ndo pode ser descartado como
lixo doméstico. Todas as regulamentacdes e exigéncias validas localmente devem ser
observadas.

j « Este dispositivo foi projetado para uso em sistemas estacionarios de aquecimento,

Caracteristicas do produto

Aplicacdo  Controle do lado da dgua certificado apenas para aplicagdes de aquecimento. Para
serpentinas de 4gua e AHUs.

Modo de operagdo O dispositivo de desempenho AVAC é composto de trés componentes: valvula de controle
caracterizada (CCV), tubo de medicdo com medidor de vazdo e o préprio atuador. O fluxo
maximo ajustado (V'max) é atribuido ao sinal de controle maximo (normalmente 100%). O
dispositivo de desempenho AVAC pode ser controlado através de sinais comunicativos. O
fluido é detectado pelo sensor no tubo de medicdo e é aplicado como o valor do fluxo. O valor
medido é equilibrado com o valor de referéncia. O atuador corrige o desvio alterando a
posicdo da valvula. O angulo de rotagdo a varia de acordo com a pressdo diferencial através
do elemento de controle (ver curvas de vazao).

Os capacitores integrados serdo carregados por meio da tensdo de alimentacdo.

Ainterrupcdo da tensdo de alimentacdo faz com que a valvula seja movida para a posicdo de
seguranca selecionada por meio de energia elétrica armazenada.

Medicdo de fluxo  Todas as tolerancias de fluxo sdo a 68 °F [20°C] e dgua.
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Caracteristicas do produto
Curvas da vazao

Tempo de pré-carregamento (inicializagdo) Os atuadores do capacitor requerem um tempo de pré-carga. Este tempo é utilizado para
carregar os capacitores até um nivel de tensdo utilizavel. Isto garante que, no caso de uma
falha de energia, o atuador possa se mover a qualquer momento de sua posi¢do atual para a
posicdo de seguranca predefinida.
A duragdo do tempo de pré-carga depende principalmente dos seguintes fatores:
- Duracdo da falha de energia

- Tempo de atraso do PF (tempo de resposta de falta de energia)

Tempo de pré-carregamento tipico

30
[s]
25

—

W\

10

5 5
[d] = Falha de energia em dias g 5
[s] = Tempo de pré-carregamento em 0 2 4 6 8 10 [d 12
segundos
PF[s] = Tempo de resposta de falta de energia PF [s] [d
Exemplo de calculo: considerando uma falha 0 1 2 7 | 210
de energia de 3 dias e um tempo de resposta 0 5 |/ 8 |10 | 156 | 19
de falta de energia (PF) definido como 5 2 6 | 9 |11 |16 | 20
segundos, o atuador exige um tempo de pré- 5 8 |11 |13 ]18 | 22
carregamento de 14 segundos apos a energia 10 12 | 16 | 17 | 22 26
voltar (consulte o grafico). [s]

Condicdo de entrega (capacitores) O atuador é completamente descarregado apds a entrega da fabrica, razdo pela qual o
atuador requer aproximadamente 20 s de tempo de pré-carga antes da colocagdo em servico
inicial a fim de levar os capacitores até o nivel de tensdo requerido.

Tempo de resposta de falta de energia  Em caso de falha de energia, o tempo de resposta de falta de energia maximo é de 10
segundos.

Em caso de falha de energia, o atuador permanecera estaciondrio de acordo com o tempo de
resposta de falta de energia ajustado. Se a falha de energia for superior ao tempo de resposta
de falta de energia ajustado, o atuador se deslocara para a posicao de emergéncia
selecionada.

0 tempo de resposta de falta de energia definido de fabrica é 2 sequndos. E possivel
modificar esse valor no local em operagdo por meio da ferramenta de servico MFT-P da
Belimo.

Ajustes: o botdo giratério ndo deve ser colocado na posi¢cdo "PROG FAIL-SAFE"!

Para ajustes retroativos do tempo de resposta de falta de energia com a ferramenta de
servico MFT-P da Belimo ou com o dispositivo de ajuste e diagnostico ZTH EU, basta inserir os
valores.
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Caracteristicas do produto

Folha de dados técnicos EPO50+AKRX-E N4HT

Ajuste da posicdo de seguranga A posicdo de seguranca do botdo giratério pode ser usada para ajustar a posicdo de

seguranca desejada 0...100% em incrementos de 10%. O botdo giratério refere-se sempre a
faixa de angulo de rotacdo adaptada. No caso de uma falha de energia, o atuador se movera
para a posicdo de seguranca selecionada.

Ajustes: o botdo giratério deve ser ajustado para a posicao "Ferramenta" para ajustes
retroativos da posicdo de seguranca com a ferramenta de servico MFT-P da Belimo. Uma vez
que o botdo giratério for ajustado de volta a faixa 0...100%, o valor ajustado manualmente
terd autoridade de posicionamento.
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Caracteristicas do produto

Caracteristicas do controle A velocidade do fluido é medida no componente de medicdo (eletronica do sensor) e
convertida em um sinal de vazao.

O sinal de controle Y corresponde a poténcia Q por meio do trocador, o fluxo volumétrico é
regulado na valvula de controle caracterizada, eletrdnica e independente de pressdo EPIV. O
sinal de controle Y é convertido em uma curva caracteristica linear e fornecido com o valor
V'max como a nova varidvel de referéncia w. O desvio de controle momentaneo forma o sinal
de controle Y1 para o atuador.

Os parametros de controle especialmente configurados juntamente com o sensor de vazdo
preciso garantem uma qualidade de controle estavel. No entanto, eles ndo sdo adequados
para processos de controle rapidos, como o controle de 4gua potavel. U5 exibe o fluxo
medido como tensdo (configuracdo de fabrica).

Parametrizagdo V'max com ZTH:

U5 se refere ao respectivo V'nom, ou seja, se V'max é, por ex., 50% de V'nom, entdo Y =10V,
Us=5V.

Parametrizacdo do V'max com PC-Tool:

No PC-Tool, a vazdo maxima a que U5 se refere pode ser definida individualmente. Se V'max
for alterado (por exemplo, para 70% V'nom), a faixa de fluxo U5 também é automaticamente
alterada para o mesmo valor (por exemplo, 70% V'nom: U5 = 10 V). Este ajuste pode ser
revertido inserindo um valor manualmente (faixa de fluxo U5 = 100%: U5 refere-se a V'nom).

Como alternativa, o U5 pode ser utilizado para exibir o angulo de abertura da valvula.

Us [v] U5 [v]
@ @

3 3
100% Vnom 1005 , ¥inom
1 : 1 i
| 1
| 1
| 1
| I
| 1
T i T i
50% | 50% 1 Vimax
| o |
| -+ I
! 25% - !
1 | 1 |
0 Y [V] 0 Y [V]
50% 100% 50% 100%
Diagrama de blocos
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D (!,
le—> PP/MP
D
A
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Caracteristicas do produto

Medicdo de temperatura do fluido

Supressdo de fluxo de deslizamento

Conversor para sensores
Inversdo do sinal de controle

Balanceamento hidrdnico

Combinagdo analdgica - com capacidade de
comunicagdo (modo hibrido)

Folha de dados técnicos EPO50+AKRX-E N4HT

Controle de fluxo

V'nom é o fluxo maximo possivel.

V'max é a vazdo maxima ajustada com o maior sinal de controle DDC. V'max pode ser
ajustada entre 25% e 100% de V'nom.

v

100%

O sensor de temperatura integrado ao sensor de vazdo mede continuamente a temperatura
do meio. Esse valor de medi¢do pode ser acessado por meio do sistema de comunicag¢do ou
do sinal de feedback analégico U. Além disso, a leitura da temperatura atual é exibida na tela
do Belimo Assistant App.

Dada a velocidade de fluxo extremamente baixa no ponto de abertura, isso ndo pode mais ser
medido pelo sensor dentro da tolerancia exigida. Esta faixa é anulada eletronicamente.
Abertura da valvula

Avalvula permanece fechada até que o fluxo exigido pelo sinal de controle DDC corresponda
a 1% de V'nom. O controle ao longo da caracteristica de fluxo esta ativo apds este valor ter
sido excedido.

Fechamento da valvula

O controle ao longo da caracteristica de fluxo esta ativo até a vazdo exigida de 1% de V'nom.
Quando o nivel cai abaixo deste valor, a vazdo é mantida em 1% de V'nom. Se o nivel ficar
abaixo da vazdo de 0,5% de V'nom exigida pelo sinal de controle DDC, a valvula fecha.

v

I " I I
0.5% 1%

0

Opc¢ao de conexdo para um sensor (ativo ou com contato switch). Desta maneira, o sinal do
sensor analdgico pode ser facilmente digitalizado e transferido para os sistemas de
comunicagdo BACnet, Modbus ou MP-Bus.

Isso pode ser invertido em casos de controle com um sinal de controle analdgico. A inversdo
causa a reversdo do comportamento padrdo, ou seja, um sinal de controle de 0% é igual a
V'max, e a valvula fecha a um sinal de controle de 100%.

Com as ferramentas Belimo, a vazdo maxima (equivalente a 100% do requisito) pode ser
ajustada no local, de forma simples e confidvel, em poucas etapas. Se o dispositivo estiver
integrado ao sistema de gerenciamento o balanceamento pode ser feito diretamente pelo
sistema de gerenciamento.

Em caso de controle tradicional por meio de um controle digital direto (DDC) de sinal de
controle analégico, é possivel utilizar BACnet, Modbus ou MP-Bus para o feedback de posicdo
de comunicacgdo.
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Caracteristicas do produto

Controle manual  Controle manual com botdo manual possivel - temporario. A caixa de engrenagem fica
desengatada e o atuador desacoplado enquanto o botdo estiver pressionado.

Acessorios
Ferramentas Descricdo Tipo
Link do Belimo Assistant Conversor de Bluetooth e USB para NFC e MP-  LINK.10
Bus

para dispositivos configuraveis e atuador com capacidade de
comunicacdo

Instalacdo elétrica

A fiagdo da linha para BACnet MS/TP / Modbus RTU deve ser feita de acordo com os

j Alimentacdo de transformador de isolamento.
regulamentos RS485 aplicaveis.

Modbus/BACnet: a alimentaciio e a comunicagio ndo sdo um contato isolado galvanizado. E
necessario conectar o COM e o aterramento dos dispositivos.

Saida analégica: ha uma saida analdgica (fio 5) disponivel no medidor de vazdo. Pode ser
selecionada como 0...10V, 0,5...10 V ou 2...10 V ou definida pelo usudrio. Por exemplo, a
vazdo ou a temperatura do sensor de temperatura (Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 fios)
pode ser emitida como um valor analégico.

AC/DC 24V, atuagdo proporcional  Modbus RTU/BACnet MS/TP com valor de referéncia analégico
(operacdo hibrida)

-+
J_"

IO OO e

)
Y— (+)}—<- 2.10V

| U 2.10V
T T T
1 2 3 5 6 7
| | | | | |
dT—T—1—T—7>
1 1 1 1 1
C1 C2
BACnet MS/TP / Modbus RTU MP-Bus
1% I3 .
-1 L=
Com - | |
D+ e “)
Y— (+)-|]—& Sensor
|—u—<-> MP
T T T T T T T T T T T
1 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7
1 | | | | | 1 | | | | | ] | | | | |
I —T—1——D> dIT—T—T—T—D 1117
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
€1 &2 Cl €2 C1 C2
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Instalacdo elétrica

Conversor para sensores

Conexdo com contato switch, por exemplo, switch de pressao diferencial

-+
J_ ~

CoDm =

D+ g P

1
N
1 I2 ? 5 6 7 Requisitos do contato switch: o
qQ—1— 11D contato switch deve conseguir
c1 c2 alternar a corrente de 16 mA a

24V com precisdo.

7 X
CoDm -
D+ <P
I:/?
T C T T T
1 2 3 5 6 7
| | | | | |
adT—[—T1T—TD
1 1 1 1 1 1
Cc1 C2 Possivel faixa de tensdo: 0...32V

Resolu¢do 30 mV

Outras instalagdes elétricas

Fungdes com parametros especificos (configura¢do necesséria)

Controle manual e limitacdo com AC 24 V com contatos de relé (com controle convencional ou modo hibrido)

J_ ~
) TN 4007
—(+)-/—&-YO0.10V ¢9.
)é A 1 2 a b d e Inv.
-1t ||t |o—"| || Close” | Open"
T T T T T |ttt Vi | Vi
123567 oAl v
e . — ——— e |t =] Opan e 1) Controle de posicdo
Y U C1 C2 niliel il - - -] ¥pe pe 2) Controle de vazao
1L ||| Y Y Inv. = sinal de controle invertido
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Outras instalagdes elétricas
Fung¢bes com parametros especificos (configuracdo necessaria)

Controle manual e limitagdo com CC 24 V com contatos de relé (com controle convencional ou modo hibrido)
-+

(_
—(+)}—<—Y0...10 v

~

); 1 2 a b e Inv.
—1|o—1|o—1t|—"|—2| Close” | Open"
TT T T T T |ttt e | Vi | Vi
RN o= o= i i e |
TP =T =T o Tomem 1) Controle de posicdo
Y U C1 C2 - -| ope pe 2) Controle de vazdo
e el ) e e A I Inv. = sinal de controle invertido
Controle de 3 pontos com AC 24V
J_ ~
—K—
e.g. TN 4007
a
T T T L[ |o—L| | F
17 2 3 5
| Lot | L] 1| F
Y U ~ et || StOP Controle de posic&o: 90° = 100s
el il i il A 5 Controle de vazdo: Vmax =100 s

BACnet MS/TP / Modbus RTU com setpoint analdgico (modo hibrido) MP-Bus, alimentagdo via conexdo  MP-Bus via conexdo de fio duplo,

de fio triplo fonte de alimentagdo local
- +
1l ~
" I3 w I w

C%m -----
D+ PO X Tx
)
Y—(+)- | —& 210V --
| U 2.10V
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Outras instalagdes elétricas

Fung¢bes com parametros especificos (configuracdo necessaria)

Exemplos de fiacdo externa com tipos de atuadores ..24G..

l ~ l ~
=t =
[
1 2
C ) C D
Tt 1
| |
| |
I A T H |
| |
| |z| | A = Atuador
| 1 : T [°C] = Termostato
!_ ________ E ______ 4 H = Aquecimento
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Controles e indicadores operacionais

0 Display de LED verde

Aceso: arranque do dispositivo
Apagado: erro de fiagdo ou sem fonte de alimentacao
Intermitente: em operagdo (tensdo ok)

]

® ®

@ Diregiio da vazio
e Interface NFC

Q Botoeira de acionamento manual

Ostatus Pressionar acionamento manual, parada do motor, controle manual possivel
botdo:
Soltar botdo: acionamento automatico, modo padrdo. Dispositivo realiza

sincronizacgao.

(el
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Controles e indicadores operacionais

Ajuste da posicdo de seguranca
Ajuste da posi¢do de seguranca (POP)

AN Mm

Notas sobre a instalagdo

Orientacdo de instalagdo permitida A vélvula esfera pode ser instalada na posicdo vertical horizontal. A valvula esfera ndo pode
ser instalada em posi¢do suspensa, ou seja, com a haste apontando para baixo.

Local da instalagdo no retorno  Recomenda-se a instalagdo no retorno.

Requisitos de qualidade da &gua  Os requisitos de qualidade da dgua especificados na VDI 2035 devem ser cumpridos.

As valvulas Belimo sdo dispositivos de regulacdo. Para que as valvulas funcionem
corretamente no longo prazo, elas devem ser mantidas livres de residuos de particulas (por
exemplo, restos de solda durante os trabalhos de instalacdo). Recomenda-se a instalacdo de
um filtro adequado.

Manutengdo  As valvulas esfera, atuadores rotativos e sensores sao sem manutengdo.

Antes de qualquer trabalho de manutencdo no dispositivo de controle final, é essencial isolar
o0 atuador rotativo da fonte de alimentacdo (desconectando o cabo elétrico, se necessario).
Qualquer bomba na parte do sistema de tubulagdo em questdo também deve ser desligada e
as valvulas gaveta apropriadas devem ser fechadas (permitir que todos os componentes
esfriem primeiro, se necessario, e sempre reduzir a pressao do sistema ao nivel da pressao
ambiente).

O sistema ndo deve ser recolocado em operagdo até que a valvula esfera e o atuador rotativo

tenham sido corretamente remontados de acordo com as instrugdes e a tubulagdo tenha sido
reabastecida por pessoal treinado profissionalmente.

Sentido do fluxo O sentido do fluxo, especificado por uma seta na caixa, deve ser cumprido, caso contrario, a
vazdo sera medida incorretamente.
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Notas sobre a instalacdo

Limpeza de tubos  Antes de instalar a vélvula, o circuito deve ser enxaguado completamente para remover as
impurezas.

Prevencdo de tenses A valvula ndo deve ser submetida a tensdes excessivas causadas por tubos ou conexdes.

Secdo de entrada  Nao ha requisitos de se¢bes de entrada retas antes do sensor de vazdo. O produto foi testado
e atende aos requisitos da norma EN1434-4:2022

Flow
—

20XDN

Instalacdo separada A combinacdo vélvula-atuador pode ser montada separadamente do sensor de fluxo. O
sentido do fluxo de ambos os componentes deve ser observado.

Notas gerais

Comportamento em caso de falha do sensor  Em caso de erro no sensor de fluxo, o EPIV comuta de controle de fluxo para controle de
posicdo.

Quando o erro desaparecer, o EPIV voltara a configuragdo normal de controle.

Dimensdes
E F |
Tipo Diametro nominal Peso
EP050+AKRX-E N4HT 1/2"[15] 131b [5.7 kgl
A B C D E F
26.6" [675] 12.0" [305] 10.2" [260] 9.5" [241] 3.4" [86] 3,4" [86]
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