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BELIMO Folha de dados técnicos

Atuador bésico de atuagdo proporcional com
funcdo de seguranca para o controle de
dampers em aplicagdes AVAC comerciais tipicas.

* Torque do Motor 22 in-Ib [2.5 Nm]

* Tensdo nominal AC/DC 24V

* Controle Modulagdo, On/Off, 3 fios, Atuador
com capacidade de comunicagdo

* Position feedback 2...10 V

A imagem pode ser diferente do produto

Dados técnicos

Dados elétricos  Tensdo nominal AC/DC24V

Frequéncia da tensdo nominal 50/60 Hz

Faixa de tensdo nominal CA19,2..28,8V/CC21,6..350V

Consumo de energia em operagdo 1.3W

Consumo de energia em posicdo de repouso 0.6 W

Dimensionamento do transformador 2,6 VA

Conexdo da alimentagdo/do controle cabo 1 m [3 ft], 4x 0.75 mm?

Operacdo paralela Sim (observe os dados de desempenho)
Comunicacdo de barramento de dados  Controle comunicativo MP Bus

NUmero de nés MP-Bus max. 16

Dados funcionais  Torque do Motor 22in-1b [2.5 Nm]

Faixa de operacdo Y 2.10V

Impedancia de entrada 100 kQ

Faixa de operacdo variavel Y Ponto de partida 0,5...30 V

Fim-de-curso 2,5..32V

Modos de operacdo opcionais variavel (VDC, PWM, on/off, 3 fios)

Feedback de posicdo U 2..10V

Feedback de posi¢do U nota Max. T mA

Feedback de posi¢do variavel U Ponto de partida 0,5...8 V

Fim-de-curso 2,5...10 V

Precisdo da posicdo +5%

Sentido de rotagdo motor seleciondvel com interruptor L/ R

Varidvel do sentido de rotacdo reversivel eletronicamente

Sentido de rotacdo a prova de falhas seleciondvel montando L/ R

Controle manual No

Angulo de rotacio Max. 95°

Nota do angulo de rotacdo ajustavel a partir de 37% em etapas de 2,5%

(com parada mecanica)

Tempo de abertura ou fechamento (motor) 150 s/90°

Varidvel do tempo de abertura ou fechamento 75...300 s

do motor

Tempo de abertura ou fechamento com <255 a-20...50°C, <60 s a -30°C
fungdo de seguranca

Nivel de ruido, fungdo de seguranga 36 dB(A)

Faixa de ajuste de modificagdo com o Belimo Assistant 2
Controle manual MIN (posi¢do minima) = 0%

MID (posicdo intermedidria, apenas AC) = 50%
MAX (posicdo maxima) = 100%
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Dados técnicos

Dados funcionais

Dados de seguran¢a

Variavel do controle manual

Folha de dados técnicos TFB24-SR

MIN = 0%...(MAX - 32%)
MID = MIN...MAX
MAX = (MIN + 32%)...100%

Indicacdo de posicdo

Mecanico

Vida util

Min. 60'000 posi¢des a prova de falhas

Fonte de energia UL

Fornecimento Classe 2

Grau de protecdo NEMA/UL

NEMA 2

Invélucro

UL Enclosure Type 2

Listagem de agéncias

cULus acc. para UL60730-1A / -2-14, CAN / CSA
E60730-1: 02, CE acc. até 2014/30 / UE

Padrdo de qualidade

ISO 9001

UL 2043 Compliant

Adequado para uso em plenum de ar
conforme a Se¢do 300.22 (C) da NEC e a Secdo
602 da IMC

Umidade do ambiente

Max. 95% RH, sem condensacdo

Temperatura ambiente

-22...122°F [-30...50°C]

-40...176°F [-40...80°C]
Nome da edificio/projeto sem manutencdo

Temperatura de armazenagem

Peso Peso 1.41b[0.62 kg]

Notas sobre seguranga

ventilagdo e ar condicionado e ndo deve ser usado fora do campo de aplicacao especificado,
especialmente em aeronaves ou em qualquer outro meio de transporte aéreo.

+ Aplicacdo externa: somente possivel se ndo houver interferéncia direta de 4gua (do mar),
neve, gelo, radiacdo solar ou gases agressivos sobre o atuador e se houver garantia de que
as condi¢des ambiente permanecerdo sempre dentro dos limites informados na folha de
dados.

* Somente especialistas autorizados podem realizar a instalagdo. Todos os regulamentos de
instalacdo legais ou institucionais aplicaveis devem ser cumpridos durante a instalagao.

* O dispositivo s6 pode ser aberto no local de produgdo do fabricante. Ele ndo contém
nenhuma peca que possa ser substituida ou reparada pelo usuario.

* Os cabos ndo devem ser removidos do dispositivo.

* Para calcular o torque solicitado, devem ser observadas as especifica¢des fornecidas pelos
fabricantes do damper em relacdo a secdo transversal, design, bem como local de
instalacdo e as condi¢des de ventilacdo.

+ O dispositivo contém componentes elétricos e eletrénicos e ndo pode ser descartado como
lixo doméstico. Todas as regulamentacdes e exigéncias validas localmente devem ser
observadas.

j * Este dispositivo foi projetado para uso em sistemas estaciondrios de aquecimento,

Caracteristicas do produto

Modo de operagdo  Operacdo convencional:
O atuador é controlado com um sinal de controle padrdo de DC0...10 V (observe a faixa de
operagdo) e movido para a posicdo definida pelo sinal de controle.
O atuador move o damper para a posi¢do de operacdo ao mesmo tempo em que tensiona a
mola de retorno. O damper é retornado para a posicdo de seguranga pela forca de mola
quando a tensdo de alimentacdo é interrompida.
Operagdo em bus:
O atuador recebe seu sinal de controle digital do controlador de nivel superior por meio do
MP-Bus e avanca para a posicao definida. A conexdo U atua como interface de comunicagdo e
ndo oferece uma tensdo de medicdo analdgica.
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Caracteristicas do produto

Conversor para sensores

Dispositivo configuravel
Montagem direta simples

Angulo de rotagio ajustavel

Alta confiabilidade funcional

Motoriza¢do inovadora
Posigdo inicial

Ajuste

Acessorios

Ferramentas

Acessarios elétricos

Acessorios mecanicos

Folha de dados técnicos TFB24-SR

Opcdo de conexdo para um sensor ativo. O atuador serve como conversor analégico/digital
para transmissao do sinal do sensor via MP-Bus ao sistema de nivel superior.

Pode ser necessério material adicional para a conexdo do sensor. Consulte "Acessérios

elétricos".

As configuracdes de fabrica englobam as aplicacdes mais comuns. E possivel alterar

parametros unicos usando o Belimo Assistant 2 ou ZTH EU.

Montagem direta e simples no eixo do damper com uma abracadeira universal para eixo
fornecida com um mecanismo antirrotacdo para impedir que o atuador gire.

Angulo de rotacio ajustavel com fins-de-curso mecanicos.

O atuador é a prova de sobrecarga, ndo requer chaves fim-de-curso e para automaticamente

quando o fim-de-curso é atingido.

0O atuador usa o eficiente microchip Belimo M600 em combinagdo com o método INFORM. Ele
fornece o torque de partida total a partir de uma paralisagdo com alta precisdo (INFORM-

Drive sem sensor do Prof. Schrodl).

A primeira vez que a tensdo de alimentacdo é ligada, ou seja, no momento da coloca¢do em
servico, o atuador realiza uma sincroniza¢do. A sincronizacao é na posicdo inicial (0%).

Em seguida, o atuador se desloca para a posicdo definida pelo sinal de controle.

An adaptation can be triggered manually by switching the direction-of-rotation switch from
the left to the right twice within 5 s or with Belimo Assistant 2. Both mechanical end stops are

detected during the adaptation (entire setting range).

Em seguida, o atuador se desloca para a posi¢do definida pelo sinal de controle.

E possivel realizar diversas definicdes usando o Belimo Assistant 2.

Descrigdo

Tipo

Ferramenta de servico para configuracdo com e sem fio, operagdo no
local e solu¢do de problemas.

Belimo Assistant 2

Cabo de conexdo 16 pés [5 m], A: RJ11 6/4 LINK.10, B: extremidade livre  ZK2-GEN

do fio para conexdo ao terminal MP / PP

Link do Belimo Assistant Conversor de Bluetooth e USB para NFC e MP-  LINK.10

Bus

para dispositivos configuraveis e atuador com capacidade de

comunicacdo

Descricdo Tipo
IRM-100

Switch auxiliar, sem mercdrio P475

Switch auxiliar, sem mercurio P475-1

Simulador de sinal, Fonte de alimentacdo CA 120 V PS-100

Convert Pulse Width Modulated Signal to a 2...10 V Signal for Belimo PTA-250

Proportional Actuators

Posicionador para montagem na parede SGA24

Posicionador para montagem no painel frontal SGF24

Conector da conduta de cabo 1/2" TF-CCUS

Resistor, 500 Q, resistor de fio de 1/4" com fios trancados de 6" ZG-R01

Kit resistor, 50% divisor de tensdo ZG-R02

Transformador, 120 VCA a 24 VCA, 40 VA ZG-X40

Descri¢cdo Tipo

Extensdo de eixo 170 mm @ 10 mm para eixo do damper @ 6...16 mm AV6-20

Indicador de posi¢dao IND-TF

para TFB(X)

Bracadeira do eixo K8 US

para TFB(X)

Junta esférica adequado para braco de manivela de amortecedor KH8 /  KG10A

KH10
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Acessorios

Descricdo Tipo

Junta esférica adequado para braco de manivela de amortecedor KH8 ~ KG6
Junta esférica adequado para braco de manivela de amortecedor KH8 KG8

Braco da manivela do damper Largura do slot 8.2 mm, para @ 1,05" KH12
Braco da manivela do damper Largura do slot 6.2 mm, faixa de fixacdo @ KH6
10..18 mm
Brago da manivela do damper Largura do slot 8.2 mm, faixa de fixacdo @ KH8
10...18 mm
KH-TF US
KH-TF-1 US
Kit de parafuso de fixacdo SB-TF
Haste para junta esférica KG10A L 36", 3/8" de diametro SH10
SH8
TF-P
Chave 0,32ine 0,39 in [8 mm e 10 mm] TOOL-06
Limitador do angulo de rotacdo, com parada final ZDB-TF
Suporte de montagem ZG-113
para TFB(X)
2G-DC1
2G-DC2
ZG-LMSA-1
ZG-LMSA-1/2-5
ZG-TF112
2G-TF2
Kit de montagem ZG-TF3
para TFB(X)
Blindagem contra intempéries 13x8x6" [330x203x152 mm] (LxWxH) 75-100
Placa de base, para Z5-100 Z5-101

Blindagem contra intempéries 406x213x102 mm [16x8-3/8x4"] (CxLxA) ~ ZS-150
Instalagdo elétrica

Cores dos fios:

1=preto
2 =vermelho
3 =branco
5 =laranja
Controle on/off AC/DC 24V, atuagao proporcional
It
-+
1l =~
)
Y—(+):|—& 2.10V
U Uup 2.10V
11a L INNNN
1 | | | 1 | | |
1T 2 3 5 1 2 3 5
Y U
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Instalacdo elétrica
Controle com 4...20 mA via resistor externo

b
(—)}
’7_(+)- —¢- 4.20mA Cuidado:

1

U 2.10V a faixa de operacdo deve ser
T T T definida como CC 2...10 V.
12 5 0 resistor de 500 Ohm converte

o sinal de corrente de 4...20 mA
para um sinal de tensdo de CC

< w
[y

2..10V.
Outras instalag6es elétricas
Fungdes com valores basicos (modo convencional)
Verificagdo funcional
n + Procedimento
1. Conectar 24 V as juncdes 1 e 2
2. Desconectar juncdo 3:
- com sentido de rotagdo O:
atuador gira para a esquerda
- com sentido de rotagdo 1:
T T atuador gira para a direita
1.2 35 3. Conexdes de curto-circuito 2 e
o ——— 3.
Yy u - atuador se movimenta no
sentido oposto
Fungdes com valores basicos (modo convencional)
Topologia de energia MP-Bus Conexdo no MP-Bus
If wm

%

N&o h4 restri¢des com relagdo a
topologia de energia (bus,
estrela, anelar ou formas mistas ‘
T
1

sdo permitidas).

Alimentacdo e comunicacdo em
um mesmo cabo de 3 fios

* Nenhuma blindagem ou
entrelacamento necessario d:':':b
* Nenhum resistor fim de linha Y U
necessario Max. 8 MP-Bus nos
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Outras instalagdes elétricas
Funcdes com valores basicos (modo convencional)

MP-Bus Conexao de sensores ativos
I3 w
T %
) - --

Y— (+)-|—& Sensor E,/?

|—u—<-> MP .
T T T T
12 35 1235 * Alimentacdo CA/ CC 24V
CIIIIIIP d:':':b + Sinal de saida 0...10 V (méx.

Y U 0..32V)

* Resolucdo 30 mV

Fungdes com parametros especificos (configura¢do necesséria)

Controle manual e limitacdo com AC 24 V com contatos de relé

J_ ~
G
—((+);/—Y0.10V
1 2 a b c d e M B
)é c /d 1| o1L|o—1|o"—|o—"-|-—"-|~—-| Close | Close
Lot ||| =] -] MIN -
T T T Lol |—1L| || MID MID
1| 2 33 L] o—L| oL MAX MAX
Y U 1 -L|+1L|o—Z|=|+—"=|-—L|-—"=| Open Open M = modulating
e.g. 1N 4007 Lol || || 1| ¥ Y B = Bus
Controle manual e limitagdo com AC 24 V com switch rotativo Controle de 3 pontos com AC 24 V
>
L~ o c ‘9
8z2o % 84
ss$ss8°¢ 1L~
Z‘S ‘
e.g. 1N 4007
a
|—>U 1 2 3(a)3(b)g§&
IR forcio ERE N R e et e Lt LA LA
a funcdo "Fechar" é garan'Flda L]t —L| 0|0
d:':':b apenas se o ponto de partida da d:':':b — 1 —lsonlt
Y U —K— faixa de operacdo for definido Y u ~|=-| SToP| Stop
e.g. IN4007|  como pelo menos 0,5 V. L[| 1|0} Y0
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Controles e indicadores operacionais

0 Enderecamento do MP
Mover o switch do sentido de rota¢do na posicdo oposta e para tras (em 4 segundos)

Servigo

E possivel alterar os pardmetros do dispositivo por meio do Belimo Assistant 2. O Belimo
Assistant 2 pode funcionar em um smartphone, tablet ou PC. As op¢des de conexdo
disponiveis variam de acordo com o hardware no qual o Belimo Assistant 2 estd instalado.
Para obter mais informacges sobre o Belimo Assistant 2, consulte o Guia rdpido - Belimo
Assistant 2.

Conexdo comfio Como alternativa, os dispositivos Belimo podem ser acessados ao conectar o Belimo Assistant
Link a porta USB de um PC ou laptop e ao fio do MP-Bus do dispositivo.
O Belimo Assistant 2 funciona como um cliente MP. Portanto, nenhum outro cliente MP deve
ser conectado ao dispositivo.

www.belimo.com TFB24-SR » pt-br « 2025-12-24 « Sujeito a alteragdes 7/8


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

y/ 4
BELIMO Folha de dados técnicos

Dimensdes
Comprimento da haste 0.68" [1 7.3]
T3 |— || Min. 84
' in.
i _Iv | —
] [T 1| Win.0.75" (20 mm) S| = —]
Faixa de fixagdo P i_
o ol ' 6.28" [159.5]
6..12.7 6..12.7 .
N f 1
O
= - N
= o W
o
n 3.3°183.8 "
0.77"[19.6] AT L 0.43"[11]

Outras documentagdes

* Parceiros de Cooperacao MP

* Conexdes de ferramentas

* Introducdo a tecnologia MP-Bus
* Guia rapido - Belimo Assistant 2
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