BELIMO

Sensérle ¢alisan debi kontroliine sahip kiiresel
kontrol vanasi, 2 yollu, Flans, PN 25 (EPIV)

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

$Modbus

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlegsmeli, hibrid

* Kapali su sistemleri igin MPXIZ] BUS

* Hava isleme ve 1sitma sistemlerinin su r o

tarafinda oransal kontroli igindir ﬁ/ F’c"'

* BACnet MS/TP, Modbus RTU, Belimo MP-Bus N\

veya standart kontrol Gizerinden iletigsim AN\

* Aktif sensor sinyallerinin ve anahtarlama

kontaklarinin donustiirilmesi

* Akigkan sicakhig dlgtimu

" Glikol izleme Resim Uriinden farkl olabilir
Tip Genel Bilgileri
Tip DN V'nom V'nom V'nom Kvs teorik PN

[I/s] [I/min] [m*h] [m®/h]

EP065F2-25+BAC 65 8.3 500 30 52.2 25
EP080F2-25+BAC 80 11.7 700 42 72.3 25
EP100F2-25+BAC 100 20.8 1250 75 142.8 25
EP125F2-25+BAC 125 33.3 2000 120 232.9 25
EP150F2-25+BAC 150 50.0 3000 180 317.6 25

Kvs teorik: Basing dusiisii hesaplamasi icin teorik Kvs degeri
Teknik veriler

AC/DC24V
50/60 Hz
AC19.2..28.8V/DC21.6..288V

3.3 W (DN 65...80)
5.1 W(DN 100...150)

2.4 W (DN 65...80)
2.6 W (DN 100...150)

6.2 VA (DN 65...80)
9.2 VA (DN 100...150)

Kablo 1 m, 6x 0.75 mm?

Elektriksel veriler Nominal besleme

Nominal besleme gerilimi frekansi

Nominal besleme gerilimi araligi

Calisma modunda gug tuketimi

GUg tiketimi, beklemede

Kablo boyutuna gére g tiketimi

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo uzunlugu Tm
Data bus iletisimi  Haberlesmeli kontrol BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus

Digim adedi BACnet / Modbus bkz. arayuiz agiklamasi

MP-Bus maks. 8

Unite, mevcut bir MP-Bus sisteminde EP..R-
(K)MP icin degisim elemani olarak kullanilirsa
Gnite MP uyumluluk moduna ayarlanabilir.
Mevcut MP istemcisi tniteyi eski EPIV (initesi
olarak taniyacaktir.

Uyumluluk modu yeni projeler icin
kullanilmayacaktir.

MP-Bus uyumluluk modu

Fonksiyon verileri  Calisma araligi Y 2..10V
Calisma arah@i Y degiskeni 0.5..10V
Pozisyon geri bildirimi U 2.0V
Geri besleme sinyali U not Maks. 1 mA
Pozisyon geri bildirimi U degiskeni 0..10V
0.5..10V
Ses giicti diizeyi motor 45 dB(A)

V'maks ayarlanabilir

V'nom'un %25...100'G
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Teknik veriler

Fonksiyon verileri

Ol¢iim verileri

Sicaklik dlcimil

Debi lgtimii

Glikol izleme

Glvenlik verileri

Teknik katalog

Kontrol hassasiyeti

EP..F2-25+BAC

%25 (V'nom'un %25...100'0)

Kontrol hassasiyeti notu

%+10 (V'nom'un %25...100'l) @ Glikol %0...60
hacmen

Min. kontrol edilebilir akis

V'nom'un %1'i

Yapilandirma

NFC, Belimo Assistant 2 aracihgiyla

Akiskan

Su, hacmen maks. %60'ye kadar glikol iceren
su

Akiskan sicakhgi

-10...120°C [14...248°F] (DN 65...125)
-10...110°C [14...230°F] (DN 150)

Akiskan sicakhdr not

¢-10...2 C arasi akiskan sicakliginda vana
boynu uzatmasi kullanilmasi dnerilir.

Motor tipine bagli olarak izin verilen akiskan
sicakhginda sinirlamalar olabilir. Sinirlamalar,
motorlarin ilgili veri kataloglarinda yer
almaktadir.

Kapanma basinci

Aps 690 kPa

Fark basing

Apmax 350 kPa

Fark basing notu

Duslk girdltuli caligma icin 200 kPa

Akis karakteristigi

esit ylizdesel (VDI/VDE 2173), agilis araliginda
optimize edilmistir

Akis karakteristik notu

lineere gecirilebilir (VDI/VDE 2173)

Sizdirmazlik seviyesi

tam sizdirmaz, sizdirmazlik seviyesi A
(EN 12266-1)

Boru baglantisi

Flans
EN 1092-2 uyarinca

Montaj yonu

dik ila yatay (mile gore)

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Elle miidahale elemani

duagmeli, kilitlenebilir

Oliilen degerler

Debi
Vana unitesindeki akiskan sicakligi

Sicakhk sensori

Pt1000 - EN 60751, 2 damarli teknoloji,
ayrilamaz sekilde bagh
debi sensoruine entegre edilmistir

Mutlak basing 6lcim hassasiyeti

+0.6°C @ 10°C (Pt1000 EN60751 Class C)
+0.75°C @ 60°C (Pt1000 EN60751 Class C)

Olciim prensibi

Ultrasonik debi 6l¢timu

Olciim hassasiyeti, debi

+%2, sinif 2 EN 1434'e gdre, glikol hacmen %0

Olciim hassasiyeti, debi, not

@5...120°C
Girig b6limu =5x DN

Min. debi 6lcum

V'nom'un %0,2'i

Tekrar hassasiyeti ekrani

0...60%

Olgiim hassasiyeti glikol izleme

+4%

Koruma sinifi IEC/EN

ITI, Koruyucu ekstra diistk gerilim (PELV)

Koruma derecesi IEC/EN

IP54

Basincli ekipmanlar direktifi

2014/68/AB'ye uygun CE

EMC

2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1:11 ve IEC/EN 60730-2-15:10

Kalite Standartlar

IS0 9001

Hareket tipi Tip 1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
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BELIMO Teknik katalog

Teknik veriler

Guvenlik verileri  Ortam sicakhigi -30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicaklig -40...80°C [-40...176°F]
Malzemeler Vana govdesi EN-GJS-400-18-LT (GGG 40.3)
Govde kaplama koruyucu boyali
Akiskanla islanan parcalar EN-GJS-400-18-LT (GGG 40.3), with protective
paint, paslanmaz celik, PEEK, EPDM

Kapatma elemani Paslanmaz celik AISI 316
Mil Paslanmaz celik AISI 304
Mil contasi EPDM

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

+ Dis ortam uygulamalari: Sadece (deniz) suyu, kar, buz, glines 15191 veya agresif gazlar
dogrudan Uniteye etki etmezse ve ortam kosullarinin her zaman katalogda belirtilen sinir
degerler icinde kalmasi saglanirsa mimkunddr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tum yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

f * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak izere tasarlanmistir

Urain ozellikleri

Calismamodu  HVAC performans cihazi ti¢ bilesenden olugmaktadir: kiiresel kontrol vanasi (CCV), debi
sensorll 6lciim borusu ve motorun kendisi. Ayarlanan maksimum debi (V'max) maksimum
pozisyon sinyaline (tipik olarak %100) atanir. HVAC performans cihazi, haberlesme sinyalleri
aracilidiyla kontrol edilebilir. Akiskan, 8l¢lim borusundaki sensor tarafindan algilanir ve debi
degeri olarak uygulanir. Olciilen deger ayar arali§i ile dengelenir. Motor, vana pozisyonunu
degistirerek sapmayi duzeltir. Donme agisi a, kontrol elemani tizerinden fark basinca gore
degisir (bkz. debi egrileri).

Kalibrasyon sertifikasi  Belimo Cloud'da her Unite icin bir kalibrasyon sertifikasi mevcuttur. Gerekirse, Belimo
Assistant 2 Gizerinden PDF olarak indirilebilir.

Debi egrileri .
\
A Ap3

Ap1 < Ap2< Ap3

Ap2
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Uriin 6zellikleri

Kontrol karakteristikleri

Akiskan sicakhigi él¢limii

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Akiskanin hizi él¢tim bileseninde (sensér elektronik aksami) 6lguliir ve debi sinyaline
doénusturalar.

Kontrol sinyali Y, esanjor Gizerinden Q gticline karsilik gelir, debi EPIV'de kontrol edilir.
Pozisyon sinyali Y, esit ylizdesel karakteristik egrisine dontstirilir ve yeni referans degisken
w olarak V'max degerine atanir. Anlik kontrol sapmasi, motor icin pozisyon sinyali Y1'i
olusturur.

Hassas debi sensériyle baglanti icerisinde 6zel olarak yapilandirilmig kontrol parametreleri
stabil bir kalite kontrol yapilmasini saglar. Bununla birlikte, evsel su kontroli gibi hizli kontrol
prosesleri icin uygun degildirler. U5, 6lctilen debiyi gerilim olarak gosterir (fabrika ayari).

V'maks degerinin Belimo Assistant 2 ile yapilandiriimasi:

U5, ilgili V'nom degerine karsilik gelir, yani drnegdin V'maks V'nom degerinin %50'si ise bu
durumdaY=10V, U5=5V olur.

Alternatif olarak U5, vana agilma agisini (pozisyon) veya akiskan sicakhgini gériintiilemek icin
kullanilabilir.

1. Standart esit yizdesel V'max = V'nom / 2. efekt V'max < V'nom

Us [V] Us [V]
® M@

100% Vnom 4009 _ dnom
I ! ; i
| |
| |
| |
| |
| |
I | i |
50% i 50% ' Vmax
- | [ |
l 25% T l
a | a
L | - I
0 et Y [V] 0 = Y [V]
80%100% 80%100%

Debi kontrolu
V'nom olasi maksimum debidir.

V'maks, en yuksek DDC kontrol sinyali ile ayarlanmig maksimum debidir. V'maks degeri
V'nom. degerinin %25'u ile %100'U arasinda ayarlanabilir.

v

100%

25%

Pozisyon kontroli
Bu ayarda kontrol sinyali, vananin acilma agisina atanir (6rnegin Y = 10 V a = 90°).
Sonug, standart bir vananinkine benzeyen, basinca bagimh bir calismadir.

Bu modda motor calisma stiresi 90° icin 35 s'dir.

Debi sensoriine entegre edilmis sicaklik sensori sayesinde akiskan sicakhgi strekli olarak
dlcular. Olciim degeri bus sistemi veya analog geri bildirim sinyali U iizerinden okunabilir.
Guncel 6l¢iim degeri Belimo Assistant 2'de de géruntiilenir.
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Uriin 6zellikleri

Strdnme akigi baskilama

Duyar eleman baglantisi

Pozisyon sinyali inversiyonu
Hidronik dengeleme

Analog - haberlesmeli kombinasyonu (hibrid
mod)

Patentli glikol dengeleme

Analog geri bildirim sinyalli hata okumasi

Elle miidahale elemani

Yiiksek fonksiyonel giivenlik

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Acilma noktasindaki cok diisiik akis hizi dikkate alindiginda bu artik sensér tarafindan gerekli
tolerans dahilinde élglilemez. Bu aralik elektronik olarak gérmezden gelinir.

Vananin agilmasi

Vana, DDC kontrol sinyali tarafindan ihtiya¢ duyulan debi V'nom degerinin %1'ine karsilik
gelene kadar kapali kalir. Bu deger asildiktan sonra akis karakteristigi boyunca kontrol aktiftir.
Vananin kapatiimasi

Akis karakteristigi boyunca kontrol, V'nom degerinin %1'i olan gerekli debiye ulasilana kadar
aktiftir. Seviye bu degerin altina distiigiinde, debi V'nom degerinin %1'inde tutulur. Seviye,
kontrol sinyali DDC tarafindan ihtiya¢ duyulan V'nom degerinin %0,5'ine karsilik gelen bir
debinin altina duserse vana kapanacaktir.

v

1%

]

0 — }
05% 1% 100%

Sensor icin baglanti opsiyonu (aktif veya kuru kontakli). Bu sayede analog sensdr sinyali
kolayca dijitallestirilip BACnet, Modbus veya MP-Bus bus sistemlerine aktarilabilir.

Bu, analog kontrol sinyaliyle kontrol durumlarinda tersine cevrilebilir. inversiyon (tersine
cevirme), standart davranisin tersine cevrilmesine neden olur; kontrol sinyali %0 iken V'maks
seviyesi ayarlanir ve vana, %100 kontrol sinyalinde kapanir.

Belimo araclari sayesinde, maksimum debi (%100'e esdeder gereksinimi), sahada birkag
adimla basit ve glivenilir bir sekilde ayarlanabilir. Cihaz yonetim sistemine entegre edilmigse,
dengeleme dogrudan yonetim sistemi tarafindan gerceklestirilebilir.

DDC, BACnet, Modbus veya MP-Bus, analog bir kontrol sinyali Gizerinden standart kontrol ile
haberlesmeli pozisyon geri bildirimi i¢in kullanilabilir.

Glikol 1s1 transfer sivisinin viskozitesini degistirir ve sonug olarak 6lciilen debiyi etkiler. Glikol
dengelemesi olmadiginda debi dlcimu ylzde 30'a kadar hatalari gésterebilir. Patentli
otomatik glikol dengelemesi, 6l¢lim hatalarinin seviyesini énemli oranda dusurdr.

Kullanilan akiskanin secilmesi:
-Su

- Propilen glikol

- Etilen glikol

- Antifrogen L

- Antifrogen N

- DowCal 200

- DowCal 100

Glikol konsantrasyonunun belirlenmesi, calisma sirasinda debi sensdriinde en az 2 K'lik
yinelenen sicaklik degisiklikleri gerektirir. Bu sicaklik degisikliklerini saglamak i¢in debi
sensorinin sistemin sicaklik degisikligi olan kismina takilmasi 6nerilir.

Sensor bir sensdr hatasi nedeniyle debiyi 6lcemezse, bu durum U pozisyon geri bildiriminde
0,3 Vile gdsterilir. Bu durum yalnizca analog pozisyon geri bildirimi U debi olarak
ayarlanmigsa ve sinyal araliginin alt degeri 0,5 V veya daha fazlaysa gecerlidir.

Bir digmeye basilarak elle kumanda imkani (diigmeye basildigi veya diigme Kkilitli kaldidi
surece digli serbest kalir).

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .
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Aksesuarlar

Araclar

Elektrikli aksesuarlar

Mekanik aksesuarlar

Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:

1 =siyah

2 =kirmizi

3 = beyaz

5=turuncu
6 = pembe

7=

gri

AC/DC 24V, oransal

+
~

)
Y— (+)}—<— 2.10V
U 2.10V
L

A\

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Aciklama Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde ¢alistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2
servis araci

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a cevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu tniteler icin

Aciklama Tip
Mil 1sitma aparati flang FO5 (30 W) ZR24-F05
Agiklama Tip

Vana boynu uzatma parcasi DN 65...150 kiiresel vana icin, DN 80'e kadar ZR-EXT-FO5
kelebek vanalar igin

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Paralel olarak baska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

BACnet MS/TP / Modbus RTU kablo baglantisi ilgili RS-485 yonetmeliklerine uygun sekilde
gerceklegtirilmelidir.

Modbus / BACnet: Besleme ve iletisim galvanik olarak izole edilmemigtir. Unitelerin COM ve
toprak baglantilar birbirine bagh olmalidir.

Sensor baglantisi: Debi sensoriine istege bagl olarak ek bir sensor baglanabilir. Bu, gikisi DC
0...10 V (maks. DC 0...32 V, ¢dziiniirlik 30 mV) veya kuru kontak (anahtarlama akimi min. 16
mA @ 24 V) olan bir aktif sensor olabilir. Béylece sensoriin analog sinyali, debi sensériiyle
kolayca dijitallestirilebilir ve buna karsilik gelen bus sistemine aktarilabilir.

Analog ¢ikis: Debi sensériinde bir analog ¢ikis (kablo 5) mevcuttur. 0...10V, 0,5...10V, 2...10 V
veya kullanici taniml olarak segilebilir. Ornegin debi veya sicaklik sensériiniin sicakligi (Pt1000
- EN 60751, 2 damarli teknoloji) analog deger ciktisi olarak verilebilir.

Fonksiyonlar:
C1=D-(damar 6)
C2 =D+ (damar 7)

Analog ayar degerli Modbus RTU BACnet MS/TP (hibrit calisma)

T &
CoDm a
D+ X PP X
=)
Y—(+)|— 2.10V
| Up 2.10V

T T T
1 2 3 5 6 7
] | | ] | |
111D
1 1 1 1 1
€1 C2
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BELIMO Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Elektrik baglantilari
BACnet MS/TP / Modbus RTU MP-Bus
T & T & .
o || -
Com —
" ™ | | ¥
D+ )
Y— (+)-|—& Sensor
|—U—<-> MP
T T T T T T T T T T T T
1T 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7
| | | | | | | | | | | | [ | | | | |
' I N D) I —1T—T—1T7D T T 1T
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2 C1 C2
Sensor baglantisi
Kuru kontakh baglanti, 6rn. fark basing anahtari
T &
CoDm -
D+ g X
N
1.2 3 5 67 Kuru kontak gereklilikleri: Kuru
qQ—/— [ 1D kontak, 24 V'ta 16 mA akimi
C1 C2 dogru bir sekilde
anahtarlayabilmelidir.
Aktif sensorli baglanti, 6rn. 0...10 V @ 0...50°C
1%
CoDm a
D+ X
[/j
T T T T T
1 2 3 5 6 7
[ | | | | |
€ I I )
1 1 1 1 1 1
C1 C2 Olasi voltaj arahgr: 0...32 V

hassasiyet 30 mV
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Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontroll ve AC 24 V ile sinirlandirma (standart kontrol veya hibrid modda)
J_ ~

9 TN 4007
—(+)/—Y0.10V .
)é A 1 2 a b d e Inv.
1|1 |o1t|o—"|o—2| | Close’ | Open?
TT T T T T |ttt e Vi | Vi
R R I = 15 o o o ki | "
——1——TD — T —ooen - 1) Pozisyon kontrol
Y U clc2| | i pe 2) Debi kontrolii
~ L Y ¥ Inv. = kontrol sinyali ters cevrildi

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontrolii ve DC 24 V ile sinirlandirma (standart kontrol veya hibrid modda)
-+

(_
—(+)}—<—Y0...10 v

~

); 1 2 a b e Inv,
o1 |o—1t|o—1t|o—| | Close” | Open"
TT T T T T |ttt e Vi? | Vie?
123861 Ty | "
€ I — — —) P P B By [ sy g 1) Pozisyon kontroli
Y U c1 c2 - -| ope pe 2) Debi kontrolii
Lo t| ||| V2 | V.2 Inv. = kontrol sinyali ters cevrildi
Yilzer kontrol, AC 24 Vile
J_ ~
—K—
eg. 1N 4007
a
|_> U 1 2 |3(a)|3(b)
T e he b R R A
1 3 5
Y U >t || | StoP Pozisyon kontrolii: 90° = 100 sn
||| 1| Y Debi kontrolii: Vmax = 100 sn
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BELIMO Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

BACnet MS/TP / Modbus RTU ile analog ayar degeri (hibrit modu) 3 damarli baglanti izerinden MP- 2 damarli baglanti tizerinden MP-

Bus, yerel gui¢ kaynagi Bus, yerel gui¢ kaynagi
T &
It w I w
C%m -----
D+ o PO O X IX Tx T ¢
©) -
Y—(+)- |~ 2..10V -
| Up 2.10V ———-
N T T T T T T T T T
1 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7
[ | | | | | | | | | | | | | | | | |
T[T adcT—1T—1T—TD ad—T—T—TD
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2 C1 C2
Calistirma kontrolleri ve gdstergeler
O @ LED ekran yesil
Agik: Cihaz baslatiliyor
) Kapali: Gui¢ kaynagi yok veya kablo baglantisi hatasi
Yanip sénme: Calisma sirasinda (voltaj tamam)
[7) © Akisyoni
o
; 9 NFC arayuizii
3\ Q Elle miidahale elemani diigmesi
5 Digmeye basilmasi:  Digli ayrilir, motor durur, elle miidahale mumkiindur
% Digmenin Disli mekanizmasi devreye girer, standart mod. Unite
birakilmasi: senkronizasyon gerceklestirir.
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Montaj notlari

izin verilen montaj yonii

Montaj yeri, doniis hatti

Su kalitesi gereklilikleri

Servis

Akig yonii

Giris boltimi

Boliinmis montaj

Genel notlar

Vana seg¢imi

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Kiresel vana dik ila yatay arasi bir pozisyonda monte edilebilir. Kiiresel vana asili pozisyonda,
yani mili agsagi bakacak sekilde monte edilemez.

Geri dénise monte edilmesi énerilir.

VDI 2035'de belirlenmis su kalitesi gerekliliklerine uyulmalidir.

Belimo vanalar ayarlama cihazlaridir. Vanalarin uzun vadede dogru ¢alismalari icin
kirlenmemelerine dikkat edilmelidir (rn., montaj calismasi sirasinda kaynak ¢apaklari). Uygun
bir stizge¢ takilmasi énerilir.

Kuresel vana, rotary motorlar ve sensérler bakim gerektirmez.

Kontrol elemanina iliskin herhangi bir servis calismasi éncesinde, rotary motorun glig
kaynagindan izole edilmesi (elektrik kablosunun baglantisini keserek) temel 6neme sahiptir.
flgili boru sistemi béliimiindeki pompalar durdurulmali ve ilgili siirgiilii vanalar kapatiimalidir
(gerekiyorsa tim bilesenlerin sogumasi beklenmeli ve sistem basinci her zaman ortam basinci
seviyesine dustrilmelidir).

Kiiresel vana ve rotary motor talimatlar dogrultusunda dogru sekilde monte edilmeden ve
boru hatti profesyonel egitim personel tarafindan yeniden doldurulmadan sistem hizmete
geri alinmamalidir.

Muhafaza Gzerindeki bir okla gésterilen akis yéniine uyum saglanmalidir; aksi takdirde debi
yanhs él¢llecektir.

Belirtilen 6lctim hassasiyetine ulagmak icin debi sensériinden dnce akis yoniinde bir debi
dusurme bélumu veya giris bélimu olusturulmalidir. Boyutlari en az 5x DN olmalidir.

=N ===

25xDN

— ‘|
o |

Vana motoru kombinasyonu debi sensériinden ayri olarak monte edilebilir. Her iki bilesenin
de akisg yoniine dikkat edilmelidir.

Vana, gereken maksimum V'maks debi kullanilarak belirlenir.

Kvs degerinin hesaplanmasi gerekmez.
V'maks = V'nom degerinin %25...100'0

Herhangi bir hidronik veri mevcut degilse, 1si esanjorii nominal capi olarak ayni vana DN'si
secilebilir.

www.belimo.com
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Genel notlar

Minimum fark basing (basing diigiisti) ~ Istenen maksimum debinin elde edilebilmesi icin gereken minimum fark basing (vana kaynakli
basing disisl), teorik Kvs degeri (tip genel gdriinimune bakin) ve asagidaki forml
yardimiyla hesaplanabilir. Hesaplanan deger, gereken V'maks debiye baglidir. Daha yiiksek
fark basinglar vana tarafindan otomatik olarak dengelenir.

Formdil
V‘max ? Apmin: kPa
Ap,..=100x ( _) V' e M3
K,, theor. K, theor.: m¥h

Ornek (DN 100, istenen maksimum debi = %50 V'nom ile birlikte)

EP100F2-25+BAC
K, theor. = 142.8 m¥h
V' = 1250 I/min

50% x 1250 I/min = 625 |/min = 37.5 m¥h
Vi ¥ 375méh \
Ap,;,, =100 X ——— ] =100x | ——— )} =6.9kPa
K,, theor. 142.8 m¥h

Senso6r arizasi durumunda davranig  Debi sensorii hatasi olmasi durumunda EPIV debi kontrollinden pozisyon kontroliine
gececektir.

Hata ortadan kaldinldiktan sonra EPIV normal kontrol ayarina geri dénecektir.
Servis
Belimo Assistant 2 kullanilarak tnite parametreleri degistirilebilir. Belimo Assistant 2 bir cep

telefonu, tablet veya PC'de calisabilir. Mevcut baglanti secenekleri, Belimo Assistant 2'nin
kurulu oldugu donanima bagli olarak degisir.

Belimo Assistant 2 hakkinda daha fazla bilgi icin Belimo Assistant 2 Hizli Bagvuru Kilavuzuna
bakin.
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Servis

Teknik katalog EP..F2-25+BAC

Kablosuz baglantt  NFC logosu ile isaretlenmis Belimo unitelerine NFC 6zellikli bir akilli telefon ile dogrudan veya
Belimo Assistant Link'e bagli Bluetooth 6zellikli bir akill telefon ile erisilebilir.
Gereklilikler:
- NFC veya Bluetooth &zellikli akilli telefon veya tablet
- Belimo Assistant 2 (Google Play ve Apple AppStore)

NFC ozellikli akill telefonu veya Belimo Assistant Link'i, her iki NFC anteni de (st Uste gelecek
sekilde Gnitenin NFC logosuyla hizalayin.

Kablolu baglanti  Belimo Unitelerine, Belimo Assistant Link, bir PC veya dizust bilgisayardaki USB portuna ve
Unitedeki servis soketi veya MP-Bus kablosuna baglanarak erisilebilir.
Belimo Assistant 2 MP istemcisi olarak hareket eder. Bu nedenle, tniteye bagka hicbir MP
istemci baglanmamalidir.

4
UsB

www.belimo.com
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Boyutlar
min. Y . X
b
| —
. @ | g
| ! g
2 £
M ° 5 =
=
_ o) — — — —H-=> JR | 1.
N\
bt
L
L1
Type DN L L1 H h1 D d K B X Y
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ko\
EP065F2-25+BAC 65 393 451 204 206 185 4x20 145 95 260 150 26
EPO80F2-25+BAC 80 436 480 209 206 200 8x20 160 95 260 160 3
EP100F2-25+BAC 100 480 541 219 231 235 8x20 190 95 280 175 46
EP125F2-25+BAC 125 585 618 227 250 270 8x20 220 133 300 190 62
EP150F2-25+BAC 150 657 663 236 250 300 8x23 250 133 300 200 78

Diger dékimanlar

* Arag baglantilari

BACnet Arayiiz agiklamasi

* Modbus Arayiizii aciklamasi

* MP is ortaklarina genel bakig

* MP Sozlugu

* MP-Bus teknolojisine giris

* Proje planlamasi icin genel notlar

* Motorlar ve/veya kuresel vanalar icin montaj talimatlari
* EN 1434'e gore uygulama bilgileri girig bolumu

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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