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Teknik bina tesisatlarindaki damperlerin
ayarlanmasi i¢in damper motoru

» Motor torku 40 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, A¢/kapa, Yiizer kontrol,
haberlesmeli agagida belirtilenler Gizerinden
MP-Bus

* Caligma stiresi motor 150 s (90...150 s)

* Takilabilir baglanti kablosu ile

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletigimi

Fonksiyon verileri

Teknik katalog GM24SR.12

GM24SR-C2
Resim Urlinden farkl olabilir
Nominal besleme AC/DC24V
Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz
Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC19.2..28.8V
GUg tiketimi, calisirken 2W
GUg tiketimi, beklemede 0.2W
GUg tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 5VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m 4x 0.5 mm? [21 AWG], FRNC
(halojensiz)

Paralel calisma

Elektrik Tesisati bolimiine bakin veya yerel
Belimo temsilcinizle iletisime gegin

Haberlesmeli kontrol

MP-Bus

Digum adedi MP-Bus maks. 16
Motor torku 40 Nm
Galisma arahdr Y 2.10V
Giris empedansi 100 kQ

Calisma arahdi Y degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...30 V
Bitig noktasi 2.5...32 V

Calisma modlari, opsiyonel Ac¢/kapa
Yiizer kontrol
haberlesmeli

Pozisyon geri bildirimi U 2.0V

Geri besleme sinyali U not Maks. 1 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...8 V
Bitis noktasi 2.5...10 V

Tepki hassasiyeti

AU'nun %1,0'

Donus histerisisi

AU'nun %2,5'i

Pozisyon hassasiyeti

+5%

Dénme y6ni, motor

Y = 0V: sol tahdit, pozisyon CW

Hareket yonu degiskeni

Elektronik olarak cevrilebilir

Hareket yond, not

Belimo Assistant 2 ile secilebilir

Elle miidahale elemani

yan kol ile, kilitlenebilir

Dénme agisi

Maks. 95°

Dénme agisi notu

Belimo Assistant 2 ile her iki tarafta elektronik
olarak sinirlandirilabilir

Calisma suresi motor 150s/90°
Calisma suresi motor degiskeni 90...150's
Ses guicti diizeyi, motor 40 dB(A)

Adaptasyon ayar aralidi

Belimo Assistant 2 ile
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Teknik veriler

Fonksiyon verileri  Midahale kontrolii MIN (minimum pozisyon) = %0
MID (ara pozisyon, sadece AC) = %50
MAKS (maksimum pozisyon) = %100

Elle miidahale kontrolu degisken MIN = 0%...(MAX - 20%)
MID = MIN...MAX
MAX = (MIN + 20%)...100%
Mekanik arayiiz Universal mil kelepgesi, tersine gevrilebilir
12..26.7 mm
Konum géstergesi Mekanik
Givenlik verileri  Koruma sinifi IEC/EN I1I, Koruyucu ekstra diisiik gerilim (PELV)
Koruma derecesi IEC/EN IP54
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE
Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14
Hareket tipi Tip 1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8kV
Kirliligi derecesi 3
Cevre kosullar, isletme IEC 60721-3-3 uyarinca sinif 3K23
Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
Ortam sicakhgi -30...55°C [-22...131°F]
Ortam sicakhdi notu 60 °C'ye [140°F] kadar, maks. 2 saat/giin
Gevre kosullari, nakliye IEC 60721-3-2 uyarinca sinif 2K11
Gevre kosullari, depolama IEC 60721-3-1 uyarinca sinif 1K21
Depolama sicakligi -30...55°C [-22...131°F]
Servis/Bakim bakim gerektirmez
AgiIrhk  Agirlik 1.6 kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

+ Dis ortam uygulamalari: Sadece (deniz) suyu, kar, buz, glines 15191 veya agresif gazlar
dogrudan lniteye etki etmezse ve ortam kosullarinin her zaman katalogda belirtilen sinir
degerler icinde kalmasi saglanirsa mimkunddr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece (retici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

* Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin yuzey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tim teknik ézelliklere
uyulmaldr.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

f * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak uzere tasarlanmistir

Uriin 6zellikleri

Calisma modu  Klasik kontrol:

Motor bir analog kontrol sinyali Y ile baglanir ve tanimlanan konuma hareket eder. U 6l¢cim
voltaji, motor pozisyonunun elektriksel olarak izlenmesini saglar ve diger motorlar icin kontrol
sinyali olarak iglev gordr.

Bus Uzerinden ¢alisma:

Motor MP-Bus araciligiyla st diizey kontrol cihazindan dijital kontrol sinyalini alir ve tanimli
konuma hareket eder. U baglantisi, iletisim aray(z{ olarak ig gorir ve analog 6l¢iim gerilimi
saglamaz.
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BELIMO

Uriin 6zellikleri

Gorsel durum géstergesi

Duyar eleman baglantisi
Yapilandirilabilir Ginite

Basit dogrudan montaj

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir ddnme agisi
Guvenilir mekanizma

Yenilik¢i motorizasyon

Adaptasyon

Baglanti

Aksesuarlar

Araclar

Elektrikli aksesuarlar

Teknik katalog GM24SR.12

Unite, yesil bir LED araciigiyla galistigini gdsterir.

Aktif sensor icin baglanti secengi Motor, sensor sinyalinin MP-Bus Uzerinden st seviye
sisteme iletilmesi icin bir analog/dijital cevirici olarak is gorr.

Sensor baglantisi i¢in ek malzeme gerekebilir. Bkz. "Elektrikli aksesuarlar”.

Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin ¢cogunu kapsar.

Parametreler Belimo Assistant 2 kullanilarak, Yakin Alan iletisimi (NFC) araciliiyla kablosuz
olarak veya kablolu bir baglantiyla degistirilebilir.

Motorun donmesini dnlemeye yonelik bir dénme dnleyici mekanizma ile donatilmis tiniversal
mil kelepcesiyle damper miline basit monta;.

Yan kol ile elle kumanda imkani (kol calistirildigi siirece disli ayrilir, aksi takdirde kilitli kalir).

Sabit motorlu elle miidahale elemani, uygulamanin kurulumu, devreye alinmasi ve bakimi icin
kullanilir.

Elektrikli tahditlerle ayarlanabilir ddnme agisi. Kontrol araligi (Min - Maks) ayari Belimo
Assistant 2 ile yapilhr.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Motor, INFORM yontemi ile birlikte glg¢li Belimo M600 mikrocipini kullanir. Durgun halden
yliksek hassasiyetle tam baslatma torku saglar (Prof. Schrddl tarafindan sensérsiiz INFORM-
Drive).

Belimo Assistant 2 ile bir adaptasyon tetiklenebilir. Monte edilmis bir motorun adaptasyonu
sirasinda, sistemdeki her iki harici damper tahdidi algilanir (tim ayar arahd).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Kablo Uniteye takilabilir ve Giniteden ¢ikarilabilir.

Agiklama Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde ¢alistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2
servis araci

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a gevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu tiniteler icin

Baglanti kablosu 5 m, A: Rj11 6/4 LINK.10, B: MP/PP terminal ZK2-GEN
klemensine baglanti i¢in kablonun bostaki ucu

Agiklama Tip
Sinyal cevirici voltaj / akim 100 kQ 4...20 mA, AC/DC 24 V besleme Z-UIC
Konumlandirici duvara montaja uygun SGA24
Konumlandirici ray tipi montaj igin SGE24
Konumlandirici yiizey tipi montaja uygun SGF24
Konumlandirici duvara montaja uygun CRP24-B1
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Aksesuarlar

Mekanik aksesuarlar

Elektrik baglantilar

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 =beyaz
5=turuncu

AC/DC 24V, oransal

- 4+
~

qn

)
—Y—(+) |~ 0.5/2..10V
—U-0.5/2..10V

( )
HijENa
Port A Port B

Teknik katalog GM24SR.12
Aciklama Tip
Baglanti kablosu 24 V uygulamalar i¢in, 1 m FRNC (halojensiz), 4x A.EISC.10
0.5 mm?/20 AWG

Baglanti klemensi komple IP65 24 V uygulamalar igin A.EIST.10
Kablo kanal baglanti elemani, M20 S.EISCC.11
Kablo kanal baglanti elemani, 1/2" NPT S.EISCC.10
Bos konektor fisi S.EISBP.10
Agiklama Tip

Motor kolu standart mil kelepcesi icin AH-GMA
Mafsal damper krank kolu KH8 / KH10 i¢in uygun KG10A
Damper krank kolu Yarik genisligi 8,2 mm, kelepce araligi g14..25 mm  KH10
D6nme dnleyici mekanizma 230 mm, 20'li paket Z-ARS230
Baglanti islemi icin montaj kiti Diiz montaj igin ZG-GMA
Pozisyon gdstergesi S.MISPL.10

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Motorlar, mekanik baglantili degilse paralel baglanabilir. Giig tiiketimi ve giris empedansi
godzlemlenmelidir.

Kablo kesiti (mm?), motor performans verileri (VA, W), kablo direnci, motor sayisi ve
elektroteknik ilkelere gére toplam kablo uzunlugu temelinde belirlenmelidir. Ornegin nominal
voltaj araligina (AC/DC) uyulmamasi durumunda, tesisat kablolari boyunca yiiksek voltaj
diistisleri motorun islevini etkileyebilir.

Kontrol sinyali ve pozisyon geri bildirimi hatlari (Y/U) boyunca topraga gére yiiksek voltaj
diistisleri, sinyal degerlerini (0,5/2...10 V) etkiler ve motor pozisyonunu degistirebilir.

3 cw | cow

1 2
—1L|—10.5/2V] 0° | 90°
1|1 |10V|90° | 0°
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Diger elektrik tesisatlar

0Ozel parametrelere sahip kablo baglantili kontrol

AC/DC 24V, ac/kapa AC/DC 24V, yiizer kontrol
7k 1 t
7 — U 0.5/2.10V | — U 0.5/2.10V
0
( D
memuuuu
Port A Port B

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

MP-Bus kablo topolojisi MP-Bus baglantisi
Xy -
Ag topolojisine iliskin herhangi
bir sinirlama yoktur (bus, yildiz, ¢

halka veya karma formlara izin
verilmektedir).
Ayni 3 damarh kabloda besleme

ve iletisim —
* Blendaj ya da biikme gerekli
degildir d 2
* Sonlandirma direngleri Wi‘ EI|NIE NN l_|||
gerekmez PortA PortB Maks. 16 MP-Bus diigiim
Papatya zinciri kablo baglantisi imkani
I v
$ 2 L 2 £ _) . . Papatya zinciri kablo baglantisi
Wﬂ 2] e 2l L] lﬂ" |||l| LI s 2L \ﬂ-“ icin ek malzeme gerekebilir. Bkz.
Port A PortB Port A Port B "Elektrikli aksesuarlar”.

Sensor baglantis

Aktif sensorli baglanti

1Y wm

SR

Q/] Olasi gerilim araligi: 0...10 V

v Cozinirluk 10 mV
Ornegin 8l¢iim igin:

£ ) - Aktif sicaklik, nem ve hava
memmwmm" Kalitesi sensorleri
Port A Port B - Basing / fark basing sensérleri
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Diger elektrik tesisatlar
Alternatif sensor baglantisi

Aktif sensorli baglanti

T w

Y
——

qummwmu

Port A Port B

Galistirma kontrolleri ve gdstergeler

Elle miidahale elemani kolu
Kolu saat yonliniin tersine dondurerek son konuma getirin:
- Digli ayrilir, elle midahale elemaninin kullanimi mimkiindir

Kolu saat yoniinde baslangig konumuna geri dondrin:
- Disli devreye girer, ardindan standart mod etkinlesir

Durum ekrani, LED yesil

LED acik: calisma NORMAL

LED yanip sénuyor:  Ek bilgi icin Belimo Assistant 2 ile cihaza baglanin
LED kapal: Gu¢ kaynagi yok

NFC arayiizii

Port A, bkz. Elektrik Tesisati
Port B, bkz. Elektrik Tesisati

Servis

Belimo Assistant 2 kullanilarak tnite parametreleri degistirilebilir. Belimo Assistant 2 bir cep
telefonu, tablet veya PC'de calisabilir. Mevcut baglanti secenekleri, Belimo Assistant 2'nin
kurulu oldugu donanima bagli olarak degisir.

Belimo Assistant 2 hakkinda daha fazla bilgi icin Belimo Assistant 2 Hizli Bagvuru Kilavuzuna
bakin.
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Servis
Kablosuz baglantt  NFC logosu ile isaretlenmis Belimo unitelerine NFC 6zellikli bir akilli telefon ile dogrudan veya
Belimo Assistant Link ya da ZIP-BT-NFC'ye bagli Bluetooth uyumlu bir akilli telefon ile
erisilebilir.
NFC ozellikli akilli telefonu veya Belimo Assistant Link'i, her iki NFC anteni Ust Uste gelecek
sekilde cihazin NFC logosuyla hizalayin.

Kablolu baglanti  Belimo nitelerine, Belimo Assistant Link, bir PC veya dizuisti bilgisayardaki USB portuna ve
Unitedeki servis soketi veya MP-Bus kablosuna baglanarak erisilebilir.

Belimo Assistant 2 MP istemcisi olarak hareket eder. Bu nedenle, tniteye bagka hicbir MP
istemci baglanmamalidir.

MP

ZK2-GEN

UsB

5V
P ZK2-GEN
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Boyutlar

Mil uzunlugu

:E Min. 52 mm [2.05"]
-l

C1 | min20mmo75m

Kelepge araligi

12..22 mm 12..18 mm
e [0.47...0.87"] ‘\} [0.47...0.71]

5= 22...26.7 mm —=12..18 mm
@l [0.87...1.05"] m: [0.47...0.71"]

Diger dékiimanlar

Teknik katalog GM24SR.12
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* MP is ortaklarina genel bakig

* Arag baglantilari

» MP-Bus teknolojisine giris

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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