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Rotary vanalar ve kelebek vanalar i¢in
haberlesmeli rotary motor

» Motor torku 40 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlegmeli, hibrid

» BACnet MS/TP, Modbus RTU, Belimo MP-Bus
veya standart kontrol Gizerinden iletisim

* Sensor sinyallerinin déniistirilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Glvenlik verileri

Resim Uriinden farkl olabilir

Nominal besleme

AC/DC24V

Teknik katalog GR24A-M
AS{RIE Ee .

$odbus
MPC7BUS

OD-5
C

Nominal besleme gerilimi frekansi

50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi

AC19.2..28.8V/DC21.6..288V

Gl tuiketimi, calisirken

4W

Gl tiiketimi, beklemede

1.5W

Gl tuiketimi, kablo boyutlandirmasi

7VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 6x 0.75 mm?

Haberlesmeli kontrol BACnet MS/TP
Modbus RTU (fabrika ayarlarr)
MP-Bus

DGgum adedi BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
MP-Bus maks. 8

Motor torku 40 Nm

Calisma arahgr Y 2.10V

Calisma arah@i Y degiskeni 0.5..10V

Pozisyon geri bildirimi U 2.10V

Geri besleme sinyali U not Maks. 1 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...8 V
Bitis noktasi 2...10 V

Pozisyon hassasiyeti +5%

Elle miidahale elemani duagmeli, kilitlenebilir
Calisma siiresi motor 90s/90°

Calisma suresi motor degiskeni 75..270s

Ses guicti diizeyi, motor 45 dB(A)

Adaptasyon ayar araldi

elle (ilk calistirmada otomatik)

Elle miidahale kontrold, bus iletigimi
Gizerinden kontrol edilebilir

MAKS (maksimum pozisyon) = %100
MIN (minimum pozisyon) = %0
ZS (ara pozisyon) = %50

Elle midahale kontrolu degisken

MAKS = (MIN + %33)...%100
MIN = %0...(MAKS - %33)
ZS = MIN...MAKS

Konum gostergesi

Mekanik, fisli

Koruma sinifi IEC/EN

ITI, Guvenlik Ekstra Dusuk Voltaj (SELV)

Gu¢ kaynagi UL Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN IP54

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 2

Govde UL Enclosure Type 2
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14
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Teknik veriler
Glvenlik verileri

Mekanik veriler

Agirlik

Guvenlik notlari

A\

Uriin dzellikleri

Calisma modu

Duyar eleman baglantisi

Yapilandinilabilir Gnite

Analog - haberlesmeli kombinasyonu (hibrid
mod)

Basit dogrudan montaj

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir ddnme agisi

Glvenilir mekanizma

Teknik katalog GR24A-MOD-5

UL Approval UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/
CSA E60730-1 uyarinca cULus
Motordaki UL isareti liretim sahasina gore
degisiklik gosterse de cihaz her durumda UL
uyumludur

Hareket tipi Tip 1

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

-30...50°C [-22...122°F]

Ortam sicakhg

Depolama sicakligi -40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim bakim gerektirmez

Baglanti flansi FO5

Agirhk 2.3kg

* Bu cihaz sabit isitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alani diginda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines is1g1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

* D&énme yonu degistirme anahtari yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan calistirilabilir. Donma
korumasi olan bir devrede dénme yoni 6zellikle tersine cevrilmemelidir.

+ Uriin sadece dretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yénetmeliklere uyulmalidir.

Motor; ACnet MS/TP, Modbus RTU ve MP-Bus igin entegre bir arayuzle donatiimistir. Kontrol
sisteminden kontrol sinyalini alir ve gegerli durumu geri génderir.

Sensor icin baglanti secenedi (pasif, aktif veya kuru kontak ile). Bu sayede analog sensér
sinyali kolayca dijitallestirilip BACnet, Modbus veya MP-Bus bus sistemlerine aktarilabilir.

The factory settings cover the most common applications. Single parameters can be modified
with Belimo Assistant 2.

Analog bir kontrol sinyali vasitasiyla standart kontrol ile, BACnet veya Modbus haberlesmeli
pozisyon geri bildirimi icin kullanilabilir

Montaj flansi ile rotary vana veya kelebek vana lzerine basit dogrudan montaj. Baglanti
elemanina gére montaj yonu, 90°'lik adimlarla belirlenebilir.

Bir digmeye basilarak elle kumanda imkani (diigmeye basildigi veya diigme kilitli kaldigi
stirece disli serbest kalir).

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dénme agisi.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .
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Uriin 6zellikleri

Baslangi¢ konumu  Besleme voltaji ilk acildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gerceklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gére ayarlar.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Fabrika ayari: Y2 (saatin aksi yonde déndus).

Adaptasyon ve senkronizasyon  Bir adaptasyon, “Adaptasyon” diigmesine basilarak manuel olarak veya Belimo Assistant 2 ile
tetiklenebilir. Adaptasyon sirasinda her iki mekanik tahdit de algilanir (tim ayar araligi).

Elle miidahale elemani digmesine basildiktan sonra otomatik senkronizasyon yapilandirilir.
Senkronizasyon bagslangi¢ pozisyonundadir (%0).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi agar.
Belimo Assistant 2 kullanilarak bir dizi ayar yapilabilir.

Aksesuarlar

Araglar  Agiklama Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme i¢in ~ Belimo Assistant 2
servis araci

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a cevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Gniteler igin

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN

servis soketi

Baglanti kablosu 5 m, A: Rj11 6/4 LINK.10, B: MP/PP terminal ZK2-GEN
klemensine baglanti i¢in kablonun bostaki ucu

Elektrik baglantilari

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

& BACnet MS/TP / Modbus RTU kablo baglantisi ilgili RS-485 yonetmeliklerine uygun sekilde
gerceklegtirilmelidir.
Modbus / BACnet: Besleme ve iletisim galvanik olarak izole edilmemigtir. Unitelerin COM ve
toprak baglantilar birbirine bagh olmalidir.

Kablo renkleri: Fonksiyonlar:

1 =siyah C1 =D- (damar 6)
2 =kirmizi C2 =D+ (damar 7)
3 =beyaz

5=turuncu

6 = pembe

7=gri

BACnet MS/TP / Modbus RTU

-+ -+
L~ L,
com-—|
D+ e
T T T T T T T T T T
1 2 3 5 6 7 12 3 5 6 7
[l | | | | | [l | | | | |
1T 1T 10D 11T 17D
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2
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Diger elektrik tesisatlar

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

MP-Bus kablo topolojisi MP-Bus
T 2
Ag topolojisinde herhangi bir
sinirlama yoktur (yildiz, halka, | | )
agag ve karma formlara izin Y— (+). [~ Sensor
verilmektedir).
Ayni 3 damarli kabloda besleme |_U > MP
ve iletigim T T T T
* Blendaj ya da biikme gerekli 123 5 6 7
degildir —F—F—F—1F
» Sonlandirma direngleri €1 C2
gerekmez
Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)
Analog ayar degerli Modbus RTU BACnet MS/TP (hibrit calisma)
Tt
Com -
B PO ]
)
Y—(+)|— 2.0V
| U 2.10V
T T T
1 2 3 5 6 7
] | | | | |
T[T
1 1 1 1 1
C1 C2
Sensor baglantis
Aktif sensorli baglanti, 6rn. 0...10 V @ 0...50°C
T &
CoDm a
b+ >
[/g
T T T T T
1 2 3 5 6 7
| | | | | |
a——1—1—TD
1 1 1 1 1 1
MFT C1 C2 Olasi giris voltaji araligi: 0...10 V

Cozunurlik 30 mV
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Diger elektrik tesisatlari
Sensor baglantis

Kuru kontakli baglanti, érn. fark basing anahtari

T &
CoDm &
D+ g X<
r/ Kuru kontak gereklilikleri: Kuru
O kontak, 24 V'ta 16 mA akimi
i e e el dogru bir §ekl|de
123 5 67 anahtarlayabilmelidir.
& N I N —— Calisma araliginin baslangig
MFT C1 C2 noktasi, MOD motorda = 0,5V

olarak yapilandiriimalidir.

T =
CoDm =
p+—>P]
W i
W/
T o T T T . o
1 2 3 5 6 7 Ni1000|-28..+98°C  (850..1600 Q2 1) tipe
[| | | | | |
ST+  |PT1000|-35..+155°C |850..16000° 2) Gozlndrlige 1 Ohm
MFT C1 C2 5 > bagl olarak 6l¢iim degerinin
NTC  [-10..+160°C" |2000..60 kO dengelenmesi onerilir
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Galistirma kontrolleri ve gdstergeler

Digmeye basiimasi:

Kapali:
Acik:

Titreme:

Digmeye basiimasi:

Teknik katalog GR24A-MOD-5

D6énme yonu degisir

Gu¢ kaynagi yok veya ariza var

Calisiyor
Adresleme modunda: Ayarlanan adrese gore yanip soner (1...16)
Baslarken: Fabrika ayarina sifirlama (haberlesme)

~ I
1 (1] '{ @ Dénme yéni anahtari
< ~?/v2 o Gegis:

Adaption —»
H Power [ @ Diigme ve LED gdsterge yesil
g Address —»

Status Kapali:
(4] Acik:
Yanip sonme:

Standart modda: Dénme agisi adaptasyonunu tetikler
Adresleme modunda: Ayarlanan adresin onaylanmasi (1...16)

9 Diigme ve LED gosterge sar

Standart mod

Adaptasyon veya senkronizasyon islemi aktif
veya motor adresleme modunda (LED gdsterge yesil yanip séner)

BACnet / Modbus iletisimi aktif
Calisma modunda (>3 sn): Adresleme modunu acar ve kapatir

Adresleme modunda: Birkag kez basilarak adres ayari yapilir
Baslarken (>5 sn): Fabrika ayarina sifirlama (haberlesme)

Q Elle miidahale elemani dagmesi

Diigmeye basiimasi: Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale mimkdndr

Dugmenin birakilmasi: Disli kenetlenir, standart mod

e Servis fisi
Yapilandirma ve servis araglarini baglamak igin
Gii¢ kaynadi baglantisini kontrol edin

Q Kapali ve 9 Acik

Gu¢ kaynaginda olasi kablo baglantisi hatasi

Servis

Belimo Assistant 2 kullanilarak tGnite parametreleri degistirilebilir. Belimo Assistant 2 bir cep
telefonu, tablet veya PC'de calisabilir. Mevcut baglanti secenekleri, Belimo Assistant 2'nin
kurulu oldugu donanima bagli olarak degisir.

Belimo Assistant 2 hakkinda daha fazla bilgi icin Belimo Assistant 2 Hizli Basvuru Kilavuzuna
bakin.

Belimo devices can be accessed by connecting Belimo Assistant Link to the USB port on a PC
or laptop and to the Service Socket or MP-Bus wire on the device.

Kablolu baglanti

— 2+

H——ro—
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Servis

Hizli adresleme 1. Yesil "Gli¢" LED'i sonene kadar "Adres" diigmesini basili tutun. Daha énce ayarlanmis adres
numarasi kadar yesil "Guc¢" LED'i yanip séner.

2. "Adres" digmesine ilgili say1 kadar (1...16) basarak adresi ayarlayin.

3. Yesil LED, girilmis olan adres (1...16) uyarinca yanip soner. Adres dogru degilse, adim 2
uyarinca sifirlanabilir.

4. Yesil "Adaptasyon" duigmesine basarak adres ayarini onaylayin.

Adres 60 saniye i¢inde onaylanmazsa adres proseddri sonlandirilacaktir. Baslatiimis olan tim
adres degisiklikleri yok sayilacaktir.

Ortaya ¢ikan BACnet MS/TP ve Modbus RTU adresi, ayarli temel adrese kisa adresin
eklenmesiyle olusturulur (6rn. 100+7=107).

Boyutlar

44 151

98

133

14 3

Diger dokimanlar

* Arag baglantilari

BACnet Araytiz agiklamasi

* Modbus Arayizi agiklamasi

* MP is ortaklarina genel bakis

* MP SozIugu

* Su uygulamalari icin eksiksiz Griin portfoyi

* Kiresel vanalar icin kataloglar

* Motorlar ve/veya kiresel vanalar i¢in montaj talimatlari
* Proje planlamasi icin genel notlar

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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