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Teknik bina tesisatlarindaki damperlerin
ayarlanmasi i¢in acil durumda kontrol
fonksiyonu bulunan haberlegmeli rotary motor

* Yaklasik azami hava damperi boyutu 0.8 m?
* Motor torku 4 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24 V

* Kontrol oransal, haberlesmeli 2...10 V
degisken

* Geri besleme sinyali (U) 2...10 V degisken

* Belimo MP-Bus iizerinden iletisim

* Sensor sinyallerinin donistdrilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Resim Uriinden farkl olabilir

Teknik katalog LF24-MFT2

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..35.0V
Gl tiiketimi, calisirken 25W

Gl tiiketimi, beklemede 1.2W

Gl tuiketimi, kablo boyutlandirmasi 5VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol

MP-Bus

Digum adedi MP-Bus maks. 8
Motor torku 4 Nm

Tork acil durumda kontrol fonksiyonu 4Nm

Galisma arahdr Y 2.10V

Giris empedansi 100 kQ

Calisma arahdi Y degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...30 V
Bitig noktasi 2.5...32 V

Calisma modlari, opsiyonel A¢/kapa
Pozisyon geri bildirimi U 2.0V
Geri besleme sinyali U not Maks. 0,5 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni

Baslangig noktasi 0.5...8 V
Bitis noktasi 2.5...10 V

Pozisyon hassasiyeti

+5%

DOénme y6nu, motor

anahtar ile segilebilir Sol/Sag

Hareket yonu degiskeni

Elektronik olarak cevrilebilir

Hareket yonu acil durumda kontrol fonksiyonu Sol/Sag montaj ile segilebilir

Elle midahale elemani

Hayir

DOénme agisi

Maks. 95°

DOonme agisi notu

Dahili mekanik sinirlandirma ile %37...100

arasinda ayarlanabilir

Calisma siiresi motor

150s/90°

Calisma surresi motor degiskeni

75..300s

Calisma suresi acil durumda kontrol
fonksiyonu

<20 s @-20...50°C, <60 s @ -30°C

Ses guicti diizeyi, motor

30 dB(A)

Adaptasyon ayar araligi

elle
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BEL' MG Teknik katalog LF24-MFT2

Teknik veriler

Fonksiyon verileri  Adaptasyon ayar arali§ degiskeni Hareket yok
Acildiginda adaptasyon
Dénme yonu anahtari kullanildiktan sonra
adaptasyon

Mudahale kontroli MAKS (maksimum pozisyon) = %100
MIN (minimum pozisyon) = %0
ZS (ara pozisyon, yalnizca AC) = %50

Elle miidahale kontrolu degisken MAKS = (MIN + %32)...%100
MIN = %0...(MAX - %32)
ZS = MIN...MAKS
Mekanik arayiiz Universal mil kelepgesi 8...16 mm
Konum gdstergesi Mekanik
Calisma 6mri Min. 60.000 acil durum pozisyonu
Glvenlik verileri  Koruma sinifi IEC/EN I1I, Guvenlik Ekstra Disuik Voltaj (SELV)
Koruma derecesi IEC/EN IP54
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE
Dusuk voltaj direktifi 2014/35/AB'ye uygun CE
Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14
Hijyen testi VDI 6022 B6lum 1/ SWKI VA 104-01 uyarinca,
temizlenebilir ve dezenfekte edilebilir, dugtik
emisyon
Hareket tipi Tip1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3
Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
Ortam sicakhgi -30...50°C [-22...122°F]
Depolama sicakligi -40...80°C [-40...176°F]
Servis/Bakim bakim gerektirmez
Agirlik  Agirhik 1.5kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 15131 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mumkinddr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece dretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

+ Gereken torku hesaplamak icin, damper Ureticilerinin ylizey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tim teknik ézelliklere
uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

f * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmistir
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BELIMO Telnkiatiog

Uriin 6zellikleri

Calisma modu  Klasik kontrol:

Motor DC0...10 V (caligma araligina dikkat edin) diizeyinde standart bir kontrol sinyali ile
kontrol edilir ve kontrol sinyali tarafindan belirlenen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde
hareket eder.

Motor, damperi calisma pozisyonuna hareket ettirir ve ayni esnada geri donis yayini gerer.
Besleme gerilimi kesildiginde damper, yay kuvvetiyle acil durum pozisyonuna geri
donddrilur.

Bus Uzerinden calisma:

Motor MP-Bus araciligiyla tst diizey kontrol cihazindan dijital kontrol sinyalini alir ve tanimli
konuma hareket eder. U baglantisi, iletisim aray(izii olarak is gorir ve analog 6l¢tim gerilimi
saglamaz.

Duyar eleman baglantisi  Istenirse, Y girisi analog veya dijital bir giris olarak kullanilabilir. Pasif ve aktif sensorler ile
kuru kontaklar baglanabilir. MP model motorlar baglanan duyar elemanin élctigu degerleri
Ust seviye kontrol paneline aktaracaktir.

Yapilandinilabilir Ginite  Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin cogunu kapsar. Ayri ayri parametreler Belimo Assistant 2
veya ZTH EU ile degistirilebilir.

Basit dogrudan montaj Motorun dénmesini &nlemeye yénelik bir dénme 6nleyici mekanizma ile donatilmig tniversal
mil kelepcesiyle damper miline basit monta;j.

Ayarlanabilir ddnme agist  Mekanik tahditlerle ayarlanabilir ddnme agisi.

Guvenilir mekanizma Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Baslangi¢c konumu  Besleme gerilimi ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir senkronizasyon
gerceklestirir. Senkronizasyon baslangi¢ pozisyonundadir (%0).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Adaptasyon ve senkronizasyon  Ddnme yoni anahtarini 5 saniye icinde iki kez soldan saga dondurmek suretiyle veya PC-Tool
araciligiyla elle bir adaptasyon bagslatilabilir. Adaptasyon sirasinda her iki mekanik tahdit
tespit edilir (tim ayar araligi). D6nme ydnu anahtarini bir kez calistirdiktan sonra otomatik
senkronizasyon programlanir. Senkronizasyon baslangi¢ pozisyonundadir (%0).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Belimo Assistant 2 kullanilarak bir dizi ayar yapilabilir.

Aksesuarlar

Araglar  Agiklama Tip

Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, yapilandirilabilir ve iletisim uyumlu  ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontroldrii ve HVAC performans cihazlari igin
Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde ¢alistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2

servis araci

Adaptér ZTH Servis Araci igin MFT-C
Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN
servis soketi

Baglanti kablosu 5 m, A: Rj11 6/4 LINK.10, B: MP/PP terminal ZK2-GEN

klemensine baglanti i¢in kablonun bostaki ucu
Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a gevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Belimo drtnleri igin

Elektrikli aksesuarlar  Agiklama Tip
Konum anahtari 2x SPDT S2A-F
Geri bildirim potansiyometresi 1 kQ P1000A-F
Sinyal cevirici voltaj / akim 100 kQ 4...20 mA, AC/DC 24 V besleme Z-UIC
Konumlandirici duvara montaja uygun SGA24

www.belimo.com LF24-MFT2  tr-tr « 2025-07-02 « Haber vermeden degistirilebilir 3/9


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

V [ 4
BELIMO

Aksesuarlar

Ag Gegitleri

Mekanik aksesuarlar

Elektrik baglantilari

A\

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 =beyaz

5 = beyaz

MP-Bus

~

I_ +

%
)
Y— (+)-|—& Sensor
U—e> MP
N
|
5

Teknik katalog LF24-MFT2
Agiklama Tip
Konumlandirici ray tipi montaj igin SGE24
Konumlandirici yiizey tipi montaja uygun SGF24
Konumlandirici duvara montaja uygun CRP24-B1
MP motorlar icin MP-Bus gli¢ kaynagi ZN230-24MP
Agiklama Tip

MP - BACnet MS/TP ag gegidi UK24BAC
MP-Bus / Modbus RTU cevirici UK24MOD
Agiklama Tip

Mil uzatma pargasi 170 mm 10 mm @6...16 mm damper mili icin AV6-20
Mil kelepgesi, tersine cevrilebilir, kelepce araligi 16...20 mm Ké-1
Mafsal damper krank kolu KH8 / KH10 icin uygun KG10A
Mafsal damper krank kolu KH8 icin uygun KG8
Damper krank kolu Yarik genisligi 8,2 mm, kelepce aralidi 10...18 mm  KH8
Motor kolu, kelepce araligi @8...16 mm, Yarik genisligi 8,2 mm KH-LF
Dénme agisi sinirlayici, tahdit ile ZDB-LF
Kare-kesit adaptor 8x8 mm ZF8-LF
Baglanti islemi icin montaj kiti Diiz montaj igin ZG-LF1
Baglanti islemi icin montaj kiti yan montaj igin Yarik genisligi 6,2 mm ZG-LF3
D6nme dnleyici mekanizma 180 mm, 20'li paket Z-ARS180L

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Paralel olarak bagska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

AC/DC 24V, oransal

(=)
Y—(+)- ]~ 2..10V
Up 2.10V
N
5
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Diger elektrik tesisatlar

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Role kontaklari yardimiyla, AC 24 V'luk elle miidahale kontroli Doner digme yardimiyla, AC 24
V'luk elle miidahale kontrolu
5°
2 2 S o
TTEBE T
L~ ) S Q==
| ) l
1 —(+))—Yo0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
TITT ]| ox TITT
| Lol | ]| 1| | ZS 50% |
Y U 1 o1L|o1L]| 1| 100% Y U 1
eg.1N4007| |- t|—L|-—7|—=|—1 Y e.g. TN 4007
SG.. pozisyoner ile %0...100 Pozisyoner SG.. ile minimum limit
uzaktan kontrol
-+
J_ ~
T r SGA2
L =~ 1 Z serﬁl
- 4+
s SGA24 1112]]13(]4
I~y 7 335 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v
Y[Vl
I
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e Y U
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T =
“)
Y— (+)|— 2.10V
|7u-> 2.10V
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BEL' MG Teknik katalog LF24-MFT2

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Harici direng sayesinde 4 ... 20 mA ile kontrol

500 Q)

+

)

1
—(+) }—4— 4.20mA
I—U-> 2.10V Dikkat:
T
]

T Galigma araligi DC 2...10 V olarak
2.3 5 ayarlanmalidir.

500 Ohm direng, 4...20 mA akim

sinyalini DC 2...10 V voltaj

sinyaline cevirir

%

<
c

Islevsel kontrol

n + Prosediir
1.24V'u 1 ve 2 baglantilarina
baglayin
2. Baglanti 3' ayirin:
- 0 dénme yodnunde: Motor sola
doner
T - -1 dénme yéniinde: Motor saga
1 5 déner
3.2 ve 3 baglantilarini kisa devre
yapin:
- Motor aksi yonde doner

=
=~

w-

2

|

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

MP-Bus kablo topolojisi MP-Bus baglantisi
I wm

Ag topolojisinde herhangi bir
sinirlama yoktur (yildiz, halka,
agac ve karma formlara izin ‘
T
1

verilmektedir).

Ayni 3 damarli kabloda besleme
ve iletisim

* Blendaj ya da biikme gerekli
degildir d:':':b
* Sonlandirma direngleri Y U
gerekmez Maks. 8 MP-Bus dugim
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Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Aktif duyar eleman baglantisi

T & MP

Connection of passive sensors
+

Teknik katalog LF24-MFT2

* Besleme AC/DC 24 A
* Cikig sinyali 0...10 V (maks.

0..32V)

« Coziinirliik 30 mv

1= MP
1' é é é Ni1000|-28..+98°C  [850..16000 %
e e R vy -35..+155°C  |850..16000 2
Y U
NTC  [-10..+160°C" |2000..60 k0 ?

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Kuru kontak baglantisi

If w

[ VE]

1) Depending on the type

2) Resolution 1 Ohm
Compensation of the measured
value is recommended

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontroll ve AC 24 V ile sinirlandirma

J_ ~
()
—(+)}—<—Y0...10V
1 2 a b c d e
); c /M 1|1 |o—1L| |-+~ |-—=| Close
1| 1| | || o—=|=—=] MIN
T T T L[| || ZS
1| (A 1|1 | oL || o |=—"] MAX
VAT K= L] o—1L| ||| 1 || Open
eg. IN4007| |« t|o—t|—=| || |1 ¥

* Anahtarlama akimi 24 V'ta 16
mA

* Calisma araliginin baslangig
noktasi, MP motorda=0,5V
olarak yapilandiriimahdir

Kontrol, a¢/kapa

T+

|
N
-
j
v

%
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BEL' MG Teknik katalog LF24-MFT2

Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Déner digme yardimiyla elle miidahale kontroli ve AC 24 V ile Yizer kontrol, AC 24 Vile
sinirlandirma
>
L~ o I= ‘E
@ = X @ H
5s5838¢% 1~
T -
e.g. 1N 4007
a
|—>U 1 2 3(a)3(b)g§&
T Dikkat: S ST Lo [ oL [ [TF T
12 35 "Close" (kapat) fonksiyonu 1235 |t |t |t ~o 0
d:':':b yalnizca calisma araliginin d:':':b o —sop st
Y U —K— baslangi¢ noktasi minimum 0,5 Y U - -| Stop | sTop
e.g. IN4007|  V olarak tanimlandiginda caligir. i Rl el Rl M S AR Y

Calstirma kontrolleri ve gdstergeler

0 MP adresleme
Dénme yoni anahtarini ters yonde ve geriye dogru (4 saniye icinde) hareket ettirin

v=0 ~ [R®] :
. v=0 »~ [L @)
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Servis
Kablolu baglanti  Motor baglanti klemensi baglantisi Gizerinden ZTH EU ile ézellestirilebilir.
Genigsletilmis bir yapilandirma icin PC-Tool baglanabilir.
ZTH EU / Belimo Assistant 2 baglantisi
1 = Com
MP
T Belimo
1I 2 3 LI% Assistant 2
g ——— =
Y U
Boyutlar
Mil uzunlugu r
10 P) [
®
[} Min. 84 ‘

A

L

Min. 20 mm [0.75"]

} EL:

57
82

Kelepge araligi ! \
al Ql

i
8...16 8...16

T
98

™ 111
125
130
181

Diger dékiimanlar

* MP is ortaklarina genel bakis

* Arag baglantilari

* MP-Bus teknolojisine giris

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2

Uygulama notlari

* Motorlarin VAV uygulamalarinda dijital kontrolu i¢in EP 3163399 patenti dikkate alinmalidir.
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