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Teknik bina tesisatlarindaki damperlerin
ayarlanmasi i¢in acil durumda kontrol
fonksiyonu ve genisletilmis fonksiyonlar
bulunan yapilandirilabilir rotary motor

» Yaklasik azami hava damperi boyutu 1.2 m?
* Motor torku 6 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal 2...10 V degisken

* Geri besleme sinyali (U) 2...10 V degisken

* Calisma siiresi motor 4 s degisken

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Fonksiyon verileri

Teknik katalog NKQ24A-MF

Resim Uriinden farkl olabilir

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Gl tiiketimi, calisirken 1MW

Gl tiiketimi, beklemede 3w

Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 22 VA

Ani akim (Imax) 20.0A@5ms

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Motor torku 6 Nm
Calisma arahgr Y 2..10V
Giris empedansi 100 kQ

Calisma aralgi Y degiskeni

Baslangig noktasi 0.5...30 V
Bitis noktasi 2.5...32 V

Calisma modlari, opsiyonel Ac/kapa

Oransal (DCO0...32 V)
Pozisyon geri bildirimi U 2.0V
Geri besleme sinyali U not Maks. 0,5 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni

Baslangig noktasi 0.5...8 V
Bitig noktasi 2.5...10 V

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi

%0...100, %10 kademelerle ayarlanabilir (POP
doner diigmenin 0'da olmasi son tahdite
karsilik gelir)

Koprileme suresi (PF) 0s
Koprileme suresi (PF) degiskeni 0..5s
Pozisyon hassasiyeti +5%

Dénme y6nu, motor

anahtar ile secilebilir 0/1

Hareket yonu degiskeni

Elektronik olarak cevrilebilir

Hareket yoni acil durumda kontrol fonksiyonuAnahtar ile segilebilir %0...100

Hareket yond, not

Y =0 V: Anahtar pozisyonu 0'da (saatin aksi
yonunde dénme) / 1 (saat yéninde dénme)

Elle miidahale elemani

butonlu

Dénme agisi

Maks. 95°

Dénme agisi notu

ayarlanabilir mekanik tahditler yardimiyla her
iki tarafta sinirlandinlabilir

Minimum dénme agisi

Min. 30°
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Teknik veriler

Fonksiyon verileri  Calisma siiresi motor

4s/90°
Calisma suresi motor degiskeni 4..20s
Calisma suresi acil durumda kontrol 4s/90°
fonksiyonu
Ses glicli diizeyi, motor 60 dB(A)
Ses glicl seviyesi, acil durumda kontrol 60 dB(A)

fonksiyonu

Adaptasyon ayar araligdi

elle (ilk calistirmada otomatik)

Adaptasyon ayar aralidi degiskeni

Hareket yok

Agildiginda adaptasyon

Manuel midahale digmesine bastiktan sonra
adaptasyon

Mudahale kontroli

MAKS (maksimum pozisyon) = %100
MIN (minimum pozisyon) = %0
ZS (ara pozisyon, yalnizca AC) = %50

Elle midahale kontrolu degisken

MAKS = (MIN + %32)...%100
MIN = %0...(MAX - %32)
ZS = MIN...MAKS

Mekanik arayliz

Universal mil kelepcesi 8...26.7 mm

Konum gostergesi

Mekanik, fisli

Glvenlik verileri  Koruma sinifi IEC/EN

III, GUvenlik Ekstra Dlstik Voltaj (SELV)

Gug kaynagi UL Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN IP54

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 2

Govde UL Enclosure Type 2

EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

UL Approval UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/
CSA E60730-1 uyarinca cULus
Motordaki UL isareti tiretim sahasina gére
degisiklik gosterse de cihaz her durumda UL
uyumludur

Hareket tipi Tip 1.AA

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhg

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakhg

-40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Agirlik  Agirhik

1.1 kg

Terimler  Kisaltmalar

POP = Kapatma pozisyonu / acil durum ayar
pozisyonu

PF = Elektrik kesintisi gecikme siiresi /
kdprileme siresi
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Guvenlik notlari

A\

Uriin 6zellikleri

Calisma modu

On sarj siiresi (baslangic)

[d] = Glnlerce sliren elektrik kesintisi

[s]= Saniyeler siiren 6n sarj

PF[s] = Képrileme siiresi

Hesaplama 6rnegi: Elektrik kesintisi siiresinin
3 glin, kdprileme siresinin (PF)ise 5s
oldugunu varsayarsak, motor, elektrik
geldikten sonra 14 s'lik bir 6n sarj stiresine
ihtiyag duyar (grafige bakin).

Tei aaog

Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tizere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

Acik hava uygulamast: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines i51§1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda miumkdnddr.

Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

Uriin sadece dretici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

Kablolar cihazdan sokulmemelidir.

Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin yiizey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tiim teknik 6zelliklere
uyulmalidir.

Sistem devreye alindiginda ve dénme agisi her ayarlandiginda adaptasyon yapilmalidir
(adaptasyon duigmesine bir kez basin).

Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

Motor, damperi istenen calisma pozisyonuna hareket ettirir ve ayni esnada dahili kapasitorler
sarj olur. Besleme geriliminin kesilmesi, damperin depolanmis elektrik enerjisi ile acil durum
ayar pozisyonuna geri déndirilmesine neden olur.

Motor DC0...10 V (calisma araliina dikkat edin) diizeyinde standart bir kontrol sinyali ile
kontrol edilir ve kontrol sinyali tarafindan belirlenen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde
hareket eder. U 6lgim gerilimi, %0...100 araliindaki damper pozisyonunun elektriksel olarak
gorintilenmesini saglar ve diger motorlar icin kontrol sinyali olarak islev gordr.

Kapasitorli motorlar bir on sarj stresi gerektirir. Bu siire, kapasitorlerin kullanilabilir bir
gerilim seviyesine kadar sarj olmasi icin kullanilir. Bu sayede, bir elektrik kesintisi durumunda
motor, herhangi bir anda mevcut pozisyonundan acil durum ayar pozisyonuna gegebilir.

On sarj siiresi esas olarak asagidaki faktérlere baglidir:
- Elektrik kesintisinin stresi
- PF gecikme siresi (kdprileme siresi)

Tipik 6n sarj suresi

20 20

[s] e 38 [s]

15 // il 0s 15

-l PF [s]

10 10
5 5
0 (]

0 2 4 6 8 10 [d 12
PF[s] [d]
0 1 2 7 210
0 9 10 | 11 13 15
5 121314 ] 16 ] 18
[s]

www.belimo.com

NKQ24A-MF « tr-tr « 2025-07-02 « Haber vermeden degistirilebilir

3/1


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

BELIMO Tk e

Uriin 6zellikleri

Teslimat kosulu (kapasitdrler)  Motor, fabrikadan teslim edildiginde timuyle bos (desarj olmus) durumdadir ve bu yizden, ilk
devreye alma dncesinde kapasitorleri gerekli gerilim seviyesine getirmek icin 15 saniye 6n sarj
suresine ihtiyag duyar.

Kopraleme siiresi  Elektrik kesintisi ayarlanmis olan képrileme siiresinden uzunsa, motor daha dnce secilmis

olan acil durum pozisyonuna hareket eder.

Fabrikada ayarlanmis kdpriileme siiresi 0 saniyedir. Bu, Belimo servis araci MFT-P araciligiyla
yerinde, calisir durumdayken degistirilebilir.

Ayarlar: Doner digme "Tool" (Arag) pozisyonuna getirilmemelidir!
Belimo servis araci MFT-P veya ZTH EU ayarlama ve ariza teshis cihazi ile képrileme siiresinin
geriye donik ayarlari icin yalnizca ihtiya¢ duyulan degerlerin girilmesi gerekir.
Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi  Doner diigme acil durum pozisyonu istenen acil durum pozisyonunu %10 kademelerle
(POP)  %0...100 arasinda ayarlamak icin kullanilabilir.

Doner digme, yalnizca adapte olunan dénme agisi araligi olan 30°...95° araligina isaret eder.
Ayarli min veya maks degerler dikkate alinmaz.

Bir elektrik kesintisi durumunda motor, ayarlanmis olan kdprileme siiresini dikkate alarak,
daha 6nce secilmis olan acil durum ayar pozisyonuna ulasiimasini saglayacak sekilde hareket
eder.

Ayarlar: Déner digme, Belimo servis aract MFT-P ile acil durum ayar pozisyonunun geriye
donuk ayarlarricin «Tool» (Arag) pozisyonuna ayarlanmalidir. Déner digme 0...100% araligina
geri ayarlandiginda, elle ayarlanan deger pozisyon yetkisine sahip olacaktir.

Yapilandinilabilir Ginite  Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin cogunu kapsar. Ayri ayri parametreler Belimo Assistant 2
veya ZTH EU ile degistirilebilir.

Basit dogrudan montaj Motorun dénmesini 6nlemeye yonelik bir ddnme 6nleyici mekanizma ile donatilmig Gniversal
mil kelepcesiyle damper miline basit monta;.

Elle miidahale elemani  Digme aracilidiyla elle kontrol mimkiindir - gegici. Digmeye basili oldugu surece digli
ayrilmis ve motor devre disi sekilde kalir.

Ayarlanabilir dénme agisi  Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dénme agisi. Asgari olarak 30° hareket agisina izin
verilmelidir.

Guvenilir mekanizma Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Baslangi¢c konumu  Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gergeklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gére ayarlar.

Mekanik tahdit noktasinin algilanmasi, tahdit noktalarina yaklasildiginda yavaslamayi
saglayarak motorun mekanik aksamini korur.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Adaptasyon ve senkronizasyon  "Adaptasyon" diigmesine basarak veya PC-Tool'u kullanarak elle bir adaptasyon baslatilabilir.
Adaptasyon sirasinda her iki mekanik tahdit tespit edilir (tim ayar araligi).

Belimo Assistant 2 kullanilarak bir dizi ayar yapilabilir.

Hareket yoniiniin ayarlanmasi  Calistirildiginda, dénme ydni anahtari, normal modda ¢aligma yénuni degistirir. Dénme
yonl anahtarinin ayarlanmis olan acil durum ayar pozisyonu tizerinde herhangi bir etkisi
yoktur.

Aksesuarlar

Araglar  Agiklama Tip

Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, yapilandirilabilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontroldrii ve HVAC performans cihazlari igin
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Aksesuarlar

Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 =beyaz
5=turuncu

AC/DC 24V, oransal

Elektrikli aksesuarlar

Mekanik aksesuarlar

A\

Agiklama

Tei aaog

Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme icin
servis araci

Belimo Assistant 2

Adaptdr ZTH Servis Araci igin MFT-C
Baglanti kablosu 5 m, A: Rj11 6/4 LINK.10, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN
servis soketi

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: MP/PP terminal ZK2-GEN
klemensine baglanti igin kablonun bostaki ucu

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a cevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Belimo urinleri icin

Agiklama Tip
Konum anahtari 1x SPDT ilave S1A
Konum anahtari 2x SPDT ilave S2A

Geri bildirim potansiyometresi 140 Q ilave P140A
Geri bildirim potansiyometresi 1 kQ ilave P1000A
Geri bildirim potansiyometresi 10 kQ ilave P10000A
Adaptér konum anahtari ve geri bildirim potansiyometresi icin, 20'I Z-SPA
paket

Sinyal cevirici voltaj / akim 100 kQ 4...20 mA, AC/DC 24 V besleme Z-UIC
Konumlandirici duvara montaja uygun SGA24
Konumlandirici ray tipi montaj igin SGE24
Konumlandirici ylizey tipi montaja uygun SGF24
Konumlandirici duvara montaja uygun CRP24-B1
Agiklama Tip
Motor kolu standart mil kelepcesi (tek yonlu) igin AH-25
Mil uzatma parcasi 240 mm @20 mm @8...22,7 mm damper mili icin AV8-25
Baglanti islemi icin montaj kiti Diiz montaj igin ZG-NMA

* Adaptor Z-SPA

Bu adaptdriin konum anahtari veya bir ger ibildirim potansiyometre gerektiginde siparis

edilmesi son derece 6nemlidir.

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Paralel olarak bagska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

%
)
Y—(+)-| —& 2..10V
|—U-> 2.10V
T T T T 0 0
1 2 3 5
112 |3 @)@
1|t 2V ||,
1| —L[10V]| ¥\ |
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Elektrik baglantilari

Sinyal kablosu uzunlugu

A = Motor
C C = Kontrol tnitesi (Kontrol etme
Unitesi)
L~ Y U . L1 = Motorun baglanti kablosu
¢ ) L2 = Msteri kablosu
L, - Ltot = Maksimum sinyal kablosu
L, Lo =L+ L, uzunlugu
rla | L/~ | AC DC
L 0.75mm?3 <30m| <5m Not:
. X ! 1.00mmd <40m| <8m girfjlen cok motorkpéralel o!aral:
J aglaniyorsa, maksimum sinya
2
1 2 3 5 A 130T | 00T S12 m kablo uzunlugu motor sayisina
2.50 mm? <100m | <20m bolinmelidir.
N L
AC 230V
@ C
AC24Vl | v U
. 2 § 4 A = Motor
] C = Kontrol tinitesi (kontrol
Unitesi)
_ L1 = Motorun baglanti kablosu
} L, Not
( ) Besleme ve veri kablolari
12 3 5 A bagimsiz olarak cekiliyorsa 6zel
bir sinirlama yoktur.
Paralel calisma
-+
1114 A s
{ F—
i}
i}
Y ; + * Paralel bagh maks. 8 motor
T T T T T T * Paralel calismaya yalnizca bagl
1.2 3 5 1.2 3 5 1.2 35 olmayan akslarda izin verilir
=P &P &

* Paralel calisma sirasinda
performans verilerini
gozlemlemeyi ihmal etmeyin
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Diger elektrik tesisatlar

Teknik katalog NKQ24A-MF

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Réle kontaklari yardimiyla, AC 24 V'luk elle mtdahale kontroli

Déner diigme yardimiyla, AC 24
V'luk elle miidahale kontroli

c 2 B2
TTEE s
L -~ ) S R s =
| ) l
1 —(+))—Yo0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
TITT e e e e e WL T TITT
| Lol | ]| 1| | ZS 50% |
Y U 1 L1 |oL| |- 100% Y U 1
eg. IN4007| |- L|—1|—7|—~|—1 Y e.g. IN 4007
SG.. pozisyoner ile %0...100 Pozisyoner SG.. ile minimum limit
uzaktan kontrol
-+
J_ ~
T r SGA2
L=z serﬁl
-+
s SGA24 1112(]3][4
I~y 7 335 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v
Y[Vl
I
1T 2 3 5
PR : )
e Y U
Y U
0 100
Harici direng sayesinde 4 ... 20 mA ile kontrol
-+
J_ ~
| | 5000Q
)
— (+)]— 4.20mA
I—U-> 2.10vV Dikkat:
T T T Cahsma araligi DC 2...10 V olarak
12 5 ayarlanmalidir.
d:|:|:|> 500 Ohm direng, 4...20 mA akim
Yy u sinyalini DC 2...10 V voltaj
sinyaline cevirir
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Diger elektrik tesisatlar

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)
Islevsel kontrol

n + Prosediir
1.24V'u 1 ve 2 baglantilarina
baglayin
2. Baglanti 3'0 ayirin:
- 0 dénme yoniinde: Motor sola

déner
T T T -1 dénme y6niinde: Motor saga
1235 doner
CI:|:':|3 3. 2 ve 3 baglantilarini kisa devre
y u yapin:

- Motor aksi yonde doner

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontrolii ve AC 24 Vile sinirlandirma Kontrol, a¢/kapa
J_ ~
()
—(+);/—&Y0.10V - 1
1 2 a b c d e i~
); c /d 1|1 |o—1L| |-+~ |-—=| Close
Lo L| ||| —=| -] MIN I—U’
I
T T T 1|17 | ||| Z8 T T
1| a9 9 L|o—L|o—"| oL || MAX 1| 44 3
Y U 1 L] o—1L| ||| 1 || Open Y U
eg. IN4007| | L|—L|—|| || 1] ¥
Déner digme yardimiyla elle miidahale kontroli ve AC 24 V ile
sinirlandirma
>
L~ o I= ‘9
@ = X @ z
ssSgs8¢°
T T Dikkat:
1.2 35 "Close" (kapat) fonksiyonu
CI:|:':|D yalnizca ¢alisma arahginin
Y U —K— baslangi¢ noktasi minimum 0,5

e.g. IN4007|  V olarak tanimlandiginda calisir.
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Galstirma kontrolleri ve gdstergeler

0
@ » 0 Dénme anahtarinin yoénii
#

Gegis: Dénme yoni degisir

)
QE\J]
5(0)

(I

%, POP @ Kapak, POP diigmesi
0.1 0.9
@ 0 '@ © rOP dugmesi
TOOL
0. o0 O Elle ayarlama dlceg
Status Powero
Adaption Q Aletle ayarlama pozisyonu

@ Servis figi
Yapilandirma ve servis araglarini baglamak icindir

@ Elle midahale elemani digmesi

Digmeye basiimasi: Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale mimkiindur

Juuuyuuyuuuyuuyyg

Dugmenin birakilmasi: Disli mekanizmasi devreye girer, standart mod

|

© Digme (LED yesil)

Digmeye Dénme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod
basiimasi: devreye girer
LED gdstergeleri

Sari @ Yesil g Anlami / fonksiyonu

Kapali Acik Calistirma Normal

Kapali Yanip sdnme POP fonksiyonu aktif

Agik Kapali Hata

Kapali Kapali Calismiyor

Acik Acik Adaptasyon sireci aktif

Titreme Acik Programlama aleti ile iletisim
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Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi (POP)

] (s N[ —
(] 01 09 |
E 0 1
Cl TOOL —
\ J . J
c > :
(] \
(l
——
\ J
r 2

Servis

Kablolu baglanti  Unite, servis soketi lizerinden ZTH EU ile 6zellegtirilebilir.
Genisletilmis bir yapilandirma icin Belimo Assistant 2 baglanabilir.

ZTH EU / Belimo Assistant 2 baglantisi

+

L

Belimo
Assistant 2
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Boyutlar
Mil uzunlugu 190 -
mml ] | Min. 42 1y 3
X 0 I —
CI1 | min20mmo757 ] JUUUJUUUUY [ i
I.KN) | 1
Kelepge araligi -
aQl | @ | & —— /
£ 8..26.7 >8 <26.7 139
E* 8.20 | 28 <20 [OU0U0U00UU \
*Opsiyon: Mil kelepgesi agagi monte edilmis: = ]
Bir konum anahtari veya bir geri bildirim
potansiyometresi kullanildiginda adaptdr Z- 8 4

SPA gereklidir.

o)
O[

\0OAAAAAAA

30 . 160

Y

Diger dékiimanlar

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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