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Teknik bina tesisatlarindaki damperlerin
ayarlanmasi i¢in acil durumda kontrol
fonksiyonu ve genisletilmis fonksiyonlar
bulunan RobustLine rotary motor

» Yaklasik azami hava damperi boyutu 1.2 m?

* Motor torku 6 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol A¢/kapa

* Calisma siiresi motor 4 s

* Korozyona ve kimyasal madde etkilerine, UV
radyasyonuna, nem ve yogusmaya kars! ideal
koruma

Resim Uriinden farkl olabilir

Teknik veriler
Elektriksel veriler Nominal besleme AC/DC24V
Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz
Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Glg tuiketimi, calisirken Mw
Gl tiiketimi, beklemede 3w
Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 22 VA
Baglantilar besleme / kontrol Kablo 1 m, 3x 0.75 mm? (halojensiz)
Paralel calisma Evet (performans verilerini not edin)
Fonksiyon verileri  Motor torku 6 Nm

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi  %0...100, %10 kademelerle ayarlanabilir (POP
déner diigmenin 0'da olmasi son tahdite

karsilik gelir)
Kopriileme stresi (PF) 0s
Dénme yoni, motor Anahtar ile segilebilir, 0 (saatin aksi yonde

dénme) / 1 (saat ydniinde ddnme)

Hareket yonu acil durumda kontrol fonksiyonuAnahtar ile segilebilir %0...100

Elle miidahale elemani duagmeli, kilitlenebilir
Dénme agisl Maks. 95°
Dénme agisi notu ayarlanabilir mekanik tahditler yardimiyla her
iki tarafta sinirlandirilabilir
Minimum dénme agisi Min. 30°
Calisma siiresi motor 4s/90°
Calisma suresi acil durumda kontrol 4s/90°
fonksiyonu
Ses glicli diizeyi, motor 60 dB(A)
Ses glicli seviyesi, acil durumda kontrol 60 dB(A)
fonksiyonu
Mekanik arayuz Universal mil kelepgesi 8...20 mm
Konum gdstergesi Mekanik, figli
Guvenlik verileri  Koruma sinifi [EC/EN III, GUvenlik Ekstra Dlstk Voltaj (SELV)
Gu¢ kaynagi UL Class 2 Supply
Koruma derecesi IEC/EN IP66/67
Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 4X
Govde UL Enclosure Type 4X
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE
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BELlMG Teknik katalog NKQ24P-1
Teknik veriler
Guvenlik verileri ~ Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

Hareket tipi Tip 1.AA
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 4
Ortam nemi Maks. %100 bagil nem
Ortam sicakhg -30...50°C [-22...122°F]
Depolama sicakhgi -40...80°C [-40...176°F]
Servis/Bakim bakim gerektirmez

Agirlik  Agirhk 1.9 kg

Terimler  Kisaltmalar POP = Kapatma pozisyonu / acil durum ayar
pozisyonu

Guvenlik notlari

A

PF = Elektrik kesintisi gecikme siresi /
koprileme siresi

Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak uzere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alani diginda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

Dagitim kutulari, asgari olarak muhafaza IP koruma derecesinde olmalidir!

Koruyucu muhafazanin kapagi ayarlama ve servis islemleri icin acilabilir. Bunun ardindan
kapatildiinda muhafaza tam sizdirmaz olmalidir (bkz. montaj talimatlari).

Uriin sadece dretici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

Kablolar iceride monte edilmis cihazdan ¢ikariimamalidir.

Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin ylzey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tim teknik ézelliklere
uyulmaldr.

Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

Kimyasal direncle ilgili bilgilerde, ham maddeler ve mamullerle yapilan laboratuvar testleri
ve belirtilen uygulama alanlarindaki saha testleri referans alinmistir.

Kullanilan malzemeler, laboratuvar testlerinde veya saha denemelerinde simiile edilemeyen
dis etkilere (sicaklik, basing, ingaatta kullanilan sabitleyiciler, kimyasal maddelerin etkileri,
vb.) maruz kalabilir.

Sistem devreye alindiginda ve dénme agisi her ayarlandiginda adaptasyon yapilmalidir
(adaptasyon diigmesine bir kez basin).

Uygulama alanlari ve direngle ilgili bilgiler bu nedenle yalnizca bir yénerge olarak is
gorebilir. Sipheniz olmasi halinde kesinlikle bir test yapmanizi dneririz. Bu bilgiler herhangi
bir yasal ylkimlulik dogurmamaktadir. Belimo sorumlu tutulmayacak ve herhangi bir
garanti vermeyecektir. Kullanilan malzemelerin kimyasal veya mekanik direnci tek basina bir
Urdnin uygunluguna karar vermek icin yeterli degildir. Solvent vb. gibi yanici sivilara iliskin
yonetmelikler, patlamaya karsi korunmaya 6zel 6nem vererek dikkate alinmalidir.

UL (NEMA) Tip 4X uygulamalarr icin metal kablo kanallar veya esdeger 6zelliklere sahip disli
kablo kanallari kullaniimaldir.

Yuksek UV yuku altinda, érnegin asiri giin 1siginda kullanildiginda, esnek metal veya esdeger
kablo kanallari kullanilmasi énerilir.
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Uriin 6zellikleri

Uygulama alanlari  Motor, agik hava uygulamalarinda kullanim igin 6zellikle uygundur ve asagidaki hava
kosullarina karsi korumahdir:
- Ahsap kurutma
- Hayvan yetistiriciligi
- Gida isleme
-Tarim
- Kapali ytizme havuzlari/hamamlar
- Cati havalandirma tesisi odalari
- Genel agik hava uygulamalari
- Degisken iklim
- Laboratuvarlar

Direng degerleri  Zehirli gaz testi EN 60068-2-60 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Tuz sisi testi EN 60068-2-52 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Amonyak testi DIN 50916-2 (Fraunhofer Institut ICT / DE)
Iklim testi IEC60068-2-30 (Trikon Solutions AG / CH)
Dezenfektan (hayvanlar) (Trikon Solutions AG / CH)
UV Testi (Zemin seviyesinde giines radyasyonu) EN 60068-2-5, EN 60068-2-63 (Quinel / Zug
CH)

Kullanilan malzemeler  Motor muhafazasi polipropilen (PP)
Kablo rakorlari / ici bos mil yatagi poliamid (PA)
Baglanti kablosu FRNC
Kelepge / vidalar genel Celik 1.4404
Contalar EFDM
Form fit insert aliminyum anodize

alisma modu  Motor, damperi istenen calisma pozisyonuna hareket ettirir ve ayni esnada dahili kapasitorler
3 p Galisma pozisy y p
sarj olur. Besleme geriliminin kesilmesi, damperin depolanmis elektrik enerjisi ile acil durum
ayar pozisyonuna geri déndirilmesine neden olur.

On sarjsiiresi (baglangi)  Kapasitdrli motorlar bir 6n sarj siiresi gerektirir. Bu stire, kapasitdrlerin kullanilabilir bir
gerilim seviyesine kadar sarj olmasi icin kullanilir. Bu sayede, bir elektrik kesintisi durumunda
motor, herhangi bir anda mevcut pozisyonundan acil durum ayar pozisyonuna gegebilir. On
sarj suresi esasen elektrigin ne siireyle kesilmis olduguna baglidir.

Tipik 6n sarj sureleri

20 20
[s] [s]
15 15
10— 10
5 5
0 0
0 2 4 6 8 10 [ 12
[d] = Gunlerce sliren elektrik kesintisi [d]
[s] = Saniyeler siiren 6n sarj 0 |1 ]2 |7 |20
PF[s] = Képriileme stiresi 1] @ |10 [ 11 [ 18] 15

Teslimat kosulu (kapasitérler)  Motor, fabrikadan teslim edildiginde tiimuyle bos (desarj olmus) durumdadir ve bu yiizden, ilk
devreye alma dncesinde kapasitorleri gerekli gerilim seviyesine getirmek icin 15 saniye dn sarj
suresine ihtiyac duyar.
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Uriin 6zellikleri

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi
(POP)

Basit dogrudan montaj
Elle miidahale elemani
Ayarlanabilir dsnme agis
Guvenilir mekanizma

Baglangi¢ konumu

Hareket yéniiniin ayarlanmasi

Elektrik baglantilari

A\

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 =beyaz

AC/DC 24V, a¢/kapa

T 2
L i
1 | |
12 3
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Teknik katalog NKQ24P-1

Doner digme acil durum pozisyonu istenen acil durum pozisyonunu %10 kademelerle
%0...100 arasinda ayarlamak icin kullanilabilir. Déner diigme, daima adapte olunan dénme
acisina isaret eder. Elektrik kesintisi durumunda, motor, daha 6nce secilmis olan acil durum
ayar pozisyonuna ulasilmasini saglayacak sekilde hareket eder.

Motorun donmesini dnlemeye yonelik bir dénme 6dnleyici mekanizma ile donatilmis tiniversal
mil kelepcesiyle damper miline basit montaj.

Digme araciligiyla elle kontrol mimkiindir - gegici. Digmeye basili oldugu surece disli
ayriimis ve motor devre disi sekilde kalir.

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dénme agisi. Asgari olarak 30° hareket agisina izin
verilmelidir.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gerceklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gore ayarlar.

Mekanik tahdit noktasinin algilanmasi, tahdit noktalarina yaklasildiginda yavaglamayi
saglayarak motorun mekanik aksamini korur.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Calistinldiginda, dénme y6ni anahtari, normal modda calisma yoniini degistirir. D6nme
yoni anahtarinin ayarlanmis olan acil durum ayar pozisyonu lzerinde herhangi bir etkisi
yoktur.

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
Paralel olarak bagka motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.
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Galstirma kontrolleri ve gdstergeler
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Teknik katalog NKQ24P-1

Dénme yénii anahtan

Gegis: Dénme yoni degisir

Kapak, POP diigmesi
POP digmesi
Manuel ayarlama igin skala

(fonksiyon yok)

Elle miidahale elemani diigmesi

Digmeye Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale elemaninin kullanimi
basilmasi: mimkindir

Digmenin Disli devreye girer, standart mod

birakilmast:

© Digme (LED yesil)

Digmeye Donme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod
basiimasi: etkinlesir
LED gdstergeler

sari @ yesil 9 Anlami / fonksiyonu

Kapali Acik Calisma NORMAL

Kapali Yanip sdbnme POP fonksiyonu aktif

Agik Kapali Ariza

Kapali Kapali Cahsir durumda degil

Acik Acik Adaptasyon sireci aktif

www.belimo.com
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Teknik katalog NKQ24P-1

Calistirma kontrolleri ve gdstergeler

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi (POP)
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