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Damper motorlari ve rotary motorlar igin geri
bildirim potansiyometresi

* Nominal direng 10 kQ

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Glvenlik verileri

Teknik katalog

P10000A

Resim triinden farkl olabilir

Nominal direng 10 kQ
Dogruluk +5%

Akim kapasitesi Maks. 1 W
Lineerlik 2%
Hassasiyet Min. 1%

Kullaniimayan direng

Maks. %5 iki tarafta

Baglanti potansiyometresi

Kablo 1 m, 3 x 0.75 mm? halojensiz

Elektrik baglantisi

Kablo

Koruma sinifi IEC/EN

III, Glvenlik Ekstra Dlstik Voltaj (SELV)

Gl kaynagi UL

Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN

IP54

EMC

2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

UL Approval

UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/
CSA E60730-1 uyarinca cULus

Hareket tipi Tip 1
Nominal impals voltaji, besleme 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhg

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakhg

-40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Agirlik  Agirhik

0.19 kg
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Guvenlik notlari

kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines isig1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindir.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece (iretici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

* Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

j + Cihaz, belirtilen uygulama alani disinda, ézellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda

Uriin 6zellikleri

Calisma modu  Bir tasiyici plakanin mil kelepgesine (damper motorlari) veya pozisyon gdstergesine (rotary
motorlar) pozitif olarak tutturulmast icin adaptasyon kullanilir ve pozisyonu dogrudan geri
bildirim potansiyometresine aktarilir.

Uygulama  Geri bildirim potansiyometre (initesi, oransa damper kontrolii icin sabit geri bildirimli kontrol
cihazlariyla baglantili olarak kullanilir. Geri bildirim potansiyometreleri ayni zamanda, damper
pozisyonu gdsterimi i¢in piyasadan temin edilebilen sistemlerle birlikte veya paralel calisan
motorlar i¢in pozisyonerler olarak da kullanilabilirler.

Basit dogrudan montaj  Geri bildirim potansiyometreleri dogrudan mil kelepgesine (damper motorlari) veya pozisyon
gostergesine tutturulabilir (rotary motorlari). Motor ile anahtarin gévdeleri Gizerindeki yariklar
sayesinde tam oturma saglanir.

Aksesuarlar
Mekanik aksesuarlar ~ Agiklama Tip
Adaptor konum anahtari ve geri bildirim potansiyometresi icin, 20'li Z-SPA
paket
Elektrik baglantilar
Kablo renkleri:
S1=mor
S2 =kirmizi
S3 = beyaz
Kablo semalari
Potansiyometre Oneri: voltaj béliicii olarak kablo baglantisi
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S1 82 S3 : S8 i Potansiyometre esas olarak ayni
C ) ] e Gontraller kiiciik ac1 araliginda
v P.A L calistinhyorsa, voltaj bolicu
Oyl olarak kablolanmasini éneririz.
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Tip Adirhik
P10000A 0.19 kg
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