V [ 4
BELIMO

Teknik bina tesisatlarindaki damperlerin
ayarlanmasi i¢in oransal damper motoru

* Yaklagik azami hava damperi boyutu 3.2 m?
* Motor torku 16 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal 2...10 V

* Geri besleme sinyali (U) 2...10V

* Calisma stiresi motor 7 s

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Fonksiyon verileri

Glvenlik verileri

Teknik katalog SMQ24A-SR

Resim Uriinden farkl olabilir

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Gl tiiketimi, calisirken 15W

Gl tiiketimi, beklemede 2W

Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 26 VA

Ani akim (Imax) 20.0A@5ms

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Motor torku 16 Nm
Calisma arahgr Y 2..10V

Giris empedansi 100 kQ
Pozisyon geri bildirimi U 2..10V

Geri besleme sinyali U not Maks. 0,5 mA
Pozisyon hassasiyeti +5%

Dénme y6nu, motor

anahtar ile segilebilir 0/1

Hareket yon, not

Y =0 V: Anahtar pozisyonu 0'da (saatin aksi
yonlinde dénme) / 1 (saat ydoniinde dénme)

Elle miidahale elemani

duagmeli, kilitlenebilir

D6énme agisi

Maks. 95°

DAénme agisi notu

ayarlanabilir mekanik tahditler yardimiyla her
iki tarafta sinirlandirilabilir

Minimum dénme agisi Min. 30°
Calisma suresi motor 7s/90°
Ses guicti diizeyi, motor 63 dB(A)

Adaptasyon ayar aralig

elle (ilk calistirmada otomatik)

Mekanik arayiiz

Universal mil kelepcesi, tersine cevrilebilir
12..26.7 mm

Konum gdstergesi

Mekanik, figli

Koruma sinifi IEC/EN

111, Glvenlik Ekstra Dusuk Voltaj (SELV)

Gu¢ kaynagi UL Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN IP54

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 2

Govde UL Enclosure Type 2
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE
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Teknik veriler

Guvenlik notlari

Urain ozellikleri

Glvenlik verileri

Disuk voltaj direktifi

Teknik katalog SMQ24A-SR

2006/95/EC 'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

UL Approval

UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/

CSA E60730-1 uyarinca cULus

Motordaki UL isareti tiretim sahasina gore
degisiklik gosterse de cihaz her durumda UL
uyumludur

Hijyen testi VDI 6022 B6lim 1 / SWKI VA 104-01 uyarinca,
temizlenebilir ve dezenfekte edilebilir, dusik
emisyon

Hareket tipi Tip 1

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhgi

-30...40°C [-22...104°F]

Ortam sicakhdi notu

Dikkat: 40...50°C [104...122°F]'de kullanima
yalnizca belirli kisitlamalarla izin verilir. Lutfen
tedarikginizle irtibat kurun.

Depolama sicakhgi

-40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Agirhk  Agirlik

A\

Calisma modu

Basit dogrudan montaj

1.7kg

Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tizere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda

kullanilmamaldir.

Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 15191 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda miumkindir.

Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda

ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

Uriin sadece iretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir

parcasi yoktur.

Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

Sistem devreye alindiginda ve dénme agisi her ayarlandiginda adaptasyon yapilmalidir

(adaptasyon diigmesine bir kez basin).

Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin yiizey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tiim teknik 6zelliklere

uyulmalidir.

Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel

yonetmeliklere uyulmalidir.

Motor DC0...10 V (calisma aralidina dikkat edin) diizeyinde standart bir kontrol sinyali ile
kontrol edilir ve kontrol sinyali tarafindan belirlenen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde
hareket eder. U 6lgim gerilimi, %0...100 araliindaki damper pozisyonunun elektriksel olarak
gorlntilenmesini saglar ve diger motorlar icin kontrol sinyali olarak islev gordr.

Motorun dénmesini dnlemeye yonelik bir donme 6nleyici mekanizma ile donatilmig tiniversal
mil kelepgesiyle damper miline basit montaj.
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Uriin 6zellikleri

Teknik katalog SMQ24A-SR

Elle miidahale elemani  Bir diigmeye basilarak elle kumanda imkani (digmeye basildigi veya digme kilitli kaldigi
surece digli serbest kalir).

Ayarlanabilir dénme agisi  Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dénme agisi. Asgari olarak 30° hareket agisina izin
verilmelidir.

Guvenilir mekanizma Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Baslangi¢ konumu  Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gerceklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gore ayarlar.

Mekanik tahdit noktasinin algilanmasi, tahdit noktalarina yaklasildiginda yavaslamayi
saglayarak motorun mekanik aksamini korur.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

033 Y=0V cow¥
Y=0V / %ew

1

Adaptasyon ve senkronizasyon  "Adaptasyon" digmesine basarak elle bir adaptasyon baslatilabilir. Adaptasyon sirasinda her
iki mekanik tahdit tespit edilir (tim ayar araligi). Elle midahale elemani digmesine
basildiktan sonra otomatik senkronizasyon yapilandirilir. Senkronizasyon baslangig
pozisyonundadir (%0).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Aksesuarlar

Elektrikli aksesuarlar ~ Aciklama Tip
Konum anahtari 1x SPDT ilave S1A
Konum anahtari 2x SPDT ilave S2A
Geri bildirim potansiyometresi 140 Q ilave P140A
Geri bildirim potansiyometresi 1 kQ ilave P1000A
Geri bildirim potansiyometresi 10 kQ ilave P10000A
Adaptér konum anahtari ve geri bildirim potansiyometresi icin, 20'l Z-SPA
paket
Sinyal cevirici voltaj / akim 100 kQ 4...20 mA, AC/DC 24 V besleme Z-UIC
Konumlandirici duvara montaja uygun SGA24
Konumlandirici ray tipi montaj igin SGE24
Konumlandirici yiizey tipi montaja uygun SGF24
Konumlandirici duvara montaja uygun CRP24-B1

Mekanik aksesuarlar ~ Agiklama Tip
Motor kolu standart mil kelepcesi icin AH-GMA
Mafsal damper krank kolu KH8 / KH10 igin uygun KG10A
Damper krank kolu Yarik genisligi 8,2 mm, kelepce araligi g14..25 mm  KH10
D6nme dnleyici mekanizma 230 mm, 20'li paket Z-ARS230
Baglanti islemi icin montaj kiti Diiz montaj igin ZG-GMA
Pozisyon gostergesi, 20'll paket Z-PI

Elektrik baglantilari

Adaptor Z-SPA

Bir konum anahtari veya geri bildirim potansiyometresinin gerekli oldugu ve ayni zamanda
motorun arka tarafina mil kelepgesinin takildigi hallerde (6rn. kisa mil montaji) bu adaptérin

siparis edilmesi zorunludur.

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Paralel olarak bagka motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.
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Ny
BELIMO Teknik katalog

Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 = beyaz
5=turuncu

AC/DC 24V, oransal

%
)
Y—(+):)—& 2..10V
|—U-> 2.10V
T T T 0
1 2 3 5 1123 QW&
o e ‘
|| 2V | [
| o—t|10V]| ¥\ [y
Sinyal kablosu uzunlugu
A = Motor
C C = Kontrol tnitesi (Kontrol etme
Uinitesi)
L~ YU . L1 = Motorun baglanti kablosu
C ) L2 = Musteri kablosu
L, Ltot = Maksimum sinyal kablosu
L, Ly=Li+L, uzunlugu
rla | L/~ | AC DC
L 0.75mm?3 <30m | <5m Not:
. X ! h1.00mmd <40m| <8m Eirfjlen cok motorkpgralel o!aral:
/ ] aglaniyorsa, maksimum sinya
12 3 5 A l>0mm| <J0m)| =12 kablo uzunlugu motor sayisina
2.50mm3 <100m | <20m bélinmelidir.
N L
AC 230V
@ c
AC24Vl | v U
¢ ) A = Motor
] C = Kontrol Unitesi (kontrol
Unitesi)
_ L1 = Motorun baglanti kablosu
} L, Not
C ) Besleme ve veri kablolari
12 3 5 A bagimsiz olarak cekiliyorsa 6zel

bir sinirlama yoktur.
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BELIMO Teknik katalog

Galstirma kontrolleri ve gdstergeler

i
| @ 3) o ﬂ Dénme yénii anahtari
T Gegis: Donme yoni degisir
Adaption —»
g Power E @ Diigme ve LED gosterge yesil
Status Kapalr: Gui¢ kaynadi yok veya ariza var
[ (4] Acik: Calisiyor
Digmeye Dénme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod etkinlesir

basiimasi:

e Diigme ve LED gosterge sari

Kapali: Standart mod
Acik: Adaptasyon veya senkronizasyon islemi aktif
Dligmeye basiimasi: Fonksiyon yok

e Elle miidahale elemani diigmesi

Digmeye basilmasi:  Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale mimkundur

Digmenin Disli kenetlenir, senkronizasyon baslar, ardindan standart mod
birakilmasi: etkinlegir

Gii¢ kaynadi baglantisini kontrol edin

Q Kapali ve eAglk Gl¢ kaynaginda olasi kablo baglantisi hatasi

Montaj notlari

Eksitork Torkun maks. %50'si (Dikkat: Uygulamaya yalnizca belli kisitlamalarla izin verilir. Liitfen
tedarikginizle irtibat kurun.)

www.belimo.com SMQ24A-SR « tr-tr « 2025-06-03 « Haber vermeden degistirilebilir 5/6


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

Ny
BELIMO

Boyutlar

Mil uzunlugu

] | Min. 52 mm [2.05"]
CI1 | min20mmo757
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*Opsiyon: Mil kelepgesi agagi monte edilmis:
Bir konum anahtari veya bir geri bildirim

potansiyometresi kullanildiginda adaptor Z- )
SPA gereklidir.
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