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Kiiresel vanalar i¢in haberlesmeli rotary motor

* Motor torku 20 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlesmeli 2...10 V
degisken

* Geri besleme sinyali (U) 2...10 V degisken
* Belimo MP-Bus iizerinden iletisim

* Sensor sinyallerinin déniistirilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Resim Uriinden farkl olabilir

Teknik katalog SRC24A-MP

MP27BUS

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Gl tiiketimi, calisirken 35W

Gl tiiketimi, beklemede 1.5W

Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 6 VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 4x 0.75 mm?

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol

MP-Bus

Digum adedi MP-Bus maks. 8
Motor torku 20 Nm
Galisma arahdr Y 2.10V
Giris empedansi 100 kQ

Calisma arahdi Y degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...30 V
Bitig noktasi 2.5...32 V

Calisma modlari, opsiyonel

Ac¢/kapa
Yizer kontrol (yalnizca AC)
Oransal (DC0...32 V)

Pozisyon geri bildirimi U

2.0V

Geri besleme sinyali U not

Maks. 0,5 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni

Baslangi¢ noktasi 0.5...8 V
Bitis noktasi 2.5...10 V

Pozisyon hassasiyeti +5%

Elle miidahale elemani dagmeli, kilitlenebilir

Calisma siiresi motor 35s/90°

Calisma suresi motor degiskeni 35..150s

Ses guicti diizeyi, motor 55 dB(A)

Adaptasyon ayar aralidi elle (ilk calistirmada otomatik)
Adaptasyon ayar aralidi degiskeni Hareket yok

Agildiginda adaptasyon
Manuel miidahale diigmesine bastiktan sonra
adaptasyon

Mudahale kontroli

MAKS (maksimum pozisyon) = %100
MIN (minimum pozisyon) = %0
ZS (ara pozisyon, yalnizca AC) = %50

Elle midahale kontrolu degisken

MAKS = (MIN + %33)...%100
MIN = %0...(MAKS - %33)
ZS = MIN...MAKS

Konum gdstergesi

Mekanik, figli
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Teknik veriler

Glvenlik verileri

Koruma sinifi IEC/EN

Teknik katalog SRC24A-MP

I11, Glvenlik Ekstra Dusuk Voltaj (SELV)

Gu¢ kaynagi UL Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN IP54

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 2

Govde UL Enclosure Type 2
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

UL Approval

UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/

CSA E60730-1 uyarinca cULus

Motordaki UL isareti liretim sahasina gore
degisiklik gosterse de cihaz her durumda UL
uyumludur

Hareket tipi Tip1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhg

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakhgi

-40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Agirhk  Agirlik

Guvenlik notlari

A\

Uriin dzellikleri

Calisma modu

Duyar eleman baglantisi

0.91 kg

Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmistir

ve belirtilen uygulama alani diginda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda

kullanilmamaldir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines is1g1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda

ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

* Doénme yonu degistirme anahtari yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan calistirilabilir. Donma
korumasi olan bir devrede dénme yoni 6zellikle tersine cevrilmemelidir.
+ Uriin sadece dretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir

parcasi yoktur.

« Kablolar cihazdan sokiilmemelidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel

yénetmeliklere uyulmalidir.

Klasik kontrol:

Motor DC 0...10 V (calisma araligina dikkat edin) diizeyinde standart bir kontrol sinyali ile
kontrol edilir ve kontrol sinyali tarafindan belirlenen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde
hareket eder. U 6l¢iim gerilimi, %0...100 araligindaki motor pozisyonunun elektriksel olarak
izlenmesini saglar ve diger motorlar icin kontrol sinyali olarak islev gortr.

Bus Uzerinden ¢alisma:

Motor MP-Bus araciligiyla st diizey kontrol cihazindan dijital kontrol sinyalini alir ve tanimli
konuma hareket eder. U baglantisi, iletisim aray(zi olarak ig gorir ve analog 6l¢iim gerilimi

saglamaz.

Istenirse, Y girisi analog veya dijital bir giris olarak kullanilabilir. Pasif ve aktif sensorler ile
kuru kontaklar baglanabilir. MP model motorlar baglanan duyar elemanin 6lctugu degerleri

Ust seviye kontrol paneline aktaracaktir.
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Uriin 6zellikleri

Yapilandinlabilir Gnite

Basit dogrudan montaj

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir donme agisi

Glivenilir mekanizma

Baslangi¢ konumu

Adaptasyon ve senkronizasyon

Aksesuarlar

Araclar

Elektrikli aksesuarlar

A Gegitleri

Elektrik baglantilar

A\

Teknik katalog

SRC24A-MP

The factory settings cover the most common applications. Single parameters can be modified

with Belimo Assistant 2.

Yalnizca bir merkezi vidayla kirresel vananin (izerine dogrudan montaj. Montaj araci, takma
pozisyonu gdstergesi Uzerinde yer almaktadir. Kiresel vanaya gére montaj yon, 90°'lik

adimlarla belirlenebilir.

Bir diigmeye basilarak elle kumanda imkani (digmeye basildigi veya digme kilitli kaldig

surece digli serbest kalir).

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dsnme agisi.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan

sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gergeklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini

mekanik ayar araligina gore ayarlar.
Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Fabrika ayari: Y2 (saatin aksi yonde don(s).

Bir adaptasyon, “Adaptasyon” diigmesine basilarak manuel olarak veya Belimo Assistant 2 ile
tetiklenebilir. Adaptasyon sirasinda her iki mekanik tahdit de algilanir (tim ayar aralig).

Elle midahale elemani digmesine basildiktan sonra otomatik senkronizasyon yapilandirilir.

Senkronizasyon baglangi¢ pozisyonundadir (%0).
Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.
Belimo Assistant 2 kullanilarak bir dizi ayar yapilabilir.

Aciklama

Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme icin
servis araci

Belimo Assistant 2

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a gevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Gniteler igin

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN
servis soketi

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: MP/PP terminal ZK2-GEN
klemensine baglanti igin kablonun bostaki ucu

Aciklama Tip
Konum anahtari 1x SPDT ilave S1A
Konum anahtari 2x SPDT ilave S2A

Geri bildirim potansiyometresi 140 Q ilave P140A
Geri bildirim potansiyometresi 1 kQ ilave P1000A
Geri bildirim potansiyometresi 10 kQ ilave P10000A
MP motorlar i¢in MP-Bus gli¢ kaynagi ZN230-24MP
Agiklama Tip

MP - BACnet MS/TP ag gegcidi UK24BAC
MP-Bus / Modbus RTU cevirici UK24MOD

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

Paralel olarak bagka motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

Dénme ydnii anahtar kapakla értalidiir. Fabrika ayar: Dénme yéni Y2.
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BELIMO Teknik katalog

SRC24A-MP

Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 = beyaz
5=turuncu

MP-Bus AC/DC 24V, oransal
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Diger elektrik tesisatlari

Temel de§erlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Role kontaklari yardimiyla, AC 24 V'luk elle miidahale kontrolii

Y—(+) }—4- Sensor Y—(+) }—4— 2.10V
|— U 2.10V

e
5

Déner digme yardimiyla, AC 24
V'luk elle miidahale kontrolu
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SG.. pozisyoner ile %0...100 Pozisyoner SG.. ile minimum limit
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BEL' M G Teknik katalog SRC24A-MP

Diger elektrik tesisatlar
Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

Birincil/ikincil calisma modu (pozisyona bagimli)
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Harici direng sayesinde 4 ... 20 mA ile kontrol

-+
T |
)
—(+)-| —&- 4.20mA
I—U-» 2.10V Dikkat:
T T Calisma araligi DC 2...10 V olarak
1T 2 3 5

ayarlanmalidir.

CIIIIIIP 500 Ohm direnc, 4...20 mA akim

Y u sinyalini DC 2...10 V voltaj
sinyaline gevirir

Islevsel kontrol

Prosediir

1.24V'u 1 ve 2 baglantilarina
baglayin

2. Baglanti 3'0 ayirin:

I3 - L dénme ydniinde: Motor sola

| | déner

T T - Rddnme yoéniinde: Motor saga

1235 doner

d:|:':|3 3. 2 ve 3 baglantilarini kisa devre
Yy u yapin:

- Motor aksi yonde doner

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

MP-Bus kablo topolojisi MP-Bus baglantisi
I wm

Ag topolojisinde herhangi bir
sinirlama yoktur (yildiz, halka,
agac ve karma formlara izin ‘
T
1

verilmektedir).

Ayni 3 damarl kabloda besleme
ve iletisim

* Blendaj ya da biikme gerekli
degildir e e
* Sonlandirma direngleri Y U
gerekmez Maks. 8 MP-Bus dugiim
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Diger elektrik tesisatlar

Aktif duyar eleman baglantisi

T w

Connection of passive sensors

Teknik katalog SRC24A-MP

Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)

* Besleme AC/DC 24 A

* Cikig sinyali 0...10 V (maks.

0..32V)
* COzundrlik 30 mv

T w
1 2 3 5 Ni1000 [-28..+98°C  |850..160002
d:|:|:|3 PT1000|-35..+155°C  |850..16000Q?
Y U
NTC [-10..+160°C" |2000..60 k0 ?

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Kuru kontak baglantisi

Tooow

z

n

[ VE]

1) Depending on the type

2) Resolution 1 Ohm
Compensation of the measured
value is recommended

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontrolii ve AC 24 Vile sinirlandirma

1l ~

—(+)}—<—Y0...10 v

)

Close

MIN

8

MAX

—~—

Open

VAV -
VAV

e.g. 1N 4007

MMM -

VMMMV =
MAVNAN -
MANMA =

* Anahtarlama akimi 24 V'ta 16
mA

* Calisma araliginin baslangig
noktasi, MP motorda = 0,5V
olarak yapilandiriimahdir

Kontrol, a¢/kapa
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1
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BELIMO

Diger elektrik tesisatlar

Teknik katalog SRC24A-MP

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Doner diigme yardimiyla elle midahale kontrolii ve AC 24 V ile Yizer kontrol, AC 24 V ile
sinirlandirma
>
L~ =
2z03%28d
S = = = O > 1~
T 57
e.g. TN 4007
a
- Dikkat: SEEEEEaE Lot ]| o—t| 7| ¥
1.2 3 5 "Close" (kapat) fonksiyonu 1 2 3 5 Y Y Y Y e
CI:|:|:|3 yalnizca calisma araliginin d:':':b "
Y U —X— baslangi¢ noktasi minimum 0,5 Y U ~ |t o] StoP
e.g. IN4007|  V olarak tanimlandiginda galisir. L] 1|—|—1| 7}
Calistirma kontrolleri ve gdstergeler
I
O %" @ Dsnmeysnii anahtari
*?/vz o Gegis: Dénme yoni degisir
Adaption »C@
Power [ @ Diigme ve LED gdsterge yesil
Address »C@ ¥
Status Kapal: Gu¢ kaynadi yok veya ariza var
(4] Acik: Calisiyor
Digmeye Donme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod etkinlesir
basilmas:
9 Diigme ve LED gdsterge sari
Kapali: Standart mod
Acik: Adaptasyon veya senkronizasyon islemi aktif
Titreme: MP-Bus iletisimi aktif
Yanip sénme: MP istemcisinden adresleme talebi
Diigmeye basilmasi: Adreslemenin onaylanmasi
Elle midahale elemani diigmesi
Digmeye Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale elemaninin kullanimi
basilmas: mumkindir
Digmenin Disli devreye girer, standart mod
birakiimasi:
Servis figi
Yapilandirma ve servis araglarini baglamak igin
Giig kaynagdi baglantisini kontrol edin
@ Kapali ve e Agik Gu¢ kaynaginda olasi kablo baglantisi hatasi
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Servis

Boyutlar

Teknik katalog SRC24A-MP

Belimo Assistant 2 kullanilarak tGnite parametreleri degistirilebilir. Belimo Assistant 2 bir cep
telefonu, tablet veya PC'de calisabilir. Mevcut baglanti secenekleri, Belimo Assistant 2'nin
kurulu oldugu donanima bagl olarak degisir.

Belimo Assistant 2 hakkinda daha fazla bilgi icin Belimo Assistant 2 Hizli Basvuru Kilavuzuna
bakin.

Kablolu baglanti  Belimo devices can be accessed by connecting Belimo Assistant Link to the USB port on a PC
or laptop and to the Service Socket or MP-Bus wire on the device.
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Diger dokiimanlar

* MP is ortaklarina genel bakis

* Arag baglantilari

* MP-Bus teknolojisine girig

* Su uygulamalari icin eksiksiz tirtin portfoyi

* Kiiresel vanalar icin kataloglar

* Motorlar ve/veya kiresel vanalar icin montaj talimatlari
* Proje planlamasi icin genel notlar

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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