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Kiiresel vanalar i¢in rotary motor

* Motor torku 2 Nm
* Nominal besleme AC/DC 24V
* Kontrol A¢/kapa, Yiizer kontrol

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Fonksiyon verileri

Givenlik verileri

Agirhik

Resim Uriinden farkl olabilir

Teknik katalog TRY24

-

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Gl tiiketimi, calisirken 05W

Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 0,5VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 3x 0.75 mm?

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Motor torku 2Nm

Elle midahale elemani krank kollu
Calisma siiresi motor 35s/90°
Ses giicli diizeyi, motor 45 dB(A)
Konum gdstergesi Mekanik

Koruma sinifi IEC/EN

III, Glvenlik Ekstra Dstik Voltaj (SELV)

Koruma derecesi IEC/EN

IP40

EMC 2014/30/AB'ye uygun CE
Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14
Hareket tipi Tip 1

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhg

-7..50°C[19...122°F]

Depolama sicakhig

-40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Agirlik

0.25 kg
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BELIMO

Guvenlik notlari

Uriin 6zellikleri

Elektrik baglantilar

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 = beyaz

AC/DC 24V, ac/kapa
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Basit dogrudan montaj

Elle miidahale elemani

Yenilik¢i motorizasyon

A\

Teknik katalog TRY24

* Bu cihaz sabit isitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak Uzere tasarlanmigstir
ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 15131 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda miumkdnddr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece (retici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

* Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

Yalnizca bir vidayla kiiresel vana (izerine basit ve dogrudan montaj. Kiiresel vanaya gére
montaj yoni, 90°'lik adimlarla belirlenebilir.

Kol yardimiyla elle midahale mimkiindur (sistem sifirlama kolu basili tutuldugu surece
disliler ayrilir).

Pals gdnderen yizer kontrol ile suirekli olarak tahdit pozisyonuna pals génderilmesi motorun
zarar gérmesine yol acar. Pals gonderen ylizer kontrol cihazlarinin tahdit pozisyonunda
durmasini saglayacak tedbirler alinmalidir.

Motor, engellenme durumunda yedi saniye icin kapanir ve ardindan tekrar ¢alismayi dener.
Engellenme durumu devam ederse, motor her iki dakikada bir toplam 15 kez, sonrasinda ise
her iki saatte bir tekrar calismayi dener.

Yuzer kontrol icin paralel calisan motorlar pozisyon dogrulugunu garanti edebilmek agisinda
her hafta bir kez (kontrol cihazi sinyalini %0 veya 100'e ayarlayarak) senkronize edilmelidir.

Pals siiresi =0,5 s

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
Paralel olarak baska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

AC/DC 24V, yuzer kontrol
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Diger doékimanlar

* Su uygulamalari icin eksiksiz triin portfdyi

* Kiiresel vanalar icin kataloglar

* Motorlar ve/veya kiresel vanalar i¢cin montaj talimatlari
* Proje planlamasi icin genel notlar
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