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VAV-Universal, kirli ortamlar igin dahili Ap .
sensoriiyle modiiler kontrol ¢6ziimii. VAV/ '
basing kanali uygulamasina en uygun damper
motoruyla birlikte kullanilabilir. Uygulama alant:
Teknik bina ekipmanlari, 1sitma, havalandirma
ve iklimlendirme sistemleri

* Uygulama: Konfor alanlarinda ve kirli hava
bulunan alanlarda VAV/CAV uniteleri veya kanal
basing kontrolii

* Belimo M1, statik diyafram sensorii

* Fonksiyonel aralik fark basing 0...600 Pa

* -VST motor i¢in uygun

* Kontrol haberlegmeli, hibrid, oransal
(0/2...10V)

* BACnet MS/TP, Modbus RTU veya Belimo MP-
Bus lizerinden iletisim

* Sensor sinyallerinin dénistirilmesi

* Arag baglantisi: Servis soketi, NFC arayiizi

Teknik veriler

Elektriksel veriler  Nominal besleme

Teknik katalog VRU-M1-BAC
(

=69 BA(
$odbus
MPC7BUS

NEC
AN\ s
Resim Uriinden farkl olabilir
AC/DC24V
Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz
Nominal besleme gerilimi aralgi AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Gu tuketimi, calisirken 1,5W

Gui¢ tiketimi, kablo boyutlandirmasi

2 VA arti baglantili VST motor

Ani akim (Imax)

20,0 A@ 5 ms, motor dahil

Baglantilar besleme / kontrol

Klemens 2.5 mm?

Sensor girdisi S1

Harici sensor baglantisi (pasif / aktif / anahtar)

Motor Baglantisi (I) (M)

AC/DC 24V, VST motor igin PP baglantisi

Data bus iletisimi  Haberlesmeli kontrol

BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus

Digim adedi

BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
MP-Bus maks. 8

Fonksiyon verileri ~ Calisma araligi Y

2..10V
Giris empedansi 100 kQ
Calisma araligi Y degiskeni 0..10Vv
Geri besleme sinyali U not Maks. 0,5 mA
Secenekler: Hacim / Ap / Pozisyon
Pozisyon geri bildirimi U degiskeni 0..10V

Baslangi¢ noktasi 0...8 V
Bitig noktasi 2...10 V

Mudahale kontroli

z1 motor tahdidi / damper ACIK (AC/DC 24 V)
z2 damper KAPALI / MAKS (AC/DC 24 V)

Yapilandirma

Belimo Assistant 2 araciligiyla

Olctim verileri ~ Olciim prensibi

Belimo M1, statik diyafram senséru

Montaj yonu

pozisyondan bagimsiz, sifirlama gerekmez

Fonksiyonel aralik fark basing

0...600 Pa

Maksimum sistem basinci

1500 Pa

Patlama basinci

+7 kPa

Yukseklik dengeleme

Debi 6l¢iimu icin sistem yiiksekliginin
ayarlanmasi (deniz seviyesinden 0...3000 m
yuksek)

Durum &l¢tim havasi

0...50°C/ %5...95 RH, yogusmasiz

www.belimo.com
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BELIMO

Teknik veriler

Guvenlik notlari

Uriin 6zellikleri

Olciim verileri

Givenlik verileri

Teknik katalog VRU-M1-BAC

Basing borusu baglantisi

Basing borusu igin nipel ¢api 5,3 mm (5 mm ig
cap)

Koruma sinifi IEC/EN

I1I, Guvenlik Ekstra Dusuk Voltaj (SELV)

Koruma sinifi UL

ITI, Tensidn extra-baja de seguridad (SELV)

Gl kaynagi UL Class 2 Supply
Koruma derecesi IEC/EN IP42

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 1

Govde UL Enclosure Type 1
AB Uygunlugu CE Isareti

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1

UL Approval

UL60730-1, CAN/CSA E60730-1 uyarinca cULus

UL 2043 Compliant

Suitable for use in air plenums per Section

300.22(C) of the NEC and Section 602 of the

IMC
Hareket tipi Tip 1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 2

Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
0...50°C[32...122°F]
-40...80°C [-40...176°F]

bakim gerektirmez

Ortam sicakhgi

Depolama sicaklig

Servis/Bakim

Agirhk  Agirlik 0.33kg

A\

Uygulama

Cihaz, belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

Cihaz yalnizca kapak kaldirilarak acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

VAV-Universal kontrolér VRU-M1-BAC; konfor uygulamalari igin ve ayrica kontamine ortam
iceren hassas ¢alisma alanlarinda VAV Unitelerinin basingtan bagimsiz kontrold, debinin
kaydedilmesi veya kanal basincinin kontrol edilmesi icin kullanilir. Agiklama igin bkz. uygulama
kattiphanesi.

Basing 6l¢limu

Dahili M1 fark basing sensor, cok kiiclik debiler icin de uygundur. Bakim gerektirmeyen
sensor teknolojisi; konut binalari, ofisler, oteller vb. gibi isitma, havalandirma ve
iklimlendirme konfor alanlarinin yani sira hastaneler, temiz odalar, vb. gibi hassas calisma
alanlarinda da cok ¢esitli uygulamalar sunar.

Motorlar

Cesitli uygulama ve damper tasarimlari icin, calisma streleri 2,5 ...120 s arasinda degisen
¢esitli motor varyantlari sunulur.

Kontrol fonksiyonlari

Debi (VAV/CAV), kanal basinci (STP) veya pozisyon kontroli (agik devre)

www.belimo.com
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BELIMO Teknik katalog

Uriin dzellikleri
Degisken Hava Hacmi (VAV) Uygulamasi  V'min...V'max aralijinda degisken hava hacmi kontrol(, oransal referans degiskeni (analog
veya bus) araciligiyla talebe bagli, 6rnegin tek tek odalarin veya bdlgelerin enerji tasarruflu bir
sekilde iklimlendirilmesi icin oda sicaklii veya CO, kontrol6r.
V'nom, Ap @ V'nom
Kalibrasyon parametreleri, VAV unitesine veya kullanilan pitot tiptine uygun
Ayar araligi Ap @ V'nom: 38...500 Pa

V'max (Maks.)

Maksimum calisma debisi, ayarlanabilir %20...100 V'nom
V'min (Min)

Minimum ¢alisma debisi, ayarlanabilir %0...100 V'nom

Sabit Hava Hacmi (CAV) Uygulamasi  Sabit debi kontroli. Gerekirse sabit debili uygulamalara yonelik kademe anahtarlari (kuru
kontaklar) araciligiyla.

Adimlar: CLOSE (Kapat) / Min / Max / OPEN (Ag)

Uygulama debi 6l¢limii  Debi 6l¢limi, 6rnegdin ortak bir ¢ikis havasi kutusu igin ayar noktasi dlcimi olarak veya
toplam icin. Damper motorsuz sensér
V'nom, Ap @ V'nom
Kalibrasyon parametreleri, 6l¢lim cihazina / kullanilan pitot tiipline uygun
Ayar araligi Ap @ V'nom: 38...500 Pa

Pozisyon KontrolU (Agik Devre) Uygulamasi ~ VRU-..-BAC'nin harici VAV kontrol dénglstine entegrasyonu icin pozisyon kontroli.
Transmitter ve motor Unitesi.
Maks.
Aralik: Dénme araliginin %20...100'U
Min
Aralik: Dénme araliginin %0...100'G

Uygulama kanal basinci (STP)  Step kontrol isleminde (kuru kontak) kanal veya hat basinci kontroli: CLOSE / P'min / P'max
veya surekli komut degiskeni (analog veya bus) tizerinden P'min...P'max arasi Ap degeri.

Alt kontrol siniri (STP) 20 Pa (aygit yazilimi V 1.04-xxxx'dan itibaren, daha eski aygit yazilhmi
versiyonlarinda: 38 Pa)

P'nom

Kalibrasyon parametreleri: 38...600 Pa

P'max

Maksimum ¢aligma basinci, ayarlanabilir P'min...%100 P'nom

P'min

Minimum ¢alisma basinci, ayarlanabilir 20 Pa...%100 P'nom
Talep Kontrollii Havalandirma (DCV)  Talep sinyalinin (damper pozisyonu) Ust seviye otomasyon sistemine ciktisi - DCV fonksiyonu.

Bus calismasi  VRU-...-BAC'In ¢oklu bus fonksiyonu sayesinde VAV universal kontroldrler bus sistemine
kolayca entegre edilebilir. letisim arayiizii, Belimo Assistant 2 kullanilarak sistemde
tanimlanir: BACnet MS/TP, Modbus RTU, Belimo MP-Bus.

Analog kontrolle bir arada olan haberlesme baglantisi, BACnet MS/TP ve Modbus RTU icin
opsiyonel olarak hibrid mod mevcuttur.

Haberlesme modunda, daha (st seviyedeki bus sistemine entegrasyon icin sensér (0...10 V /
pasif), (6rnedin sicaklik sensori veya kuru kontak) baglanabilir.

MP-Bus uygulamasi Uyumluluk modu:  VRU-..-BAC, yeni Belimo MP veri havuzu modeline dayanmaktadir.
Standart/VRP-M  yry-. -BAC, mevcut bir MP-Bus sisteminde VRP-M icin degisim eleman olarak kullanilirsa
VRU-..-BAC, uyumluluk modu parametresi ile VRP-M fonksiyonuna ayarlanabilir. Bkz.
talimatlar: VAV-Universal - MP-Bus Mevcut sistem: VRP-M'in VRU-..-BAC ile degistirilmesi.
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Urtin ézellikleri
Calisma ayarlan  Kontrol fonksiyonlari
Debi (VAV/CAV), kanal basinci (STP - alt kontrol siniri 20 Pa) veya pozisyon kontrolii (Agik
Devre)

Calistirma ayarlari Min/Maks/Nom

Min Max
-- A 100% Nom
i
1 2
Nominal deder (OEM ayari) Nom
Ayar araligi Min 1 o |V 200
Ayar araligi Max 2 20% 0%
Geri bildirim U %0...100 Nom 3 v
Kontrol Y Min...Maks 4 0% - -0% Y
Calistirma ve servis araglari  Belimo Assistant 2
Aksesuarlar
Araclar  Agiklama Tip

Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, yapilandirilabilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU

Belimo motorlar, VAV kontrolorii ve HVAC performans cihazlari igin

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2
servis araci

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a cevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Belimo Grinleri igin

Elektrikli aksesuarlar  Agiklama Tip
Bos konektor fisi VST konektor fisi icin, 25'l paket ZG-VRUO1
2019-10-15 dretim tarihi itibariyla ZIP-BT-NFC fonksiyonlari

Elektrik baglantilar

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.

& BACnet MS/TP / Modbus RTU kablo baglantisi ilgili RS-485 yoénetmeliklerine uygun sekilde
gergeklestirilmelidir.
Modbus / BACnet: Besleme ve iletisim galvanik olarak izole edilmemistir. Unitelerin COM ve
toprak baglantilari birbirine bagh olmalidir.

www.belimo.com VRU-M1-BAC « tr-tr » 2025-09-17 » Haber vermeden degistirilebilir 4/14


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

Ny
BELIMO Teknik katalog

Elektrik baglantilari
AC/DC 24V, oransal (VAV)

Oncelik kurali - Analog VAV
kontrol (a)
1. 21
2.22
3. a) adaptasyon
b) senkronizasyon
4.Y oransal: min...maks

Iz (bkz. baypas kontrolii 21/22)
) Referans sinyali Y (Mod 2...10
Y—(+))—2.10V V'de) lizerinden 'damper KAPALI'
U 2.10V komutunu gegersiz kilma :
|_ <0,3V=damper KAPALI
T1(2]1(3[|5(|6(|7]]8 91 [10] [11] |12 |13| |14] [15] |16 >0,3..2V=V'min
L ¥ YUpLlD+D-| |1 £ 2122 1 % ST 2..10V = V'min...V'max

AC/DC 24V, kontaktor kademeli kontrol( (CAV)

Oncelik kurali - Analog CAV
kontaktér kademe kontroli (b)
1. 21
2.22
3. a) adaptasyon

-+ b) senkronizasyon

. 4.Y adimlart: KAPAT-MIN-MAKS

(bkz. baypas kontrolu z1/z2)

Kontak 2-3 = MAKS

U 2.10V 3 kapli degil = MIN
|_ Kontak 1-3 = KAPALI (mod 2...10

1

L

3115[|6]]|7]]|8 9 110[ {11 [12] [13] |14] |15] |16 V)
YUp L D+D-| |1 L 2122 1 % s1 MIN (mod 0...10 V)

IE DS

AC/DC 24V, Gstiine yazma kontrolu z1/z2

Ustiine yazma kontrolii z1
Kontak 11-9 = Motor DURDUR
Kontak 11-10 = Damper ACIK

Ustiine yazma kontrolii z2

Kontak 12-13 = Damper KAPALI
/ Kontak 12-14 = MAKS
I I

6117118 9 [[10] [ [12] 13 [14] [15][16 11/12 kapl degil = éncelikli kural
pL D+ D- 1 rnnz2 7 0 st a/b/c/d/e

Fi=
IE DS
<|w
c
|§\U’1
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Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (Yakin Alan Iletisimi)
MP-Bus

Oncelikli kural MP-Bus kontrolii
-t (©)
1. 21
# 2.22
3. Bus izleyicisi
4. a) adaptasyon
———— b) senkronizasyon
— 5.Y adimi: motor KAPALI / MIN /

MAKS
3[[5]16]17]18 ST TT0] [17] [12] [13] [14] [15] [16 6. Bus'u gegersiz kilma
VUL D+rD-| |T T 122 T T ST 3¢

-1
IE IS

7. Bus ayar degeri: min...maks

MP-Bus kablo topolojisi

Ag topolojisinde herhangi bir
sinirlama yoktur (yildiz, halka,
agac ve karma formlara izin
verilmektedir).

Ayni 3 damarh kabloda besleme
ve iletisim

* Blendaj ya da biikme gerekli
degildir

« Sonlandirma direncleri
gerekmez

BACnet MS/TP / Modbus RTU ile analog ayar degeri (hibrit modu)
%t

Oncelikli kural BACnet/
) Modbus hibrid modu (e)

—Y—(+)}—<— 2..10V 1.21

— U 2.10V 222
3. Bus izleyicisi
Com _——

D-- T 4. a) adaptasyon

b+ PP -X-2 b) senkronizasyon

5. Bus'u gegersiz kilma

6. Y adimi: motor KAPALI / MiN /
T112(13[[5]|6[|7]]|8 9|10 [11] (12| |13| [14] |15] |16 MAKS
T ¥ YU, L D+ D- T Tz 1 Fsty

7. Bus ayar degeri: min...maks

Pasif sensor baglantisi (bus ¢alismasi)

1) Direng araligi

1) 2) 2) Cozuniirluk
Olciim degerinin dengelenmesi
200Q..2kQ| 050 Snerilir
2k0..10kQ| 2.70 Ni1000 ve Pt1000 i¢in uygundur
T2]13]15]16]]7]]8 9| of [ 2] 18] 4] ]15] |16 Karsilik gelen Belimo sensérleri
1 % YUypL D+ D- 1L rtnnz2 7 sty 10kQ..55k0 (147 Q 01DT-..
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Diger elektrik tesisatlar
Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (Yakin Alan Iletisimi)

Aktif sensor baglantisi (bus ¢alismasi)

- Ektin sicaklik sensorleri

Ornek:

3[15]16]|7][8 9 [ [10] [11| 12| [13] [14] [15] [16 - Ayar degeri jeneratori
Y %p L D+ D L1021 s8¢ - Nem sensori

L DS

7
L

Kuru kontak baglantisi (bus ¢aligmasi)

Kuru kontak gereklilikleri:

Anahtar, 10 mA @ 24V akimi
anahtarlama kapasitesine sahip
olmalidir.

Ornek:
T112(3[|5]|6]|7]]|8 9 110] |11 [12] [13] | 14| |15] |16 - dP sensorii
Lt YUyp L D+D- Ltnozn g ts - pencere kontag
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BELIMO

Parametre ve araglara genel bakis

Operating data
Authori-
Application Tool sation
t o
E 2 2 o
5 5 ¢ & s
> 8§ ¢ & £ o
T 9 § ® 8 3 > S
6 £ £ 3 % @& @ g
s 2 : &8 s £ ¢
Parameter/Function Unit/Value Function/Description/(Area) > > o < < o N i
Overview
Position String Plant designation (64 Z./ZTH 10 Z.) X X X X r r r
Series number XXXXX-XXXXK-XXX-XXX Series number VRU X X X X r r r
Voltage source 24 N/- M X X X r
Type VRU-M1-BAC X X X X r r r
Application - Volumetric flow Application setting X
- Measure volumetric flow (OEM setting) X X X X r r r
— Air duct pressure
Control function VAV-CAV/Position control Control function (OEM setting) X X r r r
Designation String Model designation unit/Damper B
(OEM, 16 Z) SRR T T
Setpoint VAV: m3/h/l/s/cfm (ZTH: %)  Show live data
Position: % dependent on the X - X X X X X
Ap: Pa(ZTH: %) selected application
Actual value VAV: m8/h/l/s/cfm (ZTH: %)  Show live data
Position: % dependent on the MW X X X BB X X
Ap: Pa(ZTH: %) selected application
Damper position 0..100% Show live data X X X X X X
Override control Auto/min./max./ Temporary override function
OPEN/CLOSE/Motor stop/ (Tool override) X X X X X
Nom
Actuator Adaption, synchronisation Trigger adaption, synchronisation X X X X X E
Transmit setting data System documentation X X X X X X
Save setting data Save setting in file DX X X
Trend display Setpoint, actual value, damper Commissioning, validation, service
” X X X X X
position
Trend display Actual value (volumetric flow) Commissioning, validation, service X X X
Transmit trend data Commissioning, validation, service X X X X X
Diagnosis - Evaluation Status
Actuator OK/not connected/Gear disengaged/Actuator blocked/Setting range 7 o "
extended/Connected actuator does not match the application
Sensor OK/Ap sensor incorrectly connected/Measuring value outside

measuring range/Ap sensor error

Volumetric flow / Air
duct pressure

OK/Setpoint not reached

Bus

OK/Bus watchdog triggered

Diagnosis - Installation

Unit/Value

Function/Description/(Area)

Voltage source

24 V/de-energised

Operating time

h

Device connected to supply

Active time

h

Device in motion

Software Version

VRU - Firmware Version

Availability: VAV-Universal components incl. replacement devices are only
available from manufacturers of VAV units (OEM).
Authorisations: [E — Expert Mode] — Functionally relevant settings are only
accessible via the Expert Mode of the Belimo Assistant App.

X X X X X
L ER S
Legend

X Application supports function/Parameter
r Tool: Read

w  Tool: Write

- Tool Does not support parameter

E Only visible in Expert Mode
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Parametre ve araglara genel bakis

Configuration
Authori-
Application Tool sation
g _ ¢
o
E £ 2 =
5 o @ b E
3 8§ 53 §E 3 S
S E £ 5 & & ® 3
2 s 8 = 8 & E g
Parameter/Function Unit/Value Function/Description/(Area) > > a < < o N [n]
VAV unit/Duct pressure control damper - manufacturer parameters (OEM values - not variable)
Application — Volumetric flow Application setting
— Measure volumetric flow r r r 0
— Air duct pressure I
Designation Text string Model designation unit/Damper (16 Z.) XX X X r r - 0
V'nom mé/h/1/s/cfm Volumetric flow nominal value XX X r r r 0
Ap @ V'nom Pa Calibration VAV unit [38..500 Pe] XX X r roo- 0
P'nom Pa Nominal value Ap STP [38..600 Pa] S S r r 0
SN actuator XXXXX-XXXXX-XKX-XXX Actuator serial number X X X r - -
Direction of rotation cow/cw Actuator direction of rotation setting X XX rw oow - E
Range of rotation Adapted/programmed Actuator Adapted/programmed
° X X X rw rw - E
30..95 > =
Power on behaviour No action/Synch. / Actuator power-on behaviour . < B .
Adaption |- 7 r/_w r/_w L
Suppress damper OFF/ON Retrofit application, damper leakage o
leakage AN~ "
NFC interface ON/OFF NFC communication for app access X X X x r - 0
Configuration — Project specific settings
Position Text string Plant designation (64 Z./ZTH 16 Z.) X X X X ©uw ow 1
max. m3/h /I/s /cfm VAV/CAV >V'min...100% V'nom
% (Position) Damper position (Pos.Cntrl.) >Min..100% X X X X ©w ©w rw
Pa Ap step max >P'min..100% P'nom "
(ZTH: %)
min. m3/h / I/s /cfm VAV/CAV 0...100% V'nom
% (Position) Damper position (Pos.Cnirl.) 0..100% X X X X ©ow rw rw
Pa Ap step min 20 Pa..100% P'nom "
(ZTH: %)
Height compensation  ON/OFF Switch function on/off X X X ’w r’w - E
Altitude of installation  Om compensates Ap and volumetric flow
values to the set altitude of installation X X X r’wor/w - E
(above sea level) I
Function VAV-CAV/Position control Control function X4 X ’w r’w - E
Room-pressure cas- OFF/ON VAV: Secondary circuit room pressure . _ £
cade cascade |~ L i
Setpoint Analogue/Bus Analogue and hybrid mode/Bus X X X X ©w ow -
Setpoint offset 0% VAV: £5% compensation ETA unit X - ’woorw -
Reference signal Y 2..10V/0...10 V/adjustable Setting for VAV control X XX mw orw -
Feedback type Volumetric flow/Ap/Position  VAV: Volume/Ap/Damper position X (X) X B
Pressure: Ap/Damper position | X o T £
Feedback U 2..710 V/0..10 V/adjustable Setting U signal X X X X rw tw - E

1) STP application - Lower control limit: 20 Pa (from firmware V 1.04-xxxx, older firmware versions: 38 Pa).

Availability: VAV-Universal components incl. replacement devices are only
available from manufacturers of VAV units (OEM).
Authorisations: [E — Expert Mode] — Functionally relevant settings are only
accessible via the Expert Mode of the Belimo Assistant App.

Legend

X

r
w
E

Application supports function/Parameter
Tool: Read

Tool: Write

Tool: Does not support parameter

Only visible in Expert Mode
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Parametre ve araglara genel bakis
Bus parameter

Teknik katalog VRU-M1-BAC

Authori-
Tool sation
g s
-t w
£ 3 3 3
[ g
Parameter/Function Unit/Value Function/Description/(Area) < o N w
Configuration - Communication
Bus protocol BACnet MS/TP/Modbus/MP
r’w o riw - E
Bus protocol BACnet MS/TP
MAC address 0.127 r/T r’w - B
Baud rate 9600/../115200 r/T wo - E
Terminating resistor OFF/ON r/T A E
Instance number 0..4194304 r/T ’w o - B
Device name VAV-Universal 822) r/T r’w - E
Max. master 0.127 r/T A E
Bus protocol Modbus RTU
Address 1..247 r/T r’w - B
Baud rate 9600/../115200 r/T ’w - E
Terminating resistor OFF/ON r/T ’w - E
Parity 1-8-N-2/..E-1/..-0-1/..-N-1 r/T r’w - E
Bus protocol MP-Bus
MP address PP/MP1...8 PP (MP off)/MP‘l...S r/T r’w - E
Bus fail position 0% 0..100% (min...max) i = =
Compatibility mode Default/VRP-M " Default: Belimo MP datapool device -
VRP-M: as VRP-M replacement in r’w o rw o — E
existing MP system™
Note:
" Refer to instructions: VAV-Universal — MP-Bus existing system:
Replace VRP-M with VRU-..-BAC
Availability:
VAV-Universal components incl. replacement devices are only available
from manufacturers of VAV units (OEM).
Authorisations:
Legend:

[0 — OEM, Manufacturer Mode] — VRU controllers are calibrated and
parameterised by the unit manufacturer according to the application and
project. These settings can only be changed by the manufacturer.

[E — Expert Mode] — Functionally relevant settings are only accessible via
the Expert Mode of the Belimo Assistant App.

X

-

w

0
E

Application supports function/Parameter
Tool: Read

Tool: Write

Tool: Does not support parameter
Access only with OEM authorisation

Only visible in Expert Mode
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BELIMO Teknik katalog

Galistirma kontrolleri ve gdstergeler

o
0 Diigme ve LED gosterge yesil
/m =) Acik: Cahisiyor (Gu¢ normal)
ﬂ[{: @% Yanip sénme:  Belimo Assistant 2 uygulamasindan durum bilgisi bekleniyor
AdaptuonAd(i;)ess n
N Digmeye Dénme yoni adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod
i (4] 2 basiimasi: etkinlesir

Diigme ve LED gosterge sari

Yanip sénme: MP adresleme
Digmeye basiimasi: Adreslemenin onaylanmasi
Servis fisi

Yapilandirma ve servis araclarini baglamak igin

NFC araytizii
Belimo Assistant 2 uygulamasi, NFC arayuzi (Android) Gzerinden veya bluetooth
baglantisi i¢in ZIP-BT-NFC cevirici Gzerinden (iOS ve Android Telefon)

Montaj plakasi
ZIP-BT-NFC (miknatis) igin

Baglanti @@

..-VST motoru icin

Kor tapa @

Ap sensorii baglantisi
6 mm (boru i¢ capi 5 mm)

Kablo rakoru M16 (sikma torku 3 Nm)

Montaj notlari

Montaj durumu  VAV-Universal kontrol ekipmani montajt:
VAV-Universal seti, fabrikada VAV Unitesinin Ureticisi tarafindan VAV (nitesine monte edilir;
motor VRU kontroldriine baglanir, ayarlanir ve kalibre edilir.
VAV (nitesinin montaji:
VAV Unitesi, VAV Unitesi Ureticisinin belirttigi spesifikasyonlara gére monte edilmelidir.

Ap senséri montaj spesifikasyonu:

Herhangi bir kisitlama yoktur ancak sensérde yogusma olup orada kalmasindan
kaginilmalidir.

Kontrol ekipmaninin erisilebilirligi:

Kontrol ekipmaninin her an erisilebilir olmasi saglanmalidir.

Kablo rakoru M16x1,5, kablo ¢api 5...10 mm

Baglanti durumuna bagli olarak kablo rakoru M16x1,5 agikliklarindan herhangi birine
takilabilir.

Motorsuz uygulama:

Kullanilmamis baglanti soketi (I)(M), aksesuar olarak sunulan bos tapa ZG-VRUO1 ile
kapatilabilir.

Motorun degistirilmesi:

VST motoru ¢alisma sirasinda degistirilirse, VRU kontrol6riine 24 V besleme kisa siireyle
kesilmelidir. Bu, ilgili motor strtcisinin okunmasina neden olur.

Basing borusu baglantilar:

Basing borusu baglantilari herhangi bir sivi veya gresleme maddesi ile temas etmemelidir;
buna basing borularinin igindeki veya yiizeyindeki kalintilar da dahildir.
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Montaj notlari

Motorun baglantisinikes VST damper motorunun baglanti kablosu, vida (boyut 0...3) kullanilarak sekilde gdsterildigi
gibi VRU kontroldriinden sékulebilir.

Motoru bagla  Elektrik baglantisinda IP korumasini saglamak igin VST fisi, baglanti soketine tamamen
takilmig olmalidir. Bunun igin belirli bir miktarda guic kullaniimasi gerekir.

Servis Montaj, devreye alma veya bakim sirasinda temizlik isleri

Belimo VAV cihazlari bakim gerektirmez. Gerekirse muhafazanin disindaki tozun kuru bir
sekilde temizlenmesini dneririz.

Kanal sisteminin ve VAV unitelerinin bakimi, yasalarin veya belirli bir sistemin gerektirdigi
temizlik araliklarinda yapilir. Litfen asagidaki noktalara dikkat edin.
Damper, fark basing alma uniteleri ve basing tiipleri tizerindeki temizlik calismalar

Kanal sistemini veya VAV Unitesini temizlerken, etkilenmemesi icin VAV kontrol6riindeki
basing tuplerini ¢ikarin.

Basingli hava kullanarak, 6rnegin fark basing alma Unitelerine veya basing tiiplerine tiflenmesi
Bu caligmay1 yapmadan 6nce, fark basing alma Unitelerini veya basing tiplerini fark basing
sensdrunden ayirin.

Basing tiplerinin baglanmasi

Basing borularinin dogru monte edildiginde emin olmak icin, sékmeden 6nce + veya - ile
isaretlemenizi dneririz.
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Servis

Kablosuz baglanti  NFC logosu ile isaretlenmis Belimo uniteleri Belimo Assistant 2 ile calistirilabilir.
Gereklilikler:
- NFC- veya Bluetooth-6zellikli akilli telefon
- Belimo Asistan 2 (Google Play ve Apple AppStore)
NFC ozellikli akilli telefonu Gnite Gizerinde her iki NFC anteninin de cakisacagi sekilde ayarlayin.

Bluetooth-NFC cevirici ZIP-BT-NFC araciliiyla Bluetooth dzellikli akilli telefonu Gniteye
baglayin. Teknik veriler ve calistirma talimatlari ZIP-BT-NFC teknik katalogunda
gosterilmektedir.

Cevirici ZIP-BT-NFC

©

&
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Servis
Kablolu baglanti  Unite, servis soketi iizerinden ZTH EU ile veya NFC iizerinden Belimo Assistant 2 ile
Ozellestirilebilir.
BELINIO
ZTHEU
(ZIP-USB-MP)
mavi = X
beyaz = Com
yesil = MP
E €
ZK1-GEN / RJ12
| BELIE
ZTHEU
(ZIP-USB-MP!
ozvaD
Boyutlar

170 [6.7"]
160 [6.3"]

v ! 2
S,
416 || w 4[0.16™
L <
y 98 [3.9"] . 58 [2.3"]
Py 151 [5.9"] N

Diger dékiimanlar

* Belimo'dan debi ve basing kontrold, Griin gamina genel bakis
* VST motorlar icin kataloglar

* VAV-Universal uygulama aciklamasi

* Arag baglantilari

* Modbus Arayuzii agiklamasi

* Veri havuzu degerleri agiklamasi

BACnet Arayuz agiklamasi

» MP-Bus teknolojisine giris

* MP is ortaklarina genel bakig

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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