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» Yaklagik azami hava damperi boyutu 4 m?

* Motor torku 20 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlegsmeli, hibrid, Bulut
* BACnet/IP, Modbus TCP ve Bulut tizerinden
iletisim

* Ethernet 10/100 Mbit/s, TCP/IP, dahili web
sunucusu

* Sensor sinyallerinin donistirilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Glvenlik verileri

Teknik katalog VSM24A-LP1

Resim Uriinden farkl olabilir

$Modbus
BELIMO
(1)cLouD

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..288V
Gl tiiketimi, calisirken 6w

Gl tiiketimi, beklemede 1.4W

Gl tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 8 VA

Baglantilar besleme / kontrol Kablo 1 m, 6x 0.5 mm?

Baglanti, Ethernet RJ45 soket

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol Cloud
BACnet/IP
Modbus TCP
Dugim adedi BACnet / Modbus bkz. arayUz agiklamasi
Motor torku 20Nm
Calisma arahgi Y 2..10V
Giris empedansi 34kQ
Calisma arahgi Y degiskeni 0.5...10V
Pozisyon hassasiyeti +5%

Dénme y6nu, motor

anahtar ile segilebilir 0/1

Hareket yon, not

Y = %0: Anahtar ayari 0 (saatin aksi yonde
dénme) / 1 (saat yonlinde donme)

Elle miidahale elemani

dugmeli, kilitlenebilir

Doénme agisi

95°

DOénme aglisi notu

ayarlanabilir mekanik tahditler yardimiyla her
iki tarafta sinirlandirilabilir

Calisma siiresi motor 150s/90°
Calisma suresi motor degiskeni 86..346 s
Ses guicti diizeyi, motor 45 dB(A)
Adaptasyon ayar arahdi elle

Mekanik arayuz

Universal mil kelepgesi, tersine cevrilebilir
10...20 mm

Konum gdstergesi

Mekanik, fisli

Koruma sinifi IEC/EN

111, Glvenlik Ekstra Dusuk Voltaj (SELV)
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BELIMO Teknik atalog

Teknik veriler

Guvenlik verileri  Koruma derecesi IEC/EN IP40
RJ45 soket icin koruyucu kapak veya koruyucu
gromet kullanirken IP54

EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Hijyen testi VDI 6022 B6ltm 1 / SWKI VA 104-01 uyarinca,
temizlenebilir ve dezenfekte edilebilir, diisiik
emisyon

Hareket tipi Tip 1

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhgi -30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakhgi -40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim bakim gerektirmez

Agirhk  Agirlik 1.0 kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 1s1§1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece iretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

* Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin yuzey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tiim teknik 6zelliklere
uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

j * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmistir

Uriin 6zellikleri

Galisma modu  Motor; Bulut, BACnet/IP veya Modbus TCP araciligiyla kontrol edilir ve kontrol sinyali
tarafindan belirtilen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde hareket eder. Cesitli veri
noktalari ayni arayiiz aracihgiyla yazihp okunabilir.

Hibrid mod:

Motor, analog kontrol sinyalini Gst diizey kontrol cihazindan alir ve tanimli konuma hareket
eder. Bulut, BACnet/IP veya Modbus TCP kullanilarak cesitli veri noktalari okunabilir fakat
kontrol sinyali yazilamaz.

Duyar eleman baglantisi  iki sensér icin baglanti secenegi (pasif sensér, aktif sensér veya kuru kontak). Motor, sensér
sinyalinin Ust diizey sisteme aktariimasi icin analog/dijital gevirici olarak is gorir.
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BELIMO

Uriin 6zellikleri

fletisim

"Peer to Peer" baglanti
http://belimo.local:8080

Dizustu bilgisayar "DHCP" olarak
ayarlanmalidir.

Yalnizca bir ag baglantisinin aktif oldugundan
emin olun.

Standart IP adresi:
http://192.168.0.10:8080

Statik IP adresi

Parola (salt okunur):

Kullanici adi: «guest»

Parola: «guest»

Basit dogrudan montaj

Kayit tutma

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir dénme agisi

Glvenilir mekanizma

Baslangi¢ konumu

Adaptasyon ve senkronizasyon

Aksesuarlar

Araclar

Elektrikli aksesuarlar

Teknik katalog VSM24A-LP1

Ozellestirme, dahili web sunucusu (web tarayicisiyla RJ45 baglantisi) iizerinden, iletisim
araclari araciliiyla veya Cloud (Bulut) Gzerinden gergeklestirilebilir.

Entegre web sunucusuna iliskin ek bilgiler ayri belgelerde bulunabilir.

Motorun dénmesini dnlemeye ydnelik bir dénme 6nleyici mekanizma ile donatilmis Gniversal
mil kelepcesiyle damper miline basit monta;.

Kaydedilen veriler (13 aylik dahili veri kaydi) analitik amaglar dogrultusunda kullanilabilir.
Web tarayicisi araciligiyla csv dosyalarini indirin.

Bir digmeye basilarak elle kumanda imkani (digmeye basildigi veya digme kilitli kaldig
surece digli serbest kalir).

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dsnme agisi.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gerceklestirir ve bu islem esnasinda calisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gore ayarlar.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

a3> 0% cewl
1 0% mcw

"Adaptasyon" digmesine basarak elle bir adaptasyon baslatilabilir. Adaptasyon sirasinda her
iki mekanik tahdit tespit edilir (tim ayar araligi).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Aciklama Tip
Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, yapilandirilabilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontrol6rii ve HVAC performans cihazlari igin

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 LINK.10, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN
servis soketi

Belimo Assistant Link Bluetooth ve USB'den NFC ve MP-Bus'a cevirici LINK.10
yapilandirilabilir ve haberlesme uyumlu Belimo urinleri icin

Agiklama Tip

RJ baglanti modilui icin grommet, 50'li paket Z-STRJ.1

www.belimo.com
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Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:

1 =siyah

2 =kirmizi

5 =turuncu

10 = sari/siyah
11 = sari/pembe
12 = sari/gri

AC/DC24V

| | | |

5 10 11 12 TCP/IP
|

1

Diger elektrik tesisatlar

Teknik katalog VSM24A-LP1

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
Paralel olarak bagska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

Entegre web sunucusuna erigim
icin RJ45 Uzerinden opsiyonel
baglanti (dogrudan dizisti
bilgisayar baglantisi / intranet
veya Internet tizerinden
baglanti)

Baglanti semalari, S1 klemensindeki ilk sensére iliskin baglantilari gésterir, ikinci sensér ise S2
klemensine ayni sekilde baglanabilir.

Farkl sensor tiirlerinin paralel baglanmasina izin verilir.

Hibrid calistirma icin, Y kontrol sinyali icin S1 kullanilir ve aktif sensor olarak
yapilandiriimalidir.

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

TCP/IP (Cloud) / BACnet/IP / Modbus TCP

- 4
J_ ~

| TCP/IP
- BACnet/IP

b T

é 1'0 1'1 1'2 Modbus TCP
|
]
I

SL ST 82 wpm

TCP/IP (Cloud) / BACnet/IP / Modbus TCP, analog ayar degerli (hibrit

calisma)
I % com
|| o
——Y—(+)-| 4 2.10V
TCP/IP
T T BACnet/IP
Modbus TCP
1| % ? 1|0 11 1|2 _T_
T T 1>
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Diger elektrik tesisatlar

Sensor baglantisi

Aktif duyar eleman baglantisi

1 £
‘ TCP/IP
AT BACnetIP
1 2 5 10 11 12 ModbusTCP
e o b
1 1 1 1 1
SL ST s2 TR

Pasif duyar eleman baglantisi

- 4
J_ ~
| m TCP/IP
T acnelP
Modbus TCP

12 510 m 10 o
e

SL ST 82 wpm

Galistirma kontrolleri ve gdstergeler
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O
Adaption —» Ce
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Teknik katalog

VSM24A-LP1

Kuru kontak baglantisi

T 2
*—/ ] TCP/IP
______ BACnet/IP
1 2 5 10 11 12 ModbusTCP
e s b
1 1 1 1 1
SL ST s2 rTY

D6énme yonii anahtari

Gegis: Doénme yoni degisir
@ LED gobsterge yesil
Kapali: Elektrik beslemesi yok veya hatali kablo baglantis
Acik: Motor calismaya baglar
Yanip sonme: Galistyor

Diigme ve LED gésterge sari

Kapal: Standart mod

Acik: Adaptasyon veya senkronizasyon islemi aktif

Diigmeye Ddnme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod etkinlesir
basilmasi:

Elle midahale elemani digmesi

Digmeye Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale elemaninin kullanimi
basilmasi: mumkindar
Digmenin Disli devreye girer, senkronizasyon baslar, ardindan standart mod
birakilmasi: etkinlesir

O senvisfisi

Yapilandirma ve servis araglarini baglamak icin

RJ45 soketi
TCP/IP (Cloud), BACnet/IP ve Modbus TCP baglantisi igin

www.belimo.com
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Boyutlar

Mil uzunlugu

Teknik katalog VSM24A-LP1

EE Min. 48

-

)E.E
[T

CI1 | min20mmo757

Kelepge araligi

Ql | m | &I
10..20 | =10 <20
CrNi (INOX) | 12..20 | 210 <20

CrNi'den (INOX) uretilmis yuvarlak mil
kullanildiginda: 12...20 mm

Diger dékiimanlar

Uygulama notlari

- 139

30 131 a1

* Proje planlamasi icin genel notlar
* Web sunucusu kilavuzu

BACnet Arayliz agiklamasi

* Modbus Arayizi agiklamasi

* clientAPI agiklamasi

* Motorlarin VAV uygulamalarinda dijital kontrolt i¢in EP 3163399 patenti dikkate alinmaldir.
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