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70084.C

Espaiiol

Posicionador SGA 24, SGF 24

Datos técnicos
Tension de alimentacion AC/DC 24V +/- 20%

Senal de regulacion Y 0...10V=;2...10V=
(conmutable)

0...100 %
bornes (1,5 mm?2)

Rango de regulacion
Conexion eléctrica

Potencia de salida maximo 10 actuadores

Con limitacion mecanica del angulo de giro

Aplicacion

Para el (tele)ymando de actuadores proporcio-
nales, o como posicionador minimo. (Limitacion
inferior de las senales de salida de reguladores
proporcionales.) El rango de regulacién es de
0...100 % del angulo de giro.

Modo de funcionamiento

El posicionador recibe la tension necesaria a
través de los bornes 1y 2. Proporcionalmente
a la posicidon del boton de mando se pro-
duce una sefal de regulacion Y en la salida
(borne 3) de 0...10 V=6, discrecionalmente,
de 2...10 V=, que modifica el angulo de giro

Dansk

Stillingsgiver SGA 24, SGF 24

For modulerende spjeeldmotorer med arbejdsomrade 0...10V=— eller 2...10V—=

Tekniske data

Driftspaending AC/DC 24V +/- 20%
Forskydnings- 0...10V=;2...10V=
signal Y (valgbart)
Indstilingsomrade ~ 0...100 %

Tilslutning klemmer (1,5 mm?)

Udgangseffekt for max. 10 motorer

Anvendelse

Til fiernstyring af modulerende spjseldmotorer
eller som minimalstillingsgiver (nederste be-
graensning af udgangssignaler fra modulerende
regulatorer). Indstillingsomréade 0. .. 100 % dre-
jevinkel.

Funktion

Driftspaending tilsluttes pa klemme 1 & 2. Pro-
portionalt med skalaknappens stilling afgives
pa udgangen (klemme 3) et forskydningssignal

Entrada Z: del actuador de 0...100 %. Indgang Z: pa 0...10 V= eller2...10 V= (valgbart),

a0t La conmutacién de 2...10V=a0...10V= : svarende til en stillingsaendring pa 0...100 %.
t ! Tvangsstyrin: kortslut klemme 2 & 4 N '
g{e:t:ablbz ::;on gueg eandolos bornes se efecttia mediante un conmutador deslizante Y= 19002;0) 9 Omkoblingen fra0...10 V= til 0...10V=
y en la placa de circuito impreso. sker ved hjeelp af skydekontakten pa printet.

Ajuste de posicion salida del regulador Es posible limitar mecanicamente el angulo de Minimalstilingsgiver  regulator-udgang Skalaknappens drejevinkel kan begraenses

minima al borne 4 giro del boton de mando. til klemme 4 mekanisk.

Esquema de Diagram

conexiones

AC/DC 24V +/-20%

[ |
[1]2]3]4]
[L~Yz

SGA24, SGF24 |

AC/DC 24V +/- 20% &

[ |
[1]2]3]4]
[L~YzZ

SGA24, SGF24 |

[1 T2 3 Jactuadores proporcionales con Y =0...10V]

I 1 I 2 I 3 IActuadores proporcionales con Y =2...10V]

Svenska Borvdardeomstéllare SGA 24, SGF 24
Med mekanisk vridvinkelbegrénsning
Tekniska data Anvéndning

Matningsspénning ~ AC/DC 24V +/- 20%

0...10V=;2...10V=
(omkopplingsbar)
0...100 %

plint (1,5 mm?2)

Styrsignal Y

Instéliningsomrade
Anslutning

Utgangseffekt fér max. 10 motorer

Ingéng Z: (plint 4, vid yttre regulatorsignal)

Tvangsstyrning
(Y =100 %)

bygla plint 2 och 4

Min-begrénsning regulatorsignal ansluts

till plint 4

For fijdrrstyrning av kontinuerliga spjéllmotorer,
eller som min-instéliningsgivare (min-begréns-
ning av utgangssignal frn kontinuerlig regula-
tor).

Instéliningsomrade: 0...100% av den ans-
lutna motorns vridvinkel.

Funktion

Erforderlig matningsspénning ansluts till plint 1
och 2 pa borvédrdeomstéllaren.

P& plint 3 erhdlls en styrsignal Y (valbar
0...10V= eller 2...10V==). Med denna sig-
nal, som &r proportionell mot instéllningsrattens
lage, kan motorns position &ndras fran
0...100 %.

Omkoppling fran2...10V=til 0...10V=
gors med en skjutbar omkopplare, placerad pa
kretskortet.

Instéliningsrattens vridvinkel kan begrdnsas
mekaniskt.

Kopplingsschema

Norsk

Stillingsgiver SGA 24, SGF 24

Med mekanisk begrensing av innstillingsrattet

Tekniske data

Driftspenning AC/DC 24V +/- 20%

Styresignal Y 0...10V=;2...10V=
(valgbar)

Innstillingsomrdde  0...100 %

Tilkobling struklemmer (1,5 mm2)

Belastning max 10 stk. motorer

Inngang Z:

Tvangstyring
(Y =100 %)

Minimumbegrensing regulatorsignal via ki. 4

lask fra kl. 2 til kl. 4

Bruksomrade

Stillingsgiveren brukes til fiernstyring av modu-
lerende spjeldmotorer, eller som minimumsbe-
grenser. (Nedre begrensing av utgangssignalet
til modulerende regulatorer.)

Innstilingsomrade er 0...100 % av dreievinke-
len til spjeldmotoren som styres.

Virkemate

Stillingsgiveren forsynes med nedvendig drift-
spenning p& klemmene 1 og 2.

Styresignalet Y fra kiemme 3 velges for enten
0...10V==eller 2...10 V== og er proporsjon-
alt med innstillingen pa skalaen fra 0...100 %.
Omkobling fra 2...10 V==til 0...10 V == skjer
via en bryter som sitter pa montasjeplaten.
Innstillingsrattet kan mekanisk begrenses.

Suomi Asennotin SGA 24, SGF 24
Mekaanisella kddntékulman rajoittimella

Tekniset tiedot Kéytto
Sybttdjannite AC/DC 24V +/- 20% Jatkuvasaateisten  toimilaitteiden  (kauko-)

Ohjausjannite Y 0...10V=;2...10V=

(valinnallinen)
Ohjausalue 0...100 %
Liitanta riviliittimet (1,5 mm?2)

Liiténtateho maks. 10 toimilaitteelle

Siséédntulo Z:

ohjaukseen tai minimirajoitukseen. (Saatimien
ulostuloviestin minimirajoitus.)

Asetusalue on 0...100 % toimilaitteen vaants-
kulmasta.

Toimintatapa

Asennoittimen kayttojannite littimista 1 ja 2.
Suhteessa asetusnupin asentoon tai ulkopuoli-
seen ohjaukseen saadaan ulostuloviesti Y (liitin 3)
0...10V==, vaihtoehtoisesti 2...10V—, jo-

ka vastaa toimilaitteen asennonmuutosta
0...100 %.

Vaihtokytkentd 2...10 voltista 0...10 volttiin
tehdaén piirilevyn kytkimella.

Asetusnupin kulmaa voidaan mekaanisesti
rajoittaa.

Jatkuvasééteiset toimilaitteet Y =2...10V—=.

Koplingsskjema

Pakko-ohjaus oikosuljetaan liittimet

(Y =100 %) 2ja4

Minimirajoitus séatimen ulostuloviesti
littimeen 4

Kytkentdkaavio

AC/DC 24V +/- 20% & 10V | AG/DC 24V +/- 20% A0V AG/DC 24V +/- 20% L 0...10V | AG/DC 24V +/- 20% 10V AC/DC 24V +/- 20% &3 A0V | AC/DC 24V +/- 20% L2 A0V AC/DC 24V +/- 20%L% 0...10V | AG/DGC 24V +/- 20% & 10V
| | ] Ul | | | | L | |

[1]2]3]4] sGA24,sGF24 | [1]2]3]4] sGA24,sGF24 | [1]2][3]2] SGA24.seF2a | [1[2]3[4] SGA24,sGF24 | [1T2]3]4] scA24,sGF2a | [1]2]3]4] scGA24,sGF24 | [1]2]3]4] sca24,sGF24 | [1]2]3]4] saa24,sGF24 |
[L~Y 2z [L~Y 2z [T~vz [L~vz |T~YZ [L~YzZ L~y 2z 1 ~Y2Z

I 1T2T3 ]Modulerende motorer med Y=0...10VI [1 TZ [3 [Modulerende motorer med Y =2...10V] [1T2]3 [Kontinuerlig motor med Y=0.‘.10V| |1 [2 T3 [Kontinuerlig motor med Y =2...10V | I 1 |2 |3 IModulerende motor med Y = 0,‘.10‘Vl Ii]g 3 [Modulerende motor med Y=2.A.10V| [1]2]3 IJatkuvasé'éteiset toimilaitteetY:O...10V| [1]2]3]u déteiset toimilaitteetY:Z.JOV]




